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Vorsicht: 



Attention: 

Warning: 

Attenzione: 

Precaucion: 

Waarschuwing: 

Advarsel: 

Huomio: 

Forsiktig: 

Varning: 



Das Gerat ist in ausgeschaltetem Zustand (STANDBY) nicht von der Stromzufuhrung getrennt. 
Get appareil n'est pas separe du reseau lorsqu'il est declenche (STANDBY). 

This unit is not separated from the mains supply when switched off (STANDBY). 

Questo apparecchio non e separate dalla rete quando I'interruttore e spento (STANDBY). 

Este aparato no esta separado de la red cuando esta apagado (STANDBY). 

In uitgeschakelde toestand (STANDBY) is het apparaat niet gescheiden van de netspanning. 
Apparaten er ogsaa hvis lukket (STANDBY) under strom. 

Huolimatta siita, etta virta on katkaistu laitteesta (STANDBY), sita ei ole eristetty sahkosta. 
Selvom strommen ikke er pa i apparatet (STANDBY), sa er det ikke skilt fra strom. 

Oaktat om strommen ar avbruten i apparaten (STANDBY), sa ar den anda kopplad med strom. 
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BehandLung von MOS-Bautei Len 



MOS-Bausteine sind besonders empfind- 
Lich auf eLektrostat ische Ladungen. 
FoLgendes ist daher zu beachten: 
a ELektrostatisch empf indliche Bautei- 
le warden in Schutzverpackungen ge- 
Lagert und transport iert . Auf der 
Packung wird obiges Etikett ange- 
bracht . 

a Jeder Kontakt der ELementanschLusse 
mit elektrostatisch auf Ladbaren 
Mater 1 alien ist unbed ingt zu ver- 
meiden. 

a Anschlusse dur f en nur beruhrt warden 
wenn das Handgelenk geerdet ist . 
a Als Arbei tsunter lage ist eine ge- 
erdete, leitende Matte zu verwenden. 
a Pr intkarten nicht unter Spannung he- 
rausz iehen oder einstecken. 



Handling NOS components 

MOS components are extremely sensitive 
to -static charges. Please observe the- 
refore the following regulations: 
a Components sensitive to static char- 
ges are stored and shipped in pro- 
tective packagings. On the package 
you f ind the above-ment i oned symbol . 
a Avo i d any contact of connector pins 
with foam packages and -foi I made of 
simi lar chargeable package material, 
a Don’t touch the connector pins, when 
your wrist is not grounded with a 
conducting wristlet . 
a Use a grounded conducting mat when 
working with sensitive components, 
a Never plug or unplug PCBs containing 
sensi t i ve components when the set is 
switched on. 



Subject to change 
Prepared and edited by 
STUDER REVOX 
TECHNICAL DOCUMENTATION 
Althardstrasse 10 
CH-8105 Regensdor f-Zur ich 

Copyright by WILLI STUDER AG 
Pr i nted in Switzer land 



Hanipulat ion des composantes MOS 



Les composantes MOS sont extr^mement 
sensibles S l'6lectr icit6 stat ique. 
Veui Ilez done suivre les consei Is : ■ 

Les composants MOS sont stock6s et 
transport's dans des emballages pro- 
tecteurs avec le symbole susment ionn6. 
a Evitez tout contact entre les bro- 
ches des cicuits et mat6r iau suscep- 
tible de porter une charge 6lectro- 
stat ique. 

a Ne touchez pas les broches des circ- 
uits si votre poignet n'est pas 
rel i6 d la terre par un braclet con- 
ducteur . 

a Ut i lisez un tapis conducteur reli6 ^ 
la terre quand vous travai Ilez avec 
des composants sensibles . 
a Ne j ama i s enf icher ou retirer des 
circuits imprimis si I' apparei I est 
sous tension. 



Order No. : 10.30. 0570 ( Ed . 0687) 

REVOX is a registered trade mark of WILLI STUDER AG Regensdorf . 
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1.1 BEDIENUNGSELEMENTE 



BedienungseLement Funktion 

Cl]# Tasten 0-9 Zi f fern-Eingabetasten fur die direkte 
AnwahL eines Stuckes (TRACK Oder 
INDEX) in Verbindung mit der Taste 
PLAY/NEXT [4] resp. INDEX C53. 

C2] Disc-SchubLade 

Diese SchubLade fuhrt die Compact Disc 
dem Laser-Laufwerk zu. Sie wird durch 
Drucken der Taste LOAD C63 aus- und 
eingef ahren. 

C33# PAUSE Mit dieser Taste kann der AbspieL- 

vorgang jederzeit unterbrochen warden. 
Drucken der Taste PLAY/NEXT [43 setzt 
den Abspielvorgang an der unterbroche- 
nen SteUe wieder fort. 

C43# PLAY/NEXT Abspi eLtaste . Erneutes Drucken Lasst 

das nachste Stuck abspielen. Drucken 
nach dem Betatigen der Ziffern-Ein- 
gabetasten Cl] lasst das ausgewahlte 
Stuck abspielen. 

C53 INDEX Indextaste. Erneutes Drucken lasst das 

Stuck ab dem nachsten Index abspielen. 
Drucken nach dem Betatigen der Zif- 
fern-Eingabetasten Cl 3 lasst den aus- 
gewahlten Index abspielen. 1st die CD 
nicht mit Index versehen, so wird beim 
Betat igen dieser Taste immer zum 
nachsten TRACK gespr ungen. 

C63# LOAD Durch Betatigen dieser Taste fahrt die 

Disc-Schublade C23 aus resp. ein. 

C73# POWER Mit dieser Taste kann das Gerat ein- 

und ausgeschaltet warden. Gewi sse 
Tei le des Gerates b lei ben allerdings 
immer eingeschaltet (STAND BY) . 

C8] PROGRAM Mit dieser Taste kann der Eingabemodus 

ein- und ausgeschaltet warden. 

[93 IR-SENSOR Inf rarot-Empf anger fenster 

[103 CURSOR Mit dem CURSOR kann jede Stella in der 

Anzeige angef ahren und danach bei 
Bedar f edi t iert warden. 

C113 PROGRAMSTEP +/- 

Diese Tasten er lauben wahrend des 
Programmierens das Aufwarts- [+3 resp. 
Abwarts- C-3 Blattern im Programm. 



[123 TRACK/TIME Mit dieser Taste kann wahrend des 
Programmierens die Anzeige von TRACK- 
(Stuck-) auf TIME- (Zeit) Eingabe 
umgeschaltet warden. 

[133 MARK Im Programmiermodus kann mit dieser 

Taste wahrend des Abhorens eine Start- 
und/oder Stoppmarke gesetzt warden. 
(Nur DISC-TIME). 

[143 STORE Speicherlade-Taste, muss nach jeder 

Programmschr i tt-Eingabe gedruckt 

warden. 

[153 LOOP Diese Taste lasst eine CD Oder ein 

Programm immer wieder abspielen. 
Endlosbetr ieb. 

[163# STOP Drucken dieser Taste unterbr icht den 

Abspielvorgang und lasst den Laser- 

Abtaster in die Anf angsposi t ion zu- 
ruckkehren. (Unterbricht auch ein 
lauf endes Programm) . 

[173 DISPLAY Schaltet die Zeitanzeige TIME im Feld 

CC3 urn. Vier unterschiedliche Zei tan- 
zeigen sind moglich: 

a) DISC-TIME (Zeit seit CD-Anfang) . 

b) TRACK-TIME (Zeit seit TRACK-(Stuck) 
Anf ang. 

c) TRACK-REMAINING-TIME (Zeit bis zum 
Ende des TRACKS (Stuckes) . 

d) DISC-REMAINING-TIME (Zeit bis zum 
Ende der CD) . 

[183 AUTOSTOP Diese Taste unterbricht den Abspiel- 

vorgang am Ende des gerade laufenden 
Stuckes Oder Programm-Schr i ttes 
(PAUSE) . Drucken der Taste PLAY/NEXT 
[43 setzt den Abspielvorgang fort. 

[193 < Mit dieser Taste kann in e i nem Stuck 

jede Stelle gegen den Anf ang hin ange- 
f ahren werden. (Gedruckt halten = kon- 
tinuier licher Rucklauf ) . 

[203 VOLUME +/- Mit diesen Tasten werden die Pegel des 

Kopf horer-Ausgangs wie auch des 

Ausgangs VARIABLE OUTPUT verandert . 

[21 3 > Mit dieser Taste kann in einem Stuck 

jede Stelle gegen das Ende hin ange- 
f ahren werden. (Gedruckt halten = kon- 
tinuier licher Vor lauf ) . 
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[22] PHONES KLinkenbuchse fur Kopfhorer 200 

600 Q. 

[231# LOCATE Locator-Funkt ion. Beim Betatigen 

dieser Taste wird der AbspieLvorgang 
unterbrochen und das Gerat an der 
SteUe des Letzten PLAY/NEXT-BefehLs 
auf PAUSE geschaltet. 

ANZEIGEFELD 

[A] STEP Nummer des aktueLLen Programmschr i t- 

tes; im Programmi ermodus blinkt der 
Schriftzug STEP; im normalen AbspieL- 
modus ist diese Anzeige nicht 
sichtbar . 

CB3 TRACK TIME INDEX 

In diesem FeLd wird in der ersten und 
zweiten SteLLe das spielende Stuck 
(TRACK) und in der dritten und vierten 
SteLLe der zugehorende INDEX (wenn 
vorhanden) angezeigt. 

Im Programm-Mode kann hier auch eine 
Anfangs-Zeit (Min. und Sek.) stehen. 



[Cl TRACK TIME INDEX 

In diesem FeLd steht die aktueLLe 
Stuck- (TRACK-) Zei t (sei t Stuckbe- 
ginn) Oder CD-Zei t (sei t CD-Anf ang) . 

Im Programm-Mode konnen hier auch eine 
Endzeit, ein End-Stuck Oder -Index 
stehen. 

CD] AUTOSTOP S i chtbar bei akt i viertem AUTOSTOP- 

Betr ieb. 

CE] PAUSE Anzeige der PAUSE-Funkt ion. 

IF] LOOP Si chtbar bei akt i vi erter LOOP-Funkt ion 

(EndLosbetr ieb) . 

CG] InhaLtsverzei chni s ; fehLende Punkte 

Links = berei ts abgespieLte Stiicke, 
totaLe AnzahL Punkte = AnzahL der 
Stiicke auf der eingeLegten CD . 

# = Mi t diesen Tasten kann das Gerat di rekt eingeschaLtet 
warden . 

Die Taste PLAY/NEXT C4] schaLtet das Gerat in den Ab- 
spieLmodus ; eine eingeLegte Disc wird ab dem ersten 
TRACK abgespieLt. 

Die Taste STOP C16] schaLtet das Gerat nur ein; die 
Tasten PAUSE und LOCATE schaLten das Gerat am Beginn des 
ersten TRACK auf Pause. 

Driicken der Taste PLAY/NEXT C4] startet den AbspieLvor- 
gang; wenn mit einer ZahLentaste C1] und PLAY/NEXT C4] 
eingeschaLtet wurde, so wird ab dem vorgewahLten TRACK 
abgespieLt . 




1.2 ANSCHLUSSFELD 



AnschLuss Funkt ion 

C1] FIXED OUTPUT NormpegeL-Ausgang: 

Umax . : 2,00 

Ri : <500 Q, kurzsch Lussf est . 

C2] VARIABLE OUTPUT Ausgang mi t var i abLem PegeL : 

U: 0,00 . . . 2,00 Vgf 

Ri: <500 Q, kurzsch Lussf est . 

C3] DIGITAL OUTPUT 2 gLeichwertige DigitaL-Ausgange: 

VoLLstandige serieLLe Information der 
CD; L inker KanaL , rechter KanaL, und 
Subcodes . 

Umax . : 0,50 Vpp, 

Ri: 75 Q. 



[4] AC POWER Netzspannungs-Ansch Luss und 

Netzspannungs-Wah Ler . 

C5] SERIAL LINK Ser leLLer SteueranschLuss fiir die 
Verbindung mi t einem REVOX B203 • 

T imer ControLLer . 

Uber diese Buchse kann auch der 
interne IR-Empf anger ausgeschaLtet 
werden (Pin1 mit Pin2 und Pin4 mit 
Pin5 verbinden) . 
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ACHTUNG : Vor dem Entfernen von Gehausetei Len und elek- 

troni schen Baugruppen muss das Gerat vom 
Netzansch Luss getrennt warden ! 



Hinweise: 

■ Bei Aus“ und Einbauarbeiten eLektronischer Komponenten 
Sind die e ingangs dieser Service-Anlei tung aufgefuhrten 
Richt linien zur Behandlung von MOS-Bautei Len zu be- 
achten . 

1 Dm Beschadigungen an gelosten Kabe L verb i ndungen und 
Steckern bei Ein- und Ausbauarbei ten zu verhindern, sind 
diese in den daf ur vorgesehenen Aussparungen an Gehause- 
und Montagetei Len zu versorgen. 

2.1.1 Benotigtes Uerkzeug 



1 Kreuzschl i tZ“Schraubendreher Grosse 0 

1 KreuzschLi tz-Schraubendreher Grosse 1 

1 KreuzschLi tz-Schraubendreher Grosse 2 

1 Schraubendreher Grosse 2 

1 Schraubendreher Grosse 3 

1 FLachzange 
1 Pinzette 

1 Innensechskant-SchLusseL "Inbus" Grosse 3 

1 Innensechskant-SchLusseL "Inbus" Grosse 4 

1 Innensechskant-SchLusseL "Torx" Grosse T 8 

1 Innensechskant-SchLusseL "Torx" Grosse T10 

1 GabeLschLusseL SchLusseLwei te 11 

1 "ESE"-Arbei tspLatzausrustung Best .Nr . : 46200 



EmpfehLung: Arbei tspLatz mit einem BaumwoLLtuch ausLegen, 

um Kratzspuren am Gerat zu vermeiden. 

2.1.2 Zusammenbau 



Der Zusammenbau er foLgt sinngemass in umgekehrter 
ReihenfoLge der nachstehend beschr iebenen Ausbau-AnLei- 
tungen unter Beachtung der angef uhrten Montage-H i nwe i se . 
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2.2 GEH'AUSE 



2.2.1 Oberes Deckblech 



-> Fig. 2.1 

■ An der Gerate-Rucksei te 5 Schrauben C13 Losen wahrend 
die Abdeckung hinten Leicht nach unten gehalten wird. 
(Das Abdeckblech wurde werkseitig Leicht vorgespannt) . 

Montagehinweis: 

Abdeckblech erst in die Nut der Frontleisie schieben und 
anschLiessend hinten nach unten drucken und die Schrau- 
ben festdrehen. 




Fig. 2.1 



2.2.2 SeitenbLenden 



■ Je 2 Schrauben C23 Losen. 



-> Fig. 2.2 



Fig. 2.2 






1 



I 

I 







-> Fig. 2.4 

■ Bedienurtgseinhei t ent f ernen (Abschni tt 2.3). 

■ Beidseitig je eine Schnappklammer CIO] unter angemesse- 
nem Kraftaufwand aus der EinraststeLLung biegen und das 
LC-DispLay aus der Bedi enungsei nhei t heben. 



2.3.2 Keyboard-Print • Kontaktmatten • Tasten 



Bei demont iertem Keyboard-Print C12] konnen die Kontakt- 
matten [13] und Tasten [14] nach oben entfernt werden. 

Die Tasten [15] der oberen Tastenreihe mit ALu-Kappen kon- 
nen mit Leichtem Druck nach vorne aus der Halterung ge- 
druckt werden . 



Montagehinweise: 

■ Vor der Montage Parti en wie Kontakt f Lachen an Keyboard 
und SchaLtmatte, Display und Di spLayf enster mi t fussel- 
f reiem, sauberem Lappen von Staubansatz bef reien. 

■ Vor dem Einsetzen des Keyboard-Prints die Kontaktmatten 
exakt in die Zentr ierst i f te und zwi schen die Schnapp- 
klammern ausr ichten, 

a Sicherstellen, dass alle Schnappk Lammern uber dem Print 
eingegr i f fen haben . 



2.3.3 Kopf horerbuchse 



Bedienungseinhei t ent f ernen (Abschni tt 2.3) . 
Sicherungsfeder aus Bronze ent f ernen. 

Schnappk Lammern aus ihrer EinraststeLLung drucken und 
die Buchse aus der HaLterung ziehen. 



-> Fig. 2.4 / Fig. 2.5 

■ Bedienungseinhei t ent f ernen (Abschni tt 2.3) . 

a Auf den Keyboard-Pr ints je 2 Schrauben [11] Losen. 

■ Schnappk Lammern sukzessive, von einer Seite beginnend, 
aus ihren Eingri f fsteUungen biegen und wahrenddessen 
den Keyboard-Print [12] vorsichtig nach oben abheben. 

Fig. 2.4 

Vorsicht : 

a Beruhrung der GoLd-SchaLtkontakte vermeiden. 

a Bedienungseinhei t nicht wenden: die Tasten konnen 

herausfaUen. 



-> Fig. 2.3 / Fig. 2.4 

a Oberes DeckbLech entf ernen (Abschnitt 2.2.1). 
a Sei tenbLenden entfernen (Abschnitt 2.2.2) . 
a Von Gerate-Untersei te : 

4 Schrauben [3] Losen. 
a Von Gerate-Obersei te: 

2 Schrauben [4] mit Facherscheibe und Masse-Kontaktf eder 
Losen. 

2 Schrauben [5] Losen . 

a Bedienungseinhei t nach vorne vom Gehause abheben. 
a KabeLverbindungen Losen: Fig. 2.3 

- VerbindungskabeL [6] KEYBOARD LEFT -> SERVO PCB 

- VerbindungskabeL [7] KEYBOARD RIGHT -> SERVO PCB 

- VerbindungskabeL [8] LC-DISPLAY -> SERVO PCB 

- VerbindungskabeL [9] Kopf horerbuchse -> DECODER BOARD 
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2.4 LAUFUERK 



2.4.1 Laufwerk austauschen 

-> F i g . 2.6 

■ Gerat umdrehen und auf die Obersei te Legen. 

m Falls erforderlich die be i den Laufwerk-Sicherungs- 

schrauben entfernen. 

■ 2 Schrauben C163 losen und die Lauf werk-Abdeckung ent- 
fernen. 

■ Kabe I verb i ndung [173 auf trennen . 

■ 4 Schrauben [183 losen und das Laufwerk mit dem Lauf- 
werkkorb vorsichtig herausheben . Das Laufwerk kann in 
seiner Betriebslage abgelegt werden ohne beschadigt zu 
werden . 

a Das Laufwerk hochkant auf stel len ( nie auf die Achse des 
Disc-Motors Oder die Laser-Opt ik legen) , mit der e i nen 
Hand das Gusslaufwerk halten und mit der anderen Hand 
die 4 Schrauben C193 losen. 

Das Gusslaufwerk austauschen. 

Montagehinweis: 

■ strei ft nach der Montage die CD am Schubladen-Gehause, 
so ist das Laufwerk entsprechend zu just ieren. 




Fig. 3.6 



2.4.2 CD-Schublade 

-> Fig. 2.7 

■ Laufwerk und Laufwerkkorb nicht entfernen! Zumindest den 
Laufwerkkorb immer am ausgebauten Schubladengehause be- 
lassen. (Mechanische Stabilitat; die Schubladenmechanik 
wurde werkseitig mit engen Toleranzen eingestel It ) . 

■ SERVO PCB entfernen (Abschni tt 2.5.2) . 

■ DECODER PCB entfernen (Abschnitt 2.5.3) . 

■ 6 Schrauben C203 losen. Die ganze CD-Schublade mit Lauf- 
werk kann nach hinten oben aus dem Gerat gehoben werden. 



Fig. 2.7 

2.4.3 Schubladen-Motor 

-> Fig. 2.8 

a Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1). 
a Linke Sei tenblende entfernen (Abschnitt 2.2.2) . 

■ Kabelverbindung losen: 

- Kabelverbindung C213 SERVO PCB -> Schubladen-Motor 

■ Den Schwingungsbegrenzer C223 losen. 

■ 3 Schrauben C233 losen. Den Schubladen-Motor entfernen. 
Montagehinweis: 

a Den Schw i ngungsbegrenzer am Gew i nde wi eder mit Loc t i te 
sichern. 






Fig. 2.8 
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-> Fig. 2.9 / Fig. 2.10 

■ Oberes Deckblech entf ernen (Abschni tt 2.2.1) . 

■ CD-NiederhaLtebugeL [24] durch Leichten Druck auf die 
KLemmbugeL entfernen. 

Achtung: 

Ny Lon-Hulse mi t 0-Ring am Mi tnehmerst i f t nicht verlieren. 

■ KabeLverbindungen Losen: 

- VerbindungskabeL C25] Transformator -> DECODER PCB. 

- Schwarzes MassekabeL C263 am Gehauseboden. 

■ Am Netzstecker 2 Schrauben C273 Losen. 

■ Von Gehause-Untersei te 4 Schrauben [283 Losen; der 
Transformator kann nach hinten aus dem Gerat gezogen 
warden. 



2.5.1 Transformator 



Montagehinweis: 

■ Darauf achten, dass die NyLon-HuLse am Mitnehmerstif t 
des NiederhaLtebugeLs exakt in die Fuhrungsnut der CD- 
SchubLade eingrei ft . 



2.5.2 SERVO PCB 1.769.400 



2.5.3 DECODER PCB 1.769.420 



-> Fig. 2.11 

1 Oberes DeckbLech entfernen (Abschni tt 2.2.1 ) . 

1 KabeLverbindungen Losen: 

- FLachkabeLverbindung [293 SERVO PCB -> DECODER PCB. 

- KabeLverbindung C303 SERVO PCB -> KEYBOARD LEFT 

- KabeLverbindung C313 SERVO PCB -> KEYBOARD RIGHT 

- KabeLverbindung [323 SERVO PCB -> LC-DISPLAY 

- KabeLverbindung C333 SERVO PCB -> Schub Laden-Motor 

- FLachkabeLverbindung [343 SERVO PCB -> Laufwerk (siehe 
Abschnitt 2.4.1 ) . 

a 1 Schraube [353 Losen und die Mitnehmer Lasche entfernen. 
a 4 Schrauben [363 Losen und den SERVO PCB ca. 10 mm nach 
hinten ziehen. 

a FLachkabeLverbindung [343 SERVO PCB -> Laufwerk durch 
die Of fnung im SchubLaden-Gehause ziehen und f Lach iiber 
den Pr int Legen. 

■ Den SERVO PCB vorsicht ig nach hinten aus dem Gerat 
ziehen bis die Kerbe [373 (nur tei Lweise vorhanden) mit 
der Gehauseruckwand bundig ist . 

■ Der Print kann nun aufgesteLLt und aus dem Gerat ent- 
fernt werden. 



-> Fig. 2.9 / Fig. 2.12 

■ Oberes DeckbLech entfernen (Abschnitt 2.2.1). 

■ Kabe L ver b i ndungen Losen: 

- FLachkabeLverbindung [383 DECODER PCB -> SERVO PCB 

- VerbindungskabeL [253 Transformator -> DECODER PCB. 

- KabeLverbindung [393 DECODER PCB -> Kopf horerbuchse 

- KabeLverbindung [403 DECODER PCB -> ILLUMINATION BOARD 

■ 8 Schrauben [41 3 Losen und den DECODER PCB nach oben aus 
dem Gerat ziehen. 
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2.5.4 LC-DISPLAY PCB 1.769.255 



-> Fig. 2.13 

■ Oberes DeckbLech entf ernen (Abschni tt 2.2.1). 

■ Sei tenbLenden entf ernen (Abschni tt 2.2.2). 

m Bedienungseinhei t entf ernen (Abschni tt 2.3). 

■ 3 Schrauben [423 Losen und den Print oben anheben und 
aus den Fuhrungen ziehen. 

Montagehinweis: 

■ LC-DISPLAY mit e i nem fusselfreien und trockenen Lappen 
ohne Druck abwischen. Staubf rei einbauen. 

2.5.5 ILLUHINATION PCB 1.769.565 



-> Fig. 2.12 / Fig. 2.13 

■ Oberes DeckbLech entfernen (Abschni tt 2.2.1 ) . 

■ Sei tenbLenden entfernen (Abschni tt 2.2.2) . 

■ Bedienungseinhei t entfernen (Abschni tt 2.3) . 

■ KabeLverbindung [403 ILLUMINATION BOARD PCB -> DECODER 
BOARD PCB Losen. 

■ 2 Schrauben C433 Losen. 

2.5.6 Pr i mar-S i cherung 




Fig. 2.13 



■ Oberes DeckbLech entfernen (Abschni tt 2.2.1 ) . 

■ Die Pr i mar-S i cherung ist neben dem Spannungsyah Ler zu- 
gangLich. 

Sicherungstyp: 

100 ... 140 VAC = T 500 mA/250 V (SLOW) 

200 ... 240 VAC = T 250 mA/250 V (SLOW) 



Montagehinyeis: 

m Nach einem SicherungsyechseL ist der Kunststoff- 
BeruhrungsschUtz der Sicherung unbedingt yieder zu 
montieren. 



2.5.7 Sekundar-Sicherungen 



Zugang von der Untersei te: 

■ Laufyerk entfernen (Abschnitt 2.4.1 ) . 

■ Die vier Sekundar-S i cherungen sind zugangLich . 

Zugang von der Obersei te: 

■ Oberes DeckbLech entfernen (Abschni tt 2.2.1). 

■ CD-SchubLade urn ca. 3 cm offnen. 

■ Die Sekundar-Sicherungen konnen mit e i ner Pinzette 

ausgeyechseLt yerden. 



c= 



DTTyE)[l[^ R^OX 



3. FUNKTIONSBESCHREIBUNG 



INHALT 




Seite 


3. 


FUNKTIONSBESCHREIBUNG 


D 


3/1 


3.1 


DECODER PCB 1 .769.420 


D 


3/2 


3.1.1 


Stabi Lisierung der Spei sespannungen 


D 


3/2 


3.1.2 


DigitaLe Signalverarbei tung 


D 


3/2 


3.1.3 


Digitate F i Lterung 


D 


3/2 


3.1.4 


Digital/Analog WandLung 


D 


3/3 


3.1.5 


PegeLeinstelLung und Kopf horerverstarkung 


D 


3/3 


3.2 


SERVO PCB 1 .769.400 


D 


3/4 


3.2.1 


Mikroprozessor-System 


D 


3/4 


3.2.2 


SignaL-Prozessor 


D 


3/5 


3.2.3 


Discmotor-RegeLung 


D 


3/5 


3.2.4 


RadiaL-RegeLung 


D 


3/5 


3.2.5 


Fokus-RegeLung 


D 


3/5 


3.2.6 


Automatic Gain Control (AGO 


D 


3/5 


3.2.7 


Schtibladenmotor-System 


D 


3/6 


3.2.8 


IR-Empfanger 


D 


3/6 


3.2.9 


Serial Link 


D 


3/6 


3.3 


CD-DRIVE BOARD 1.769.116 


D 


3/7 


3.3.1 


Laser St rom-Steuerung 


D 


3/7 


3.3.2 


HF-Signalverstarkung 


D 


3/7 
















)Ty)[E)!ElMJ Ri^OX 



B226 



D3/2 



3.1 DECODER BOARD PCB 1.769.420 



Auf dem DECODER BOARD sind die foLgenden SchaLtungen 
untergebracht : 

a Stabi Usierung der Spe i sespannungen . 

■ Digitate S i gnalverarbe i tung . 

■ Digitate Fi tterung. 

■ Digitat/Anatog Uandtung. 

■ Pegeteinstettung und Kopfhorerverstarkung. 

3.1 .1 Stabi tisierung der Spe i sespannungen 



-> Fig. 3.1 

Die Spe i sespannungen (+5 V, -5 V, +5 VSTBY, -10 VSTBY, 
+12 V, -15 V) werden durch Spannungsregter (IC1 ... ICS) 
stabi ti si ert. Die +10 V- und -10 V-Spe i sespannungen fur 
den Disc-Motor werden vor den 5 V-Stabi t isatoren abge- 
gr if fen. 

Die Spannungen +5 VSTBY und -10 VSTBY sind auch in ausge- 
schattetem Zustand vorhanden. Sie versorgen das Mikropro- 
zessorsystem und den IR-Empfanger im Stand by-Betr ieb mit 
Strom. Atte ubr igen Spe i sespannungen werden durch den 
Mikroprozessor mit dem Si gnat PSON ein- resp. ausgeschat- 
tet . Zum Einschatten tegt der Mikroprozessor das Si gnat 
PSON auf +5 V, dadurch werden die Transistoren Q4, Q3 und 
Q2 teitend, die Langstransistoren Q1 , Q5, Q6 und Q7 werden 
ebenfatts teitend. 

Die Dioden D6, D8, D14 und D16 verhindern beim Ausschatten 
einen Potar itatswechset der Spe i sespannungen . 

Das mit D1, D2, R22 und Cl gebitdete Si gnat SENSE uber- 
wacht die Sekundarspannung des Transformators. Fattt 
dieses Signat unter 4,3 V ab (Netzausfat t) , so werden die 
Transistoren Q11 und Q13 teitend, die Transistoren Q14 und 
Q15 werden sperrend, das Retais K1 fattt ab und schtiesst 
die Audioausgange nach Masse kurz (MUTE) . 




3.1.2 Digitate S i gna t ver ar be i tung 

-> Fig. 3.2 

Das durch einen Bandpass (R45, C34, C35) gef i tterte 
Signat HF wird in ICS in Audiodaten und Subcodedaten auf- 
getei tt . Ein integrierter PLL (R36, R49, R53, R54, C24, 
C25, Q16) regener iert den Ctock fur die Audiodaten. 

Wei ter ist ICS fur die Feh tererkennung und Fehterkorrektur 
verantworttich, das RAM (IC9) dient dabe i ats Zwischen- 
speicher . 

Die Subcodedaten (QDA, QRA, QCL) und der Word Setect 
(SWAB/SSM) werden dem Mikroprozessor zugefuhrt . Das Signat 
DEEM erkennt eine Disc mit Preemphasis und schattet die 
Hohenabsenkung der Anatogverstarker entsprechend. 

3.1.3 Digitate Fi tterung 



-> Fig. 3.2 

IC10 enthatt neben der Hauptzeitbasis (Yl, 11 ,2S96 MHz) 
Schattungen zur t inear en Interpotat ion von bis zu S unkor- 
r igierbaren Abtastwerten, der Pegetabschwachung und der 
digitaten Fi tterung. 

Aus den Daten von ICS (SDAB, SCAB, EFAB, DAAB, CLAB, WSAB 
und XSYS) werden das seriette Ausgangs-Signat I*S (DABD, 
CLBD, WSBD) und das digitate Ausgangssignat (DOBM) gene- 
r iert . 

Durch eine Auf tosung von 16 Bit mit Vierfach-Over samp ting 
und anschtiessender digitater F i tterung wird eine effi- 
z iente Unterdruckung von Stor f requenzen oberhatb 20 kHz 
erreicht . 

Der Mikroprozessor senkt mit dem Signat ATSB (akt iv "L”) 
wahrend des Suchtaufs den Ausgangspeget urn 12 dB. Mit dem 
Signat MUSB (aktiv "L") wird der Ausgang tangsam stummge- 
schattet (soft muting) . 
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3.1 .4 Digital/Analog Uandlung 

~> Fig. 3.2 

IC11 decod lert den serleLLen I®S-Datenstrom (DATA) , 
ordnet die 16 Bit-Worte kanalwelse und wandeLt die Daten 
des Linken und rechten Kanals gLelchzel tig (kein Zelt- 
muLtlpLex-Verfahren) in analoge Uerte. 

Die analogen Ausgange (R-OUT, L-OUT) geLangen uber eln 
phasenLineares BesseL~T lefpassf 1 Lter mi t umschaltbarer 
Charakterlstik (Signal DEEM, fur CD's mit/ohne Preem- 
phasis) zum Leltungstrelber . 

3.1.5 Pegelelnstellung und Kopfhorerverstarkung 

-> Fig. 3.3 

Die vom Mikroprozessor uber die Datenleitung ausgege- 
benen SoLLwerte der Volumen-Steuerung werden In IC6 
(Schleberegister / Latch) zwischengespel chert und steuern 
parallel e 1 nen Dual Digital/Analog-Wandler (IC7) . Die ana- 
logen Ausgange dienen als Abschwacher vor den Operations- 
Verstarkern (IC102, IC202) , deren Verstarkung fest e 1 nge- 
stellt Isr. 

Fur spezi f Ische Anwendungen kann die fest eingestellte 
maxi male Ausgangsspannung (2 Vg^^) erhoht werden. Dazu 1st 
der Widerstand R108 (bzw. R208) zu vergrossern. Das Ver- 
haltnls Rneu eln Mass fur die Erhohung der 
Verstarkung (z.B. R108 = 24 kQ -> +6 dB) ; die maxi male 
Aussteuerung der Operat lons-Verstarker 1st zu beruck- 
sicht igen (Clipping! ) . 

Urn Eln- und Ausschaltknackse zu verhindern, werden alle 
Ausgange 1m ausgeschalteten Zustand uber das Relals K1 
nach Masse kurzgeschlossen. Der Mikroprozessor steuert das 
Relals mit dem Signal PSON. Be 1m Elnschalten wird PSON "H" 
und Q12 und Q13 sperren. Der Kondensator C19 wird uber R27 
langsam aufgeladen und nach ca. 2 Sekunden werden Q14 und 
Q15 leltend, das Relals K1 zieht an. Be 1m Ausschalten wird 
PSON "L" , Q12 und Q13 lei ten, der Kondensator C19 wird 
ent laden, Q14 und Q15 sperren und das Relals K1 fallt 
sofort ab. 




Fig. 3.3 



VHI^I 
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3.2 SERVO PCB 1.769.400 



Auf dem SERVO PCB sind die foLgenden SchaLtungen unter- 
gebracht : 

■ Mi kroprozessor-System 

■ SignaL-Prozessor 

■ Discmotor-RegeLung 

■ Radial-Regelung 

■ Fokus-Regelung 

■ Automatic Gain Control (AGO 

■ Schubladenmotor-Steuerung 

■ IR-Empfanger 

■ Serial Link 



3.2.1 Mi kroprozessor-System 

-> Fig. 3.4 

Verwendet wi f^d der Mikroprozessor MC6303Y (IC15). 

Externe Speicher sind ICS (ROM 16K x 8) und IC6 (RAM 2K x 
8). Die be i den Addressen-Kontroller (IC18, IC19) decodie- 
ren gemeinsam die funf hochstwert igen Bits (A11 ... A15) 

des Addressen-Bus und gener ieren die Select-Signale 
(SELO ... SEL3, EP0RT1 ... EP0RT4) . 

Mit IC9 ist eine Reset-Schaltung realisiert . Sie startet 
den Mikroprozessor beim Anlegen der Netzspannung mit einem 
RESET. 

Das ganze Mi kroprozessor system und die I/O-Ports sind uber 
die +5 VSTBY Speisespannung immer mit Spannung versorgt , 
auch wenn das Gerat mit der Taste POWER ausgeschaltet 
wurde . Dadurch ist es moglich, dass der Mikroprozessor die 
Spe i sespannungen der rest lichen Baugruppen mit dem Signal 
PSON ein- und ausschaltet . 

Interne I/O Ports 

Durch Drucken der Taste "LOAD" entsteht an Pin8 ein NMI- 
Impuls, dieser initialisiert den Mikroprozessor, so dass 
das Mi kroprozessor system bei e i nem undef inierten Zustand 
mit der Taste LOAD neu gestartet werden kann. 

Uber die Ports BIBUSIN und BIBUSOUT kann der Mikroprozes- 
sor mit e i nem an der Buchse SERIAL LINK angeschlossenen 
REVOX-Gerat B203 • Timer Controller, B206 • Transceiver 
kommuniz ieren. 

Die Signale DRAW-B (eingef ahren) und DRAW-F (ausgef ahren) 
geben die Pos i t i on der CD-Schublade an. Mit den Signalen 
DRAWIN und DRAWOUT fahrt der Mikroprozessor die Schublade 
ein resp. aus . Das Signal DRAWSENSE uberwacht den Strom 
des Schubladen-Motors, bei zu grossem Strom (Hindernis) 
wechselt der Mikroprozessor die Drehr ichtung des Motors. 
Mit dem Signal RE-FIL zahlt der Mikroprozessor im Suchlauf 
die Spuren, und das Signal TL-LAT ist "L" , wenn sich der 
Laser-Abtaster nicht mehr in der Spur bef indet . 

Uber die Eingange QDATA, QCL, QRA und SWAB/SSM liest der 
Mikroprozessor den Subcode der Disc, und mit dem Ausgang 
MUTE schaltet er bei CD-ROM-Platten die Analogausgange 
stumm. Der Digi tal-Ausgang bleibt akt iviert , so dass 
daruber Daten von CD-ROM-Platten ausgegeben werden konnen. 




Fig. 3.4 



Externe I/O Ports 

Uber die Ausgange POO ... POS und die Eingange P10 
P14 (IC12, IC17) fragt der Mikroprozessor die Tastatur ab. 
Die Signale RE, RP und TL informieren uber die Position 
des Laser-Abtasters. Mit SI bewirkt der Mikroprozessor 
eine Star t-up-Prozedur , die Laser-Diode und der Fokus- 
Regelkreis werden akt iviert . 

Die Ausgange BO . . . B3 (IC14) steuern den Radial-Regel- 
kreis, das Signal MUSB schaltet im Suchlauf alle Ausgange 
stumm und mi t ATSB wird der Ausgangspegel urn 12 dB ge- 
senkt . 

IR-REC wird fur ca. 1 Sekunde auf "H" geschaltet, wenn der 
Mikroprozessor einen IR-Bef ehl empf angen hat . 

IC13 steuert mit seinen Ausgangen (DLEN-1 , DLEN-2, DATA 
und CLK) die Treiberbausteine des LC-Displays. 
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3.2.2 Signal-Prozessor 

-> Fig. 3.5 

Der Signal-Prozessor (IC3) bildet aus den vier Foto- 
dioden-Stromen (A1 ... A4) die Radialfehler-Signale RE1 

und RE2 fur die Radialfehler-Regelung in IC2, sowie die 
Regelsignale FE und FEj_/^q fur die FokusregeLung. 



3.2.3 D i scmotor-Rege Lung 

“> Fig. 3.5 

Dm den Datenstrom von der Compact Disc moglichst (con- 
stant zu halten, wird die Drehzahl der Disc geregelt . Ab- 
hangig von der Position des Laser-Abtasters wird die Um- 
fangsgeschwindigkei t der abgetasteten Spur auf 1,2 bis 1,4 
m/s eingesteUt. Das DrehzahL-Korrektur-Signal MSC wird im 
Decoder (ICS auf DECODER BOARD 1.769.420) gebildet. Dieses 
puLsbrei tenmodulierte Signal hat im Abspielmodus eine Ein- 
schaltdauer von etwa 50%, wahrend der Startphase (Hoch- 
drehen der Disc) fur ca. 0,2 Sekunden 98%. In IC11 wird 
das Signal in e i nem Verstarker mi t PID-Charakter istik zum 
Di scmotor-Rege Is igna I VC geformt . 

3.2.4 Radial-Regelung 

-> Fig. 3.5 

Dm der Spur auf der Disc folgen zu konnen 1st der Laser- 
Abtaster in einem Dreharm montiert , dessen Antr ieb ahnlich 
dem eines Drehspul-Instrumentes konzipiert 1st. 

Die beiden Radialfehler-Signale RE1 und RE2 werden in IC2 
verstarkt und ausgewertet. Der nachgeschaltete LEAD/LAG- 
Leistungsverstarker (IC5) steuert den Radialmotor. Ein 
Of f set-Abgleich 1st mit dem Tr immpotentiometer R55 

moglich. Der Wert des in IC2 aus den Summensignalen RE1 
und RE2 erzeugten Radi alfehler signals RE setzt sich nach 
folgender Formel zusammen: 

RE = k-d(I1 + 12 + 13 + 14) -k(I1 + 12) 

wobei : 

RE = Radialfehlersignal 

k = Faktor des Phasenvergleichs in IC2 

d = Faktor der Of f set-Kontrollschaltung in IC2 

II bis 14 = Strome der Empfangerdioden A1 bis A4 

RE1 =11+12 

RE2 =13+14 

3.2.5 Fokus-Regelung 

-> Fig. 3.5 

Die in IC3 aus den Stromen der Empfangerdioden A1 bis A4 
gebi Ideten Fokus-Regelsignale FE und FE|_^q werden im als 
LEAD/LAG-Ver starker geschalteten Leistungs verstarker (IC5) 
verstarkt und steuern den Antr ieb der Fokus-Linse. 

3.2.6 Automatic Gain Control (AGO 

-> Fig. 3.5 

Eine in IC3 realisierte Schaltung halt die Bandbreite 
und dam i t auch die Verstarkung des Radialregelkreises 
konstant . 

Ein 650 Hz-Sinussignal (C9, C13, R20) wird in den Radial- 

regelkreis eingespiesen. Verandert sich die Verstarkung, 
so verandert sich auch die Phasenlage des zuruckkehrenden 
Signals gegenuber dem eingespeisten Signal . Ein integri en- 
ter Phasendetektor vergleicht die beiden Signale und be- 
st immt den Faktor k (AGC-Spannung an IC3 Pin5) . 




Fig. 3.5 
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3.2.7 Schub Ladenmotor-Sy St em 

-> Fig. 3.6 

Der SchubLadenmotor-Verstarker (IC10. Q15, Q16) wird vom 
Mikroprozessor mi t den SignaLen DRAWIN und DRAWOUT ange- 
steuert . Wird die Schublade wahrend des Ein- Oder Aus- 
f ahrens bLockiert , so steigen der Motorstrom und die Mo- 
tor spannung. Das Signal DRAW SENSE yird daraufhin "L", und 
der Mikroprozessor andert die Richtung der Schubladen- 
Bewegung. 



3.2.8 IR-Empfinger 

-> Fig. 3.7 

Mit der IR-Empfangerdiode (DL1) empfangene IR-Befehle 
warden im Decoder (IC1 ) decodiert und uber die Leitung 
BIBUSIN zum Mikroprozessor gesendet . Dieser quittiert den 
Empfang mit IR-REC, die rote LED (DL2) im IR-Empfanger- 
fenster Leuchtet fur ca. 1 Sekunde auf . 

3.2.9 Serial Link 

-> Fig. 3.7 

Uber die Buchse SERIAL LINK kbnnen Steuerbefehle emp- 
fangen und Status-Ruckmeldungen gesendet warden. An ihr 
konnen die REVOX-Gerate B203 • Timer Controller Oder B206 
• Transceiver angeschlossen warden. 

Anschluss 3 der Buchse fuhrt das serielle Datensignal, 
Anschluss 1 Masse und Anschluss 5 die Speisespannung 
+5 VSTBY. 

Der interne IR-Empfanger kann mit einer Spannung von 5 V 
zwischen den Anschlussen 4 und 2 ausgeschaltet warden. 
Dies kann auch mit der auf die Buchse gefuhrten Speise- 
spannung geschehen: Anschluss 1 mit Anschluss 2 und 
Anschluss 4 mit Anschluss 5 verbinden. 




Fig. 3.6 




Fig. 3.7 
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3.3 CD”DRIVE BOARD 1.769.116 

Auf dem CD-DRIVE BOARD sind die foLgenden Schaltungen 
untergebracht ; 
a Laserstrom-Steuerung 
■ HF-SignaLverstarkung 

3.3.1 Laserstrom-Steuerung 

-> Fig. 3.8 

Das S i gna I LO steuert uber den Transistor Q5 den Strom 
durch die Laserdiode. Die Monitordiode gibt eine der 
Intensi tat des Lasers proportionate Spannung (LM) fur den 
Laserstrom-Regetkreis in IC3 (auf SERVO PCB 1 .769.400) ab. 
Mi t dem Tr immpotent iometer R13 Lasst sich die Laser- 
Intensi tat einsteLLen. 

3.3.2 HF-Signalverstarkung 

-> Fig. 3.8 

Der HF-Si gna Lver starker (Q1 , Q2, Q3) verstarkt den hoch- 
f requenten' Stromtei L der vier Empf angerdioden (A1 ... A4) 

und bitdet das Signal HF*. Die Betr i ebsspannung fur den 
Verstarker wird durch Q4 zusatzLich stabi Lisiert . 

VC ist das Steuersignal fur den Disc-Motor . 

Auch die AnschLusse fur den Fokus- und den Radialmotor, 
sowie die jenigen der Empf angerdioden (A1 ... A4) uerden 

uber den CD-DRIVE BOARD geschtei ft . 





Fig. 3.8 
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4.1 ALLGEHEINE HINyEISE 



VORSICHT: ELektrisierungsgefahr bei geoffnetem Gerat ! 

TeUe im Gerat fuhren Netzspannung. 



Von STUDER REVOX angelieferte Module kbnnen ohne Ab- 
gleicharbei ten in das Gerat eingesetzt werden. 

4.1.1 Bendtigte Messgerite 



■ Kathodenstrahl-Oszi LLoskop 

■ Digitalvoltmeter 

■ Test-CD Nr. 3 

■ Test-CD Nr.SA 

■ Referenz-CD fur HoheneinsteLlung 

■ Glas-CD fur Opt ikeinsteUungen 

■ NF-VoLtmeter 

a autom. KLirrfaktormessbrucke 
a Messf i Iter (fur Klirrfaktormessung) 
a Tiefpassf i Iter 30 kHz 
a A-Bewertungsf i Iter 
a Abgleichschraubendreher 
a " ESE"-Arbe it splat zausrustung 



Best. Nr. -.46240 
Best . Nr . : 46241 

Best. Nr. -.46242 



Best. Nr . -.46200 
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4.2.1 Vorbere It ungen 



■ Netzstecker ziehen. 

■ Oberes DeckbLech entfernen (Abschnitt 2.2.1) . 

■ Gerat uieder ans Netz anschUessen. 

Bezel chnungen: 

In den nachfolgenden label ten sind die Signalnamen Oder 
Anschlusse von Bauelementen aufgefiihrt . Dabei bedeuten: 
C.Q1 = KoLLektor von Transistor Q1 
B.Q1 = Basis von Transistor Q1 
E.Q1 = Emitter von Transistor Q1 

R111/112 = gemeinsames Potential der Widerstande R111 

und R112. 

4.2.2 DECODER BOARD PCB 1.769.420 



POWER OFF 



SE 

PS 



DZ1 (+) 
DZ1 (-) 



+ 9.6 V 
+ 4.4 V 
+10.4 V 
-11.6 V 
+10.0 V 



1.4 V 


+10.2 V 
0.0 V 


2.0 


0.4 V 


+12.0 V 


0.0 


0.4 V 


-12.7 V 


0.0 


0.6 V 


0.0 V 





+11.3 V 
+22.4 V 
0.0 V 
-22.7 V 
+ 1 .6 V 






11 C . Q4 

12 B.Q4 

13 C.Q5 

14 B.Q5 

15 E.Q6 



0.0 V 
+ 0.7 V 
-11.5 V 
-11.0 V 
+19.1 V 



+ 0.2 V 
-22.5 V 
+23.0 V 



C.Q6 

E.Q7 

C.Q7 

+5 VSTBY 
+5 V 



+19.1 V 
-20.0 V 
-20.4 V 
+ 5.2 V 
+ 5.2 V 



+ 0.5 V 
-23.5 V 
- 0.4 V 
+ 5.2 V 
0 . 



> Fig. 4.2 

> Fig. 4.3 



- 5.2 V 
+12.0 V 
-15.0 V 




Fig. 4.1 



MIN. VOLTAGE 



Fig. 4.2 






























Name j PREEMPHASIS YES j PREEMPHASIS NO 




■ Test-CD Nr. 3 einlegen und Track 4/8 (1 kHz, OdB) ab- 
spieLen. 

■ Mit Kathodenst r ah l-Osz i I Loskop messen. 





Name 


Unom. Umin. 


FREQUENCY 


29 


IC "101 : 








pin 1 


6.4 Vpp 1 .0 Vpp 


1 kHz, sine-wave 


30 


pin 7 


6.4 Vpp 1 .0 Vpp 


1 kHz, sine-wave 


31 


IC 102: 








pin 1 


6.4 Vpp 


1 kHz, sine-wave 














6.4 Vpp 1 .0 Vpp 








6.4 Vpp 1 .0 Vpp 




34 


IC 202: 








pin 7 


6.4 Vpp 


1 kHz, sine-wave 


35 


R111/112 


16.5 Vpp 


1 kHz, sine-wave 


36 


R211/212 


16.5 Vpp 


1 kHz, sine-wave 


37 


L-VAR 


6.4 Vpp 


1 kHz, sine-wave 


38 


R-VAR 


6.4 Vpp 


1 kHz, sine-wave 


39 


PH-L 


16.0 Vpp 


1 kHz, sine-wave 


40 


PH-R 


16.0 Vpp 


1 kHz, sine-wave 


41 


L-FIXED 


6.4 Vpp 


1 kHz, sine-wave 


42 


R-FIXED 


6.4 Vpp 


1 kHz, sine-wave 
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Name 


Umin. 


REFER TO 


43 


HSC 




Fig. 4.5 


44 


IC 8: 








pin 22 


+ 2.6 V 




45 


pin 24 


+ 1.6 V 




46 


pin 25 


DC; 1.6 V 








AC: 1.5 Vpp 




47 


pin 29 




Fig. 4.4 


48 


pin 30 




Fig. 4.4 


49 


pin 31 




Fig. 4.4 


50 


IC 10: 








pin 1 




Fig. 4 *. 6 


51 


pin 2 




Fig. 4.6 


52 


pin 3 




Fig. 4.6 


53 


pin 4 




Fig. 4.6 


54 


pin 6 


'' 


Fig. 4.6 


55 


pin 7 




Fig. 4.6 


56 


pin 14 




Fig. 4.7 


57 


IC 11 : 








pin 1 




Fig. 4.8 


58 


pin 2 




Fig. 4.8 


59 


pin 3 




Fig. 4.8 


60 


pin 4 




Fig. 4.8 



Fig. 4.4.2 Q-CHANNEL TIMING WAVEFORMS (refresh mode) 

Fig. 4.4 







START SEQUENCE 
98% DUTY CYCLE 



SPEED TOO LOW 



STOP SEQUENCE 
2% DUTY CYCLE 



NORMAL SEQUENCE 
50% DUTY CYCLE 



Fig. 4.5 



IC 10-pin 7 SDAB 



1C 10-pin 1 WSAB 



CRC ERROR BIT SUBCODING ERROR FLAG SYNC (active low) 
\ (not used SAA 7220) I 



wXvXuX tXs XrXq 



II II 
II II 
I I I I 



=50% DUTY FACTOR 7.35 kHz 




IC10-pin6SCAB | U U U U U L 

2.8224 MHz BURST CLOCK 

IC 10-pin 3 DAAB msb left sample 

zz^tnjjoojjjocco: 

IC 10-pin 4 EFAB 1 

~)( I LEFT ERROR FLAG 

IC 10-pin 1 WSAB j ! 



— 1 .-—354.3ns 

LSB idle MSB RIGHT SAMPLE 



IC 10-pin 2 CLAB i 1 J 



Fig. 4.6 



0 3 4 71 



27 28 31 

M 

S V U C P 



VALIDITY FLAG^ 

USER DATA 

CHANNEL STATUS 
PARITY BIT 



il 1 1 i 1 1 i I i 1 i 



SOURCE CODING 



C HANNE L CODING 

(biphase mark) 



Fig. 4.7 



50% X LSB X MSB 



IC 11-pin 2 



IC 11 -pin 4 



START SAMPLING 
PERIOD 



SAMPLE AT 
OUTPUT 



Fig. 4.8 
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4.2.3 SERVO PCB 1.769.400 






43 



IC 5: 
pin 1 
pin 3 



RAD. ERROR 
FOC. ERROR 



5.0 Vpp 650 Hz 















.TOEdlMJ R^OX 



DRAW IN 
DRAW OUT 

IC 10: 
pin 1 

tPin 7 
E.Q15 
E.Q16 



DRAWER MOVES OUT 



0.0 V 
-9- 5.0 V 

- 4.3 V 

+ 0.9 V 

- 4.2 V 

- 4.2 V 



DRAWER MOVES IN 



SERIAL LINK CONNECTOR 





Name 


DRAWER BLOCKED 


DRAWER UNBLOCKED 


50 


DRAWSENSE 


0.0 V 


+ 5.0 V 



NO CONNECTION 



71 DL 5: 

pin 7 + 0.3 V 



NO CONNECTION 



SHORTED PINS: 
1<->2; 4<->5 



+ 0.1 V 



SHORTED PINS: 
K->2j 3<->5 



72 DL 6: 

pin 5 + 5.0 V 

73 C.Q18 0.0 V 



■ 


Name 


DRAWER POSITION 
IN 1 BETWEEN 


OUT 


51 

52 


DRAW F 
DRAW B 


0.0 V 
+ 5.0 V 


o o 

b b 
< < 


+ 5.0 V 
0.0 V 



Signal 



NO KEY 
PRESSED 



CORRESPONDING 
KEY PRESSED 



IC 12: 
pin 14 
pin 15 
pin 16 
pin 17 
pin 18 
pin 19 



+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V 



+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V 



TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 



TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 





Name 


SIGNAL 


PLAY 


SEARCH 


CUEING </> 


64 

65 

66 


IC 14: 

pin 17 
pin 16 
pin 19 


MUSB 

ATSB 

PULSE 


+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
0.0 V 


0.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V i 


+ 5.0 V 
0.0 V 
^ULSES 

1 



IC 15: 
pin 27 



0.0 V a AUDIO CD 
+ 5.0 V a CD ROM 



Name Signal 



68 IC 14: 

pin 12 



WITHOUT 

IR SIGNAL 


WITH 

IR SIGNAL 


0.0 V 


+ 5.0 V 



Signal 



REMARKS 



+ 5.0 V 
+ 5.0 V 



"LOAD" : 0.0 V 
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4=3 EliSTELLUiGEi 



HIWyElSE; 

Der CD-Mechanismus 1st ein optomechanisches Prazislons- 
Instrument und 1st deshalb nur am ALumlnlum-ChassIs an- 
zufassen und kelner Staubelnwirkung auszusetzen. 

Die Laser-Opt Ik kann mit elnem Luf tpinsel gerelnigt 
warden. Relnigungsmittel sInd nicht zu verwenden, sle k6n- 
nen be 1m E Indr Ingen In den Fokussler-Mechanismus diesen 
zerstbren. 

Das CD-Laufwerk 1st mit seLbstschmIerenden Lagern versehen 
und bedarf daher kelner Wartung. 

4.3.1 KontroUe der Laser-Opt Ik 

-> Fig. 4.11 / Fig. 4.12 

1 Gerat ausschalten und Netzstecker zIehen. 

■ Laufwerk ausbauen (Abschnitt 2.4.1). 

■ Das ausgebaute Gusslaufwerk (ohne Laufwerkkorb) unter 
elne LIchtqueLLe legen. Vor der LIchtqueLLe e 1 nen Faden 
Oder Draht spannen, so dass dieser el nen geraden, dunnen 
Schatten auf das Laufwerk wirft . 

■ Den k Lei nen Spiegel auf die Laser 11 nse und die GLas-CD 
(be Ides In Set Nr . -.46242 enthaLten) auf das Laufwerk 
Legen. 

■ Den Laser-Abtastarm In MItteLsteLLung br Ingen und das 
Laufwerk so drehen, dass der Schatten der LIchtqueLLe 1m 
Zentrum des Abtastarms und parallel zu diesem ver Lauf t . 

■ Be 1m Betrachten der be 1 den SchattenLInlen auf der GLas- 
CD und auf dem Spiegel (Fig. 4.11) darf deren seltllcher 
Versatz nicht mehr als 2,5 mm betragen. 

1 Laufwerk so aufstellen, dass die Schattenllnle senkrecht 
zum Abtastarm, aber durchs Zentrum des SplegeLs auf der 
Laser-Optik verlauft. (Fig. 4.12) 

■ Der seltllche Versatz der SchattenLInlen darf auch hler 
nicht mehr als 2,5 mm betragen. 

4.3.2 Korrektur der Laser-Opt 1 k 

-> Fig. 4.13 

1 KontroLLe der Laser-Optik (Abschnitt 4.3.1). 

■ 2 Schrauben CA3 Losen bis sich die LagerpLatte CB3 ver- 
schleben Lasst . (Fig. 4.13) 

■ Die Lage der LagerpLatte gemass Fig. 4.13 korr Iglern. 

■ Bel korrekter Lage die Schrauben CA3 vorsichtig fest- 
drehen. 

1 ElnsteLLung der Laser-Optik erneut uberprufen (Abschnitt 

4.3.1). 

1 Laufwerk wieder einbauen. 
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4.3.3 Laserstrom einsteUen 



-> Fig. 4.14 / Fig. 4.16 
1 Die Laufwerk-Abdeckung entfernen. 

■ Das KathodenstrahL-Oszi ILoskop an TP2, den Masse- 
Anschluss an TP1 auf dem SERVO BOARD 1.769.400 an- 
schLiessen. 

H i nwe i s : 

Auf dem SERVO BOARD 1 .769.400.21 sind noch keine Test- 
Punkte vorhanden. Das Kathodenstrahl-Oszi LLoskop ist 
desshalb am Emitter von Transistor Q3 (HF*) auf CD DRIVE 
BOARD 1 . 769 .116 anzuschliessen. Die Masse ebenfalLs auf 
dem CD DRIVE BOARD (z.B. an RIO Oder C5) anschliessen. 

■ Das Gerat so auf stelLen, dass der CD-DRIVE BOARD von 
unten zuganglich bleibt . 

■ Test-CD Nr .3 (TRACK 1 ) abspielen. 

■ Mit Tr immpotent iometer R13 eine Spannung von 550 mVpp 
±50 mV einstellen. 

4.3.4 HoheneinstelLung des Disc-Motors 

-> Fig. 4.15 / Fig. 4.16 
Die Hohe des Disc-Motors wurde im HersteLlerwerk exakt 
eingesteUt und soLlte nicht verandert werden. Nur wenn 
der Disc-Motor ersetzt werden muss, ist die nachfoLgende 
EinstelLung vorzunehmen. 

Dm in den Besitz einer Referenz-CD fur die Hohenein- 
steLLung zu kommen, wenden Sie si ch bitte an Ihre REVOX- 
Landesvertretung Oder an: 

REVOX ELA AG 

Althardstrasse 146 

CH-8105 Regensdorf / Switzerland 

Dort ist man in der Lage, Ihnen eine Ihrer Test-CDs zu 
messen und den einzustellenden Offset zu errechnen. 

1 Oberes Deckblech entfernen (Abschni tt 2.2.1). 

1 Die Laufwerk-Abdeckung entfernen. 

1 Das Digitalvoltmeter (Berei ch 500 mV DC) an TP3 CTP3a] , 
Masse an TP1 CTP1a3 auf SERVO BOARD 1.769.400 anschlies- 
sen. 

Hinweis: 

Sind auf dem SERVO BOARD keine Test-Punkte vorhanden, so 
konnen die in Klammern gesetzten Mess-Punkte verwendet 
werden. 

■ Im Stop-Mode die Of f setspannung messen und not ieren. 
(Die maximale Of f setspannung betragt ±500 mV) . 

■ TRACK 1 der Referenz-CD zur Hoheneinstel lung abspielen 
und die Motorhohe mit der Axial-Stellschraube CC] so 
einstellen, dass die Of f setspannung mi t der im Stop-Mode 
gemessen unter Berucksi cht igung des Offsets der Ref e- 
renz-CD identisch ist. Einstelltoleranz : ±200 mV. 

Be i spiel : 

Offset im Stop-Mode ohne CD : -1 55 mV 

Offset der Referenz-CD : + 75 mV 

Einzustellende Of f setspannung : - 80 mV 

4.3.5 Radial-Offset abgleichen 

-> Fig. 4.14 / Fig. 4.16 
1 Oberes Deckblech entfernen (Abschni tt 2.2.1). 
a Die Laufwerk-Abdeckung entfernen . 

a Das Kathodenstrahl-Oszi lloskop an TP2, den Masse- 
Anschluss an TP1 auf dem SERVO BOARD 1 .769.400 an- 
schliessen. 

Hinweis: 

Auf dem SERVO BOARD 1 .769.400.21 sind noch keine Test- 
Punkte vorhanden . Das Kathodenstrah l-Osz i I loskop ist 
desshalb am Emitter von Transistor Q3 (HF*) auf CD DRIVE 
BOARD 1 .769. 116 anzuschliessen . Die Masse ebenf al Is auf 
dem CD DRIVE BOARD (z.B. an RIO Oder C5) anschliessen. 
a Das Osz i I loskop auf den 650 Hz -Osz i I lator TP5 [TP5a] 
tr iggern. 

a Mi t dem Tr immpotent iometer R132 die Ampli tudenmodulat ion 
(650 Hz) des HF* -Signals auf das Mini mum abgleichen. 






Fig. 4.16 
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4.3.6 Endverstarker der RadialregeLung abgLeichen 

-> Fig. 4.16 

■ Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1). 

■ Das Digi taLvoLtmeter auf SERVO BOARD 1 .769.400 an TP4 
CTP4a] , Masse an TP1 CTPIa] anschLiessen. 

H 1 nwe i s : 

Sind auf dem SERVO BOARD keine Test-Punkte vorhanden, so 
konnen die in KLammern gesetzten Mess-Punkte verwendet 
warden. 

■ Den B226 • Compact Disc Player in den Service-Mode 

schalten: 

- am ausgeschaltenen Gerat beide Tasten PROGRAM STEP + 
und - drucken und das Gerat gleichzeit ig durch Drucken 
der Taste POWER einschalten. 

- in der Anzeige ist nur der blinkende Schr i f tzug STEP 
und darunter die Ziffer 1 sichtbar . 

■ Den Abtastarm des Laufwerkes in MitteLsteUung br ingen. 

■ Mit R55 den Offset auf 0 V ±50 mV einsteUen. Ein Be- 
reich von ±100 mV kann ausgenutzt warden, urn aUfallige 
Krafte der Flex-Prints auszugleichen. 

■ Taste PROGRAM STEP + drucken (STEP 2), der Arm wird urn 
e i nen best immten Betrag nach aussen abgelenkt . 

■ Bei STEP 3 wird der Arm urn den gleichen Betrag wie in 
STEP 2 nach innen abgelenkt. Dadurch ist feststellbar , 
ob die Einwirkung der Flex-Pr int-Kraf te genugend 
kompensiert ist . Ansonsten durch Verstellen von R55 die 
Krafte kompensieren. 

Die Einwirkungen der Flex-Pr int-Kraf te lassen sich auch 
durch Erwarmen der F lex-Pr ints mit einem Haartrockner 
verandern. 

■ Wie untenstehender Tabelle zu entnehmen ist, kann mit 
den Schritten STEP 2 bis STEP 9 der Arm unterschiedlich 
weit nach aussen und innen geschwenkt warden. 

Der Ausschlag des Radial-Arm ist allerdings vom mecha- 
nischen Widerstand der Lager abhangig. 



STEP 


Auslenkung 


Strom 


Fokussierung 


CD-Motor 


1 


keine 


0 pA 


aus 


aus 


2 


nach aussen 


17,5 pA 


aus 


aus 


3 


nach innen 


17,5 pA 


aus 


aus 


4 


nach aussen 


8,8 pA 


aus 


aus 


5 


nach innen 


8,8 pA 


aus 


aus 


6 


nach aussen 


17,5 pA 


aus 


aus 


7 


nach innen 


17,5 pA 


aus 


aus 


8 


nach aussen 


26,3 pA 


aus 


aus 


9 


nach innen 


26,3 pA 


aus 


aus 


10 


ganz aussen 


35,0 pA 


aus 


aus 


11 


ganz innen 


35,0 pA 


aus 


aus 


12 


keine 


0 pA 


ein 


ein 


13 


nach innen 


26,3 pA 


ein 


ein 


14 


PLAY 


regelung 


ein 


ein 



■ STEP 10 bringt den Arm ganz nach aussen und STEP 11 ganz 
nach innen. 

■ STEP 12 er laubt eine Uberprufung des Fokus-Regelkreises. 

■ STEP 13 bringt den Arm nach innen, bei aufgelegter CD 
zum Inhaltsverzeichnis. 

■ STEP 14 lasst den Arm der Spur folgen. Der Prozessor 
greift aber nicht in die Regelung ein. Jede mechanische 
Erschutterung lasst den Arm aus der Spur fallen. Nach 
ca. 3 Minuten wird ab TRACK 1 abgespielt, die Musik ist 
horbar. Diese Betriebsart dient der Uberprufung des 
Radial-Regelkreises sowie der PLL-Schaltung (Clock- 
Regener ierung) auf dem DECODER BOARD 1.769.420. (Das 
Signal EFAB an ICS Pin 36 muss "L" sein. Wenn es seinen 
logischen Zustand nach "H" andert, ist ein unkorrigier- 
barer Fehler auf getreten) . 
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4.4 HESSEN DER AUDIO-DATEN 



■ KUrrfaktor 

■ AusgangspegeL und KanaLgleichhei t 
1 Frequenzgang 

■ Ubersprechen 

■ Fremdspannungsabstand 

s Gerauschspannungsabstand 

■ Phasenlinear i tat 

■ Akustische Beurtei lung 



4.4.1 KUrrfaktor 



~> Fig. 4.17 

■ Messaufbau nach Fig. 4.17 mit Klirrfaktor-Messf i Iter am 
Ausgang VARIABLE OUTPUT [23. 

■ Mit der Taste VOLUME + C2Q] maxima ten AusgangspegeL ein- 
steLLen. 

1 Test-CD Nr .3 abspielen. Fur die Messung des linken 
Kanals TRACK 4 und fur die Messung des rechten KanaLs 

TRACK 8> 

Fur aUe Frequenzen des TRACK 4 Oder TRACK 8 muss der 
Klirrfaktor kLeiner als 0,005% sein . 

■ Die gleichen Messungen sind auch an den Ausgangen FIXED 
OUTPUT Cl] vorzunehmen. 




Fig. 4.17 



4.4.2 AusgangspegeL und KanaLgLeichhei t 



■ Mit der Taste VOLUME + C203 maximaLen AusgangspegeL ein- 
steLLen. 

■ Test-CD Nr .3 TRACK 2/3 abspieLen. 

1 Mit einem NF-VoLtmeter die PegeL der Ausgange FIXED Cl 3 
und VARIABLE C23 messen. 

1 Der gemessene Wert muss 2,2 V RMS ±10 % betragen. 
KanaLgLeichheit : besser aLs 0,2 dB. 



4.4.3 Frequenzgang 



1 AusgangspegeL kontroLLieren (Abschni tt 4.4.2) . 

B Test-CD Nr. 3 TRACK 2 (Linker KanaL / 1 kHz) abspieLen 
und die PegeLreferenz auf 0 dB einsteLLen. 

■ Test-CD Nr .3 TRACK 4 fur den L inken KanaL und TRACK 8 
fur den rechten KanaL abspieLen . 

H Bei max imaLem AusgangpegeL muss der Frequenzgang der 
Ausgange FIXED C1 3 und VARIABLE C23 bei aLLen Test- 
Frequenzen (41 Hz, 101 Hz, 997 Hz, 3163 Hz, 6373 Hz, 
10007 Hz, 16001 Hz, 19001 Hz, 19997 Hz) in der ToLeranz 
von ± 0,1 dB L i egen . 

4.4.4 Ubersprechen 



■ Mit der Taste VOLUME + C203 maximaLen AusgangspegeL ein- 
steLLen. 

■ Test-CD Nr .3 TRACK 2 (Linker KanaL / 1 kHz) abspieLen 
und die PegeLreferenz auf 0 dB einsteLLen. 

■ uber ein 30 kHz Tiefpassf i Lter sind beide Ausgange zu 
messen: 

TRACK 4 fur die Messung Ubersprechen L zu R. 

TRACK 8 fur die Messung Ubersprechen R zu L. 
a Die Uber spree hdampfung muss mindestens 90 dB betragen. 

4.4.5 Fremdspannungsabstand 



a Mi t der Taste VOLUME + C203 maximaLen AusgangspegeL ein- 
steLLen. 

■ Test-CD Nr .3 TRACK 2 ( L inker KanaL / 1 kHz) abspieLen 
und die PegeLreferenz auf 0 dB einsteLLen. 
a Test-CD Nr .3 TRACK 18 (digitaLe St i LLe) abspieLen. 
a Uber ein 30 kHz T iefpassf i Lter sind die Ausgange FIXED 
Cl 3 und VARIABLE C23 zu messen. 
a Der erreichte Wert muss uber 96 dB L i egen . 
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4.4.6 Gerauschspannungsabstand 



■ Mit der Taste VOLUME + C20] maximaLen Ausgangspegel ein- 
steUen. 

a Uber ein 30 kHz-T iefpassf i Lter und ein A-Bewertungs- 
f liter Sind die Ausgange FIXED C1 ] und VARIABLE [23 zu 
messen. 

a Test-CD Nr. 3 TRACK 2 (linker Kanal / 1 kHz) abspielen 
und die Pegelref erenz auf 0 dB einstellen. 

■ Test-CD Nr .3 TRACK 18 (digitale Stille) abspielen. 

a Der errei chte Wert muss uber 100 dB I i egen . 

4.4.7 Phasenlinear itat 



-> Fig. 4.18 

■ Mit der Taste VOLUME + C203 maximalen Ausgangspegel ein- 
stellen. 

B Test-CD Nr .3 TRACK 20 abspielen. 

a Osz i lloskop an e i nem Ausgang anschliessen und die Recht- 
ecksignale bei 100 Hz , 400 Hz, 1002 Hz und 5512 Hz 

opt isch beurtei len. Die Kurvenform muss symmetr isch 
sein. (Fig. 4. 18) 

4.4.8 Akustische Beurtei lung 



■ Test-CD Nr.5A abspielen und auf Abspielf ehler (Unter- 
bruche) achten. 

a Die Test-CD enthalt die folgenden simul ierten Fehler : 
Informat ionsunterbruche von 400 ... 900 pm auf TRACK 5 - 
TRACK9. 

Schwarze Punkte (Black Dots) von 300 . . . 800 pm auf 

TRACK 11 - TRACK 17. 

Simul ierter Fingerabdruck auf TRACK 18 und 19. 
a Diese Beurtei lung ist natur I i ch nur mi t einer einwand- 
f reien und sorgfalt ig behandelten Test-CD moglich. Zu- 
satzliche Fehler konnen sich mit den simulierten Fehlern 
summieren und so zum Unterbrechen des Abspielvorganges 
fuhren. 




Fig. 4.18 
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1.1 OPERATING CONTROLS 



Control element Function 

Cl]# Keys 0-9 Numeric input keys. For direct ad- 

dressing of a selection (TRACK or 
INDEX) in conjunction with PLAY/NEXT 
C4] or INDEX C5]. 

C21 Disc drawer Thi s drawer carries the compact disc 

to the laser-based play mechanism. It 
can be opened and closed by pressing 
the LOAD button C63. 

C33# PAUSE With this key the playback can be 

interrupted at any time. If PLAY/NEXT 
C4] is subsequently pressed, playback 
resumes from the interrupted location. 

C4]# PLAY/NEXT Each time this key is pressed the next 

selection will be played. I f it is 
pressed after a number has been enter- 
ed with the numeric keys Cl], the cor- 
responding selection will be played. 

C5] INDEX Each time this key is pressed, the se- 

lection following the next index will 
be played. If it is pressed after a 
number has been entered with the nu- 
meric keys C1 ] , the selected index 
will be played. If no indices are re- 
corded on the CD, the next TRACK is 
selected when this key is pressed. 

C6]# LOAD Actuation of this key moves the disc 

drawer C2] in or out . 

C7]# POWER Switches the unit on or off. Certain 

components of the CD player always re- 
main under voltage (STANDBY) . 

C8] PROGRAM Switches the input mode on or off. 

C9] IR SENSOR Infrared receiver window. 

C10] CURSOR With the CURSOR key any pos i t i on of 

the display can be accessed and subse- 
quently edited. 

C11] PROGRAM STEP +/- 

These keys permit paging up (+) or 
down (-) within the program. 

C12] TRACK/TIME Switches the display from TRACK indi- 

cat ion to TIME indi cation in programm- 
ing mode. 



[13] MARK This key sets a start and/or stop mark 

(DISC TIME only) while listening in 
programming mode. 

[14] STORE Memory load button, must be pressed 

upon completion of each program step 
input . 

[15] LOOP Executes repeated playback of a CD or 

program. 

[16] # STOP Interrupts PLAY mode and causes the 

laser pickup to return to the start 
position (also interrupts a running 
program) . 

[17] DISPLAY Changes over the TIME indication in 

field [C] . Four time display modes are 
possible: 

a) DISC TIME (time elapsed since start 
of CD). 

b) TRACK TIME (time since start of 

TRACK or selection) . " 

c) TRACK REMAINING TIME (time remain- 
ing to the end of the TRACK or 
selection). 

d) DISC REMAINING TIME (time remaining 
to the end of the CD) . 

[18] AUTOSTOP This key interrupts the play mode upon 

completion of the selection or program 
step current ly being played (PAUSE) . 
Playback can be resumed by pressing 
PLAY/NEXT [4]. 

[19] < Shifts the playback point towards the 

start of a selection for as long as 
this key is pressed. 

[20] VOLUME +/- Varies the level of the headphones 

(PHONES) output and of the VARIABLE 
OUTPUT. 

[21 ] > Shifts the playback point towards the 

end of a selection for as long as this 
key is pressed. 

[22] PHONES Jack socket for headphones 

200 ... 600 Q. 
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[23]# LOCATE Locator function. Interrupts play mode 

and the CD player is switched to PAUSE 
at the pos i t i on of the Last PLAY/NEXT 
command. 



DISPLAY PANEL 



[A3 STEP 



Number of the current program step; 
the word STEP flashes in programming 
mode; in normal play mode this display 
field is not visible. 



TRACK TIME INDEX 

This field indicates in the first and 
second position the number of the se- 
lection be i ng played, and in the third 
and fourth position the corresponding 
INDEX (if existing) . In programming 
mode a start time (minutes and sec- 
onds) can be displayed here. 

TRACK TIME INDEX 

This field indicates the current se- 
lection (TRACK) time (since the start 
of the selection) or the DISC time 
(since the start of the CD). 

In programming mode an end time, an 
end Selection (TRACK) or an end index 
can be displayed here. 



[D3 AUTOSTOP Visible when AUTOSTOP mode is active. 

[E3 PAUSE Visible when PAUSE function is active. 

[F] LOOP Visible when LOOP function is active. 

[G3 List of contents; missing dots on the 

left = selections already played, 
total number of dots = total number 
of TRACKS existing on the mounted CD . 

# = The CD player can be switched on directly with these 
keys. PLAY/NEXT [43 switches the unit to PLAY mode, the 
inserted di sc is played starting with the first track. 
With STOP [163 the CD player is only switched on; the 
PAUSE and LOCATE keys switch the CD player to PAUSE at 
the start of the f irst track . PLAY/NEXT [43 initiates 
play mode; if the CD player has been started with one of 
the numeric keys [13 and PLAY NEXT [43 , playback starts 
with the preselected track . 



ATTENTION ! afin de prEvenir un choc electrique 

NE PAS ENLEVER LE COUVERCLE (ARRIERE). IL NE SE TROUVE 
A L'INTERIEUR AUCUNE PIECE POUVANT ETRE REPAREE PAR 
L'USAGER. COUPER L'ALIMENTATION AVANT D’OUVRIR. 

CAUTION ! TO PREVENT ELECTRIC SHOCK, DO NOT REMOVE 
COVER (OR BACK). NO USER SERVICEABLE PARTS INSIDE. RE- 
FER SERVICING TO QUALIFIED SERVICE PERSONNEL DISCON- 
NECT SUPPLY CORD BEFORE OPENING. 



(o (0 (0) 



(o) wCo) 



FIMED VARIABLE DIG[taL OUTPUT 





[13 [23 [33 



1 .2 CONNECTOR PANEL 



[13 FIXED OUTPUT Standard-level output: 

Umax. : 2.00 V RMS 

Ri : <500 Q, short-circuit proof . 

[23 VARIABLE OUTPUT Output with variable level: 

U: 0.00 . . . 2.00 V RMS 

Ri : <500 Q, short-circuit proof . 

[33 DIGITAL OUTPUT 2 identical digital outputs : 

complete serial information on the CD; 
left-hand channel , r ight-hand channel, 
and subcodes . 

Umax . : 0.50 Vpp, 

Ri: 75Q. 



[43 AC POWER 



[53 SERIAL LINK 



Power inlet and voltage selector . 

Serial port for interconnection with 
the REVOX B203 • Timer Controller . 

The internal IR receiver can also be 
switched off via this socket ( inter- 
connect pini with pin2 and pin4 with 
pin5. ) 
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2. DISASSE»LY INSTRUCTIONS 
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2.1 GENERAL INFORMATION 



CAUTION: Before removing any housing parts and elec- 

tronic assemblies, make sure that the unit is 
disconnected from the AC power source! 



Important information: 

■ The MOS component handling recommendations found at the 
beginning of this manual should be followed whenever 
electronic components are removed or installed. 

■ To prevent damage to detached cables and connectors 
during removal/ installation work, stow them away in the 
corresponding recesses of the housing parts and sub- 
assemblies. 

2.1.1 Required tools 



1 Phillips screwdriver size 0 

1 Phillips screwdriver size 1 

1 Phillips screwdriver size 2 

1 Screwdriver size 2 

1 Screwdriver size 3 

1 Flat-nose pliers 
1 Tweezers 

1 Hexagon-socket-screw key "Inbus" size 3 

1 Hexagon-socket-screw key "Inbus" size 4 

1 Hexagon-socket-screw key "Torx" size T 8 

1 Hexagon-socket-screw key "Torx" size T10 

1 Open-end wrench size 11 

1 "ESE" workbench kit Order No. : 46200 



Recommendation: Line the workbench with a cotton cloth to 
prevent scratches on the housing surface. 

2.1.2 Reassembly 

Reassemble the unit analogously in reverse order of the 
subsequently descr ibed disassembly instructions and follow 
the spec i f i c installation instructions. 







HOUSING 



2.2.1 Top cover 



-> Fig. 2.1 

■ Unfasten the five screws Cl 3 on the rear of the unit 
while gently pressing down the cover . (The cover has 
been lightly pretensioned) . 



Installation instruction: 

First slide the cover into the groove on the front trim 
strip and then press down the back and tighten the screws . 



2.2.2 Side panels 



Unfasten 2 screws C23 each 
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2.3 PUSH BUTTON PANEL 



-> Fig. 2.3 / Fig. 2.4 

■ Remove top cover (Section 2.2.1) . 

■ Remove side panels (Section 2.2.2) . 

■ From the bottom of the unit: 

Unfasten 4 screws C33. 

■ From the top of the unit : 

Unfasten 2 screws C4] with serrated Lock washer and 
ground contact spring. 

■ Unfasten 2 screws [53. 

■ Lift the push button panel off the housing towards the 
front . 

■ Separate the following cable connections: 

- Connecting cable £63 KEYBOARD LEFT -> SERVO PCB 

- Connecting cable £73 KEYBOARD RIGHT -> SERVO PCB 

- Connecting cable £83 LC DISPLAY -> SERVO PCB 

- Connecting cable £93 Headphones socket -> DECODER 
BOARD 

2.3.1 LC display 



~> Fig. 2.4 

■ Remove the push button panel (Section 2.3) . 

■ Release one snap fastener £103 on each side by bending 
it out of the locked position with adequate force, then 
lift the LC display out of the push button panel. 

2.3.2 Keyboard PCB • Switching mats • Keys 



-> Fig. 2.4 / Fig. 2.5 

■ Remove the push button panel (Section 2.3). 

■ Unfasten 2 screws £113 each on the keyboard PCBs. 

■ Bend the snap fasteners out of their locked position one 
at a time, starting on one side while carefully lifting 
the keyboard PCB £123. 




Fig. 2.3 




Fig. 2.4 



Caution: 

■ Avoid touching the gold-plated contacts. 

■ Do not turn over the push button panel: the buttons 

could drop out. 

On the disassembled PCB £123 the switching mats £133 and 
push buttons £143 can be removed towards the top. The keys 
£153 of the top row with aluminum caps can be pressed out 
of their mounting by pressing them lightly towards the 
front . 

Installation instruction: 

■ Prior to reassembly use a piece of lint-free cloth to 
wipe off any dust on subassemblies such as the keyboard 
and switching mats, display and display window. 

■ Before inserting the keyboard PCBs align the switching 
mats exactly with the centering pins and between the 
snap fasteners. 

■ Make sure that all snap fasteners above the circuit 
board are locked. 

2.3.3 Headphones socket 



■ Remove the push button panel (Section 2.3) . 

■ Remove the bronze retaining spr i ng . 

■ Press the snap fasteners out of their locked position 
and pull the socket out of the holder . 




Fig. 2.5 
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2.4 PLAY MECHANISM 



2.4.1 Replacing the play mechanism 

-> Fig. 2.6 

■ Turn the CD player ups i de down. 

■ If necessary remove the two lock screws of the player 
mechanism. 

■ Unfasten the 2 screws C16] and remove the cover of the 
play mechanism. 

a Separate the cable connection C17] . 

■ Unfasten the 4 screws C18] and carefully lift out the 
play mechanism together with its case. The play mecha- 
nism may be set down in its operating pos i t i on . 

a Pos i t i on the play mechanism upright ( never on the shaft 
of the disc motor or the optical laser system) . Hold the 
die-cast play mechanism with one hand and with the other 
unfasten the 4 screws [19] . Replace the die-cast play 
mechanism. 

Installation instruction: 

■ If the CD scrapes against the drawer housing after reas- 
sembly, the play mechanism must be adjusted correspond- 
ingly. 

2.4.2 CD drawer 

-> Fig. 2.7 

■ Do not remove the play mechanism nor its case! Always 
leave the play mechanism case connected to the removed 
drawer housing. (Mechanical stability; the drawer mecha- 
nism has been factory-aligned to close tolerances.) 

■ Remove the SERVO PCB (Section 2.5.2). 

■ Remove the DECODER PCB (Section 2.5.3) . 

■ Unfasten the 6 screws [203 . The complete CD drawer with 
play mechanism can now be li f ted out from the back of 
the uni t . 



Fig. 2.7 

2.4.3 Drawer motor 

-> Fig. 2.8 

■ Remove the top cover (Section 2.2.1 ) . 

■ Remove left-hand side panel (Section 2.2.2) . 

■ Separate the following cable connection: 

- Cable connection [21 3 SERVO PCB -> drawer motor . 

a Unfasten the vibration damper [223 . 

■ Unfasten the 3 screws [233 . Remove the drawer motor . 

Installation instruction: 

■ Apply a drop of Loct ite to the thread of the vibration 
damper . 







Fig. 2.8 
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2.5 ELECTRICAL ASSEMBLIES 



2.5.1 Transformer 



-> Fig. 2.9 / Fig. 2.10 

■ -Remove top cover (Section 2.2.1). 

■ Remove the CD hold down clamp C24] by lightly pressing 
down on securing clips. 

Important: 

Do not lose the nylon sleeve with the 0-ring on the 
driving pin! 

■ Separate the following cable connections: 

- Connecting cable C25] transformer -> DECODER PCB. 

- Black ground lead C26] on the bottom of the hous i ng . 

■ Unfasten 2 screws C27] on the power inlet . 

■ Unfasten 4 screws C28] on the underside of the housing; 
the transformer can now be pulled out of the unit 
towards the back . 



Installation instruction: 

■ Make sure that the nylon sleeve on the dr i v i ng pin of 
the hold-down clamp engages exactly into the guide 
groove of the CD drawer . 



2.5.2 SERVO PCB 1.769.400 

-> Fig. 2.11 

■ Remove top cover (Section 2.2.1) . 

■ Separate the following cable connections: 

- Flat cable connection [29] SERVO PCB -> DECODER PCB 

- Cable connection [30] SERVO PCB -> KEYBOARD LEFT 

- Cable connection [31] SERVO PCB -> KEYBOARD RIGHT 

- Cable connection [32] SERVO PCB -> LC DISPLAY 

- Cable connection [33] SERVO PCB -> drawer motor 

- Flat cable connection [34] SERVO PCB -> play mechanism 
(see Section 2.4.1). 

B Unfasten 1 screw [35] and remove the driving lug. 

B Unfasten the 4 screws [36] and pull the SERVO PCB back- 
ward by approximately 10 mm. 

B Pull the flat cable connection [34] SERVO PCB -> play 
mechanism through the opening in the drawer housing and 
lay it flat across the circuit board. 

1 Carefully pull the SERVO PCB out of the unit towards the 
back unt i I the notch [37] (not always avai lable) is 
aligned with the rear panel of the housing. 

B The circuit board can now be set upright and removed 
from the unit. 

2.5.3 DECODER PCB 1.769.420 



-> Fig. 2.9 / Fig. 2.12 

a Remove top cover (Section 2.2.1). 

B Separate the following cable connections: 

- Flat cable connection [38] DECODER PCB -> SERVO PCB 

- Connecting cable [25] transformer -> DECODER PCB 

- Cable connection [39] DECODER PCB -> headphones socket 

- Cable connection [40] DECODER PCB -> ILLUMINATION 
BOARD 

B Unfasten 8 screws [41 ] and pull the DECODER PCB out 
towards the top. 



Fig. 2.12 





Fig. 2.11 
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2.5.4 LC DISPLAY PCB 1.769.255 



-> Fig. 2.13 

■ Remove top cover (Section 2.2.1). 

■ Remove side panel (Section 2.2.2) . 

■ Remove push button panel (Section 2.3) 

■ Remove the three screws C423 , lift the circuit board at 
the top and pull it out of the guide. 

Installation instruction: 

■ Wipe off the LC DISPLAY with a piece of lint-free and 
dry cloth. Reinstall once it is dust free. 

2.5.5 ILLUMINATION PCB 1.769.565 



-> Fig. 2.12 / Fig. 2.13 

■ Remove top cover (Section 2.2.1) . 

■ Remove side panels (Section 2.2.2) . 

■ Remove push button unit (Section 2.3) . 

■ Separate the cable connection C40] ILLUMINATION PCB -> 
DECODER PCB. 

■ Unfasten the two screws C433 . 

2.5.6 Primary fuse 



■ Remove top cover (Section 2.2.1). 

■ The primary fuse is accessible next to the voltage 
selector . 

Fuse ratings: 

100 ... 140 VAC = T 500 mA/250 V (SLOW) 

200 ... 240 VAC = T 250 mA/250 V (SLOW) 

Installation instruction: 

■ It is important to reinstall the plastic shock protect- 
ion after replacement of the fuse. 

2.5.7 Secondary fuses 



Access from the bottom: 

■ Remove play mechanism (Section 2.4.1). 

■ The four secondary fuses are accessible. 

Access from the top: 

■ Remove top cover (Section 2.2.1). 

■ Open the drawer by approx . 3 cm (1H" ) . 

■ The secondary fuses can now be replaced with tweezers. 
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3. FUNCTIONAL DESCRIPTION 



3.1 DECODER PCB 1.769.420 



The following circuits are implemented on the DECODER 

PCB: 

■ Regulation of the supply voltages. 

■ Digital signal processing. 

■ Digital filtering. 

■ Digital/analog conversion . 

■ Level adjustment and headphones volume cootrol. 

3.1.1 Regulation of the supply voltages 

-> Fig. 3.1 

The supply voltages (+5 V, ~5 V, +5 VSTBY, -10 VSTBY, 
+12 V, -15 V) are controlled by voltage regulators (IC1 to 
IC 5). The +10 V and -10 V supply for the disc motor are 
tapped before the ±5 V regulators. 

The +5 VSTBY and -10 VSTBY are also available when the 
unit is switched of f . They supply the microprocessor 
system and the IR receiver in standby operation. All other 
supply voltages are swi tched on or off by the micropro- 
cessor with the PSON signal . For switching on, the micro- 
processor sets the PSON signal to +5 V which means that 
the transi stors Q4, Q3, and Q2 become conductive; the 

series pass transistors Q1 , Q5, Q6, and Q7 also become 

conductive. 

The diodes D6, D8, D14, and D16 prevent a polarity change 

in the supply voltage when the unit is switched of f . 

The SENSE s i gna I produced with D1 , D2, R22 and Cl monitors 
the secondary voltage of the transformer. Should this 
signal drop below 4.3 V (power failure), transistors Q11 
and Q13 become conductive, transistors Q14 and Q15 block, 
relay K1 drops out and short circuits the audio outputs to 
ground (MUTE) . 

3.1.2 Digital signal processing 

-> Fig. 3.2 

The RF signal f i Itered by a band-pass (R45, C34, C35) is 
split by IC 8 into audio data and subcode data. An inte- 
grated PLL (R36, R49, R53, R54, C24, C25, Q16) regenerates 
the clock for the audio data. 

In addition IC8 is responsible for error detection and 
error correction; the RAM (IC9) serves as a buffer . 

The subcode data (QDA, QRA, QCL) and the word select 
(SWAB/SSM) are taken to the microprocessor. The DEEM 
signal recognizes a disc with preemphasis and correspond- 
ingly swi tches the treble de-emphasi s of the analog amp li- 
f iers. 

3.1 .3 Digital filtering 

-> Fig. 3.2 

In addition to the main time base (Y1 , 11 .2896 MHz) , 

IC10 contains circuits for linear interpolation of up to 8 
uncorrectable scanning values, the level attenuation, and 
the digital f i Iter ing. 

The ser i al output s i gna I I *S (DBAD , CLBD , WSBD) and the 
digital output signal (DOBM) are generated from the data 
of IC8 (SDAB, SCAB, EFAB, DAAB, CLAB, WSAB, and XSYS). 

Due to the 1 6-b i t resolution with 4-t imes oversampling and 
subsequent digital f i Iter ing parasitic frequencies above 
20 kHz are effectively suppressed. 

With the ATSB signal (active "L") the microprocessor at- 
tenuates the output level by 12 dB. The output is soft 
muted with the MUSB signal (active "L") . 





Fig. 3.2 
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3.1 .4 DigitaL/analog conversion 

-> Fig. 3.2 

IC11 decodes the serial I*S data flow (DATA) , orders the 
16 bit words by channel, and simultaneously converts the 
data of the left-hand and right-hand channel to analog 
values (no time division multiplexing) . 

The analog outputs (R-OUT, L-OUT) are connected via a 
phase- I inear Bessel low-pass f i Iter with swi tchable char- 
acteristic (DEEM signal, for CDs with/without preemphasis) 
to the line driver. 

3.1 .5 Level adjustment and headphones volume control 

-> Fig. 3.3 

The reference values for the volume control transmitted 
by the microprocessor via the data I i nes are buffered in 
IC 6 (shift register / latch) and control in parallel a 
dual digital/analog converter (IC7) . The analog outputs 
serve as attenuators before the opamps (IC102, IC202) , 
which have a fixed gain setting. 

For specific applications the fixed maximum output voltage 
(2 Vgff) can be raised by using a larger resistor R108 (or 
R208 respectively) . The ratio Rotd ^new ^ measure of 
the gain increase (e.g. R108 = 24 kQ -> +6 dB) ; the maxi- 
mum output level of the opamps is to be taken into con- 
sideration (clipping! ) . 

To prevent power-on/off switching clicks, all outputs are 
short-circuited to ground via relay K1 in their off condi- 
tion. The microprocessor controls the relay the PSON 
signal. When the CD player is switched on, PSON changes to 
"H" and Q12 and Q13 block. Capacitor C19 is slowly charged 
via R27 and Q14 and Q15 become conductive after approx. 2 
seconds, the relay pulls up. When switching off PSON 
becomes "L", Q12 and Q13 become conductive, capacitor C19 
is discharged, Q14 and Q15 block, and relay K1 drops out 
without delay . 




Fig. 3.3 
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3.2 SERVO PCB 1.769.400 



The following circuits are implemented on the SERVO PCB; 

■ Microprocessor system 

■ Signal processor 

a Disc motor control 
m Radial control 

■ Focus control 

■ Automatic gain control (AGO 

■ Drawer motor control 

■ IR receiver 

■ Serial link 

3.2.1 Microprocessor system 



-> Fig. 3.4 

A microprocess^or type MC6303Y (IC15) is used together 
with the external memor i es ICS (ROM 16K x 8) and IC 6 (RAM 
2K X 8). The two address controllers (IC18, IC19) together 
decode the five high-order bits (A11 ... A15) of the 
address bus and generate the select signals (SELO ... SEL 
3, EP0RT1 ... EP0RT4). 

A reset circuit is implemented with IC9 which starts the 
microprocessor with a RESET when line voltage is applied. 
The complete microprocessor system and the I/O ports are 
fed by the +5 VSTBY supply voltage, even when the CD 
player has been switched off with the POWER key. In this 
way the microprocessor can switch the remaining assemblies 
on and off by means of the PSON signal. 

Internal I/O ports 

When the LOAD key is pressed, an NMI pulse is produced 
on pin 8. This pulse initializes the microprocessor system 
so that the latter can be restarted from an undefined 
state by pressing the LOAD key. 

Via the BIBUSIN and BIBUSOUT ports the microprocessor can 
communicate with a REVOX B203 • Timer Controller or B206 
Transceiver connected to the SERIAL LINK socket . 

The signals DRAW-B (drawer closed) and DRAW-F (drawer 
open) indicate the pos i t i on of the CD drawer . The micro- 
processor closes or opens the drawer by means of the 
DRAWIN and DRAWOUT signals. The DRAWSENSE signal monitors 
the current of the drawer motor . If the current becomes 
too high (obstruction) , the microprocessor reverses the 
sense of rotation of the motor . 

With the RE-FIL signal the microprocessor counts the 
tracks in search operat ions; the TL-LAT signal is "L" when 
the laser pickup is no longer on the track . 

Via the inputs QDATA, QCL, QRA, and SWAB/SSM the micropro- 
cessor reads the subcode of the disc, and with the MUTE 
output it mutes the analog outputs for CD ROMs . The 
digital output remains active which means that data of CD 
ROMs can be output . 




External I/O ports 

The microprocessor scans the keypad via the outputs 
POO ... POS and the inputs P10 ... P14 (IC12, IC17). The 

signals RE, RP, and TL provide information on the pos i t i on 
of the laser pickup. With SI the microprocessor initiates 
a start-up procedure, the laser diode and the focus con- 
trol circuit are activated. 

The outputs BO . . . B3 (IC14) control the radial control 
circuit, the MUSB signal mutes all circuits dur i ng search 
operations, and with ATSB the output level is decreased by 

12 dB. 

IR-REC is switched to ”H” for approx. 1 second when the 
microprocessor has received an IR command. 

With its outputs (DLEN-1, DLEN-1 , DATA, and CLK) IC13 con- 
trols the driver chips of the LC display. 
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3.2.2 Signal processor 

-> Fig. 3.5 

From the four photo diode currents (A1 ... A4) the 

signal processor (IC3) produces the radial error signals 
RE1 and RE2 for the radial error control in IC2, as well 
as the control signals FE and FE|_^q for the focus control. 

3.2.3 Disc motor control 

-> Fig. 3.5 

The disc speed is controlled to keep the data flow of 
the compact disc as steady as possible. Depending on the 
position of the laser pickup, the peripheral speed of the 
scanned track is set to 1 .2 to 1.4 m/s. The speed cor- 
rection signal MSC is produced in the decoder (ICS on the 
DECODER BOARD 1.769.420). This pulse width modulated 
signal has a duty factor of approx . 50% in play mode; 

during the start phase (disc acceleration) the factor is 
98% for approx . 0.2 seconds. In IC 11 the signal is trans- 
formed into the disc motor control signal VC by an ampli- 
fier with RID characteristic . 

3.2.4 Radial control 

-> Fig. 3.5 

To permit the laser pickup to follow the track on the 
disc, the pickup is mounted in a swivel arm whose drive is 
designed simi lar ly to a moving-coi I instrument . 

The two radial error signals RE1 and RE2 are amplified and 
evaluated in IC2. The subsequent LEAD/LAG power amplifier 
(IC5) controls the radial motor. Offset alignment is pos- 
sible with the trimmer potentiometer R55. The value of the 
radial error signal produced in IC2 from the aggregate 
signals RE1 and RE2 is composed according to the following 
formula: 

RE = k-d(I1 + 12 + 13 + 14) -k(I1 + 12) 
where: 

RE = radial error signal 

k = factor of the phase comparison in IC2 

d = factor of the offset control circuit in IC2 

II to 14 = currents of the receiver diodes A1 through A4 

RE1 =11+12 

RE2 =13+14 

3.2.5 Focus control 

-> Fig. 3.5 

The focus control signals FE and FEl^g clerived in IC3 
from the currents of the receiver diodes A1 through A4 are 
amp I i f i ed in the power amplifier wired as a LEAD/LAG am- 
plifier (IC5), and control the focus lens drive. 

3.2.6 Automatic gain control (AGO 

-> Fig. 3.5 

A circuit implemented in IC3 stabilizes the bandwidth 
and consequently the gain of the radial control circuit . 

A 650 Hz sine wave signal (C9, C13, R20) is fed into the 

radial control circuit . If the gain varies, the phase re- 
lation of the returning signal also changes relative to 
the input signal . An integrated phase detector compares 
the two signals and determines the k factor (AGC voltage 
on IC3 pin 5) . 




Fig. 3.5 
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3.2.7 Drawer motor system 

-> Fig. 3.6 

The drawer motor amplifier (IC10, Q15, Q16 is controlled 
by the microprocessor by means of the DRAWIN and DRAWOUT 
signals. If the drawer is blocked during the inward or 
outward movement , the motor currents and the motor voltage 
rise. The DRAW SENSE signal changes to "L", and the micro- 
processor changes the direction of the drawer movement . 



3.2.8 IR receiver 

-> Fig. 3.7 

The IR commands received by the IR receiver diode (DL1) 
are decoded in the decoder (IC1 ) and transmitted to the 
mi croprocessor via the BIBUSIN line. The microprocessor 
acknowledges the input with IR-REC; the red LED (DL2) in 
the receiver window lights up for approximately 1 second. 

3.2.9 Serial link 

-> Fig. 3.7 

Control commands can be received and status feedbacks 
transmitted via the SERIAL LINK socket to which a REVOX 
B203 ■ Timer Controller or B206 • Transceiver can be con- 
nected. 

Pin 3 of the socket carries the serial data signal, pin 1 
is connected to ground, and pin 5 carries the supply 
voltage +5 VSTBY. 

The internal IR receiver can be disabled by applying 5 V 
between pins 4 and 2 . This can also be done with the 
supply voltage fed to the socket: interconnect pins 1 and 
2, and pins 4 and 5. 




Fig. 3.7 
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3.3 CO DRIVE BOARD 1.769.116 



The foL Lowing circuits are impLemented on the CD DRIVE 
BOARD: 

■ Laser current control 

■ RF signal amplification 



3.3.1 Laser current control 



-> Fig. 3.8 

Via transistor Q5, the LO signal controls the current 
through the laser diode. The monitor diode outputs for the 
laser current control circuit in IC 3 (on SERVO PCB 
1.769.400) a voltage (LM) that is proportional to the 
laser intensity. 

The laser intensity can be adjusted with the trimmer 
potentiometer R13. 

3.3.2 RF signal amplification 

-> Fig. 3.8 

The RF signal amplifier (Q1 , Q2, Q3) amplifies the high- 
frequency current component of the four receiver diodes 
(A1 ... A4) and produces the HF* signal . The operating 

voltage for the amplifier is additionally stabilized by 

Q4. 

VC is the control signal for the disc motor . 

The terminals for the focus and radial motor as well as 
those of the receiver diodes (A1 . . . A4) are also looped 

via the CD DRIVE BOARD. 




Fig. 3.8 
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4.1 GENERAL INFORHATION 



CAUTION: Shock hazard when the unit is open! 

Certain components carry power voltage. 

Modules suppl ied by STUDER REVOX can be installed with- 
out prior alignment . 

4.1.1 Required measuring instruments 

■ Cathode ray oscilloscope 

■ Digital voltmeter 

■ Test CD No. 3 Order No. : 46240 

■ Test CD No. 5A Order No. : 46241 

■ Glass CD for alignment of optical system 

Order No. : 46242 

■ AF voltmeter 

■ Autom. distortion meter 

■ Precision f i Iter ( for distortion measurement) 

■ 30 kHz low-pass f i Iter 

■ A-weight ing f i Iter 

■ Alignment screwdriver 

■ "ESE” workplace kit Order No. : 46200 




Name 



PREEMPHASIS YES 



PREEMPHASIS NO 



27 


DEEM 


+ 4.0 V 


0.0 V 


28 


C.Q9 


+12.0 V 


-15.0 V 



Mount test CD No. 3 and play TRACK 4/8 (1 kHz, 0 dB) . 
Measure with osci LLoscope. 



Name 


Unom. Umin. 


FREQUENCY 


IC 101 : 
pfn 1 
pin 7 


6.4 Vpp 1.0 Vpp 
6.4 Vpp 1 .0 Vpp 


1 kHz, sine-wave 
1 kHz, sine-wave 


IC 102; 
pin 1 


6.4 Vpp 


1 kHz, sine-wave 


IC 201: 
pin 1 
pin 7 


6.4 Vpp 1 .0 Vpp 
6.4 Vpp 1 .0 Vpp 


1 kHz, sine-wave 
1 kHz, sine-wave 


IC 202: 
pin 7 
R111/112 
R211/212 
L-VAR 
R-VAR 


6.4 Vpp 
16.5 Vpp 
16.5 Vpp 
6.4 Vpp 
6.4 Vpp 


1 kHz, sine-wave 
1 kHz, sine-wave 
1 kHz, sine-wave 
1 kHz, sine-wave 
1 kHz, sine-wave 


PH-L 

PH-R 

L-FIXED 

R-FIXED 


16.0 Vpp 
16.0 Vpp 
6.4 Vpp 
6.4 Vpp 


1 kHz, sine-wave 
1 kHz, sine-wave 
1 kHz, sine-wave 
1 kHz, sine-wave 
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Name 


Urn i n . 


REFER TO 


43 


MSC 




Fig. 4.5 


44 


IC 8: 








pin 22 


+ 2.6 V 




45 


pin 24 


+ 1.6 V 




46 


pin 25 


DC: 1.6 V 








AC: 1.5 Vpp 




47 


pin 29 




Fig. 4.4 


48 


pin 30 




Fig. 4.4 


49 


pin 31 




Fig. 4.4 


50 


IC 10: 








pin 1 




Fig. 4.6 


51 


pin 2 




Fig. 4.6 


52 


pin 3 




Fig. 4.6 


53 


pin 4 




Fig. 4.6 


54 


pin 6 




Fig. 4.6 


55 


pin 7 




Fig. 4.6 


56 


pin 14 




Fig. 4.7 


57 


IC 11: 








pin 1 




Fig. 4.8 


58 


pin 2 




Fig. 4.8 


59 


pin 3 




Fig. 4.8 


60 


pin 4 




Fig. 4.8 







START SEQUENCE 
98% DUTY CYCLE 



SPEED TOO LOW 



STOP SEQUENCE 
2% DUTY CYCLE 



NORMAL SEQUENCE 
50% DUTY CYCLE 



Fig. 4.5 



IC 10-pin 7 SDAB 



1C 10-pin 1 WSAB 






j i 



, =50% DUTY FACTOR 7.35 kHz 




LSB IDLE MSB RIGHT SAMPLE 

DCI^CI^D^EDDOODOO: 



IC10-pin6SCAB I U U U U U I 

2.8224 MHz BURST CLOCK 

IC 10— pin 3 DAAB msb left sample 

f TTTTTTTTTTTTT 

IC 10-pin 4 EFAB 

\ LEFT ERROR FLAG 

IC 10-pin 1 WSAB j 



IC 10-pin 2 CLAB i 1 j 1 

jummjmnnnnimnjiJmRnRruannnnj^^ 



Fig. 4.6 



0 3 4' 7 



27 28 31 

M 

S V U C P 



i I i 1 i i i i i i i i i 



VALIDITY FLAG— ^ 

USER DATA 

CHANNEL STATUS- 
PARITY BIT 

DCK (2 times bit rate) 



SOURCE CODING 



CHANNEL CODING 

(biphase mark) 



Fig. 4.7 



50% X LSB X MSB 



WS RIGHT 



IC 11-pin 2 



IC 11 -pin 4 



START SAMPLING 
PERIOD 



SAMPLE AT 
OUTPUT 



Fig. 4.8 
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Measuring conditions: Play mode with test CD No. 3 if 

nothing else is specified. 




Umin. 


REMARKS: 


+ 3.6 V 




- 5.1 V 




- 2.0 V 




- 4.2 V 


IN STOPMODE : 0.0 V 


- 4.2 V 


IN STOPMODE: 0.0 V 


> 0.0 V 




- 2.6 V 




+ 3.8 V 


BLACK DOTS give 




0 V pulses for a 




duration up to 




0.7 ms. 


~ 5.0 V 




- 3.8 V 




+ 4.9 V 




- 5.0 V DC 


(HF SIGNAL) 


1 .3 Vpp AC 


(HF SIGNAL) 


1.5 Vpp AC 




+ 5.0 V 




- 3.8 V 




- 2.8 V 


STOPMODE: - 2.0 V 


TTL-SIGNAL 


650 Hz in PLAY MODE 




15 kHz in SEARCH- 




MODE 


+ 0.1 V 




- 0.5 V (-1V. . .OV) 


PICK-UP POSITION 


+ 5.0 V 




0.8 Vpp 


650 Hz 


- 5.0 V 




- 3.9 V 




3.0 Vpp 


650 Hz 


3.0 Vpp 


650 Hz 


- 3.8 V 






POWER OFF 




+ 5.0 V 0.0 V 
+ 5.0 V + 5.0 V 

+ 5.0 V + 5.0 V 
0.0 V 



+ 5.0. V + 5.0 V 

0.0 V + 5.0 V 

+ 5.0 V 0.0 V 

+ 5.0 V + 5.0 V 



35 IC 2: 

pin 3 RE TTL 650Hz + 5.0 V 

36 IC 16; 

pin 6 RE-FIL TTL 650Hz 0.0 V 

37 IC 20: 

pin 9 TL-LAT + 5.0 V 0.0 V 

38 pin 10 TL-RES + 5.0 V + 5.0 V 



0.0 V 
+ 5.0 V 
0.0 V 
+ 5.0 V 



+ 5.0 V 

+ 5.0 V 
+ 5.0 V 



39 IC 11: 
pin 1 
pin 5 
41 I R9 







0.0 V 
+ 2.5 V 
+ 1.6 V 
2.0 Vpp 





IC 5; 

pin 1 RAD. ERROR 5.0 Vpp 650 Hz 
pin 3 FOC. ERROR 
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Name 


DRAyER MOVES OUT 


DRAyER MOVES IN 


DRAU IN 


0.0 V 


+ 5.0 V 


DRAy OUT 
IC 10: 


+ 5.0 V 


0.0 V 


pin 1 


- 4.3 V 


+ 4.3 V 


pin 7 


+ 0.9 V 


- 0.9 V 


E.Q15 1 


- 4.2 V 


+ 4.2 V 


E.Q16 


- 4.2 V 


+ 4.2 V 





Name 


DRAyER BLOCKED 


DRAyER UNBLOCKED 


50 


DRAySENSE 


0.0 V 


+ 5.0 V 





Name 


SERIAL LINK 
NO CONNECTION 


CONNECTOR 

SHORTED PINS: 
1<->2; 4<->5 


71 


i 


5: 

n 7 


+ 0.3 V 


+ 0.1 V 


■ 




NO CONNECTION 


SHORTED PINS: 
1<->2; 3<“>5 



72 DL 6: 

pin 5 + 5.0 V 

73 C.Q18 0.0 V 



Name 


DRAyER POSITION; 
IN 1 BETyEEN | 


OUT 


DRAy F 
DRAy B 


0.0 V 
+ 5.0 V 


0.0 V 
0.0 V 


+ 5.0 V 
0.0 V 



Signal 



NO KEY 
PRESSED 


CORRESPONDING 
KEY PRESSED 


+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V 


TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 


+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V 
+ 5.0 V 


TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 
TTL SIGNAL 



SEARCH CUEING </> 



IC 


14 




pi 


n 


17 


pi 


n 


16 


pi 


n 


19 


IC 


15 




pi 


n 


27 



0.0 V a AUDIO CD 
+ 5.0 V a CD ROM 



Signal 



IC 14: 

pin 12 IR-REC 



69 


IC 




P 


70 


P 



yiTHOUT 

IR SIGNAL 


yiTH 

IR SIGNAL 


0.0 V 


+ 5.0 V 






POyER ON 


REMARKS 


+ 5.0 V 

-1- 5.0 V 1 

1 


"LOAD”: 0.0 V 
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4.3 ADJUSTMENTS 



NOTE: 

The CD mechanism is an optomechanical precision instru-" 
ment and should be touched only on the aluminum chassis 
and not be exposed to any dust. 

The optical laser system can be cleaned with an air brush. 
Do not use any solvents because they could cause severe 
damage if they penetrate the focussing mechanism. 

The CD play mechanism is equipped with self- lubricating 
bearings and consequently requires no maintenance. 

4.3.1 Checking the optical laser system 

-> Fig. 4.11 / Fig. 4.12 

a Switch off the CD player and detach the power plug. 

■ Remove the play^ mechanism (Section 2.4.1). 

■ Set the detached die-cast play mechanism (without play 
mechanism case) under a light source. String a piece of 
thread or wire in front of the light source so that it 
casts a straight, thin shadow on the play mechanism. 

■ Put the small mirror on the laser lens, and the glass CD 
(both included in kit No.: 46242) on the play mechanism. 

■ Move the laser pickup arm to center pos i t i on and turn 
the play mechanism in such a way that the shadow of the 
light source is in the center of the pickup arm and runs 
parallel to the latter . 

■ When observing the two shadow lines on the glass CD and 
on the mirror (Fig. 4.11), the lateral offset should not 
exceed 2.5 mm. 

a Pos i t i on the play mechanism in such a way that the shad- 
ow line runs perpendicular to the pickup arm but runs 
through the center of the mirror on the optical laser 
system (Fig. 4.12) . 

a The lateral offset of the shadow line should again not 
exceed 2.5 mm. 

4.3.2 Correcting the optical laser system 

-> Fig. 4.13 

a Check the optical laser system (Section 4.3.1). 
a Loosen the 2 screws CA3 so that the bearing plate EB3 
can be shifted. (Fig. 4.13) 

a Correct the pos i t i on of the bearing plate according to 

Fig. 4.13. 

a When the pos i t i on is correct, carefully t ighten the 
screws CA3 . 

a Recheck the alignment of the optical laser system (Sec- 
tion 4.3.1). 

a Reinstall the play mechanism. 




Fig. 4.11 




Fig. 4.12 
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4.3.3 Adjusting the Laser current 

-> Fig. 4.14 / Fig. 4.16 

■ Remove the cover of the play mechanism. 

■ Connect the oscilloscope to TP2, ground to TP1 which is 
on the SERVO BOARD 1 .769.400. 

Remark: 

Please note that no test points are avai lable on SERVO 
BOARD 1.769.400.21. Therefore, connect the oscilloscope 
on the emitter of transistor Q3 (HF*) , ground point is 
RIO or C5, to be found on the CD DRIVE BOARD 1.769.116. 

■ Restore the unit to its normal operating position and 
set it up in such a way that the CD DRIVE BOARD remains 
accessible. 

■ Play test CD No. 3 (TRACK 1). 

■ With the trimmer potentiometer R13 adjust for a voltage 
of 550 mVpp ±50 mV. 

4.3.4 Adjusting the height of the disc motor 

-> Fig. 4.15 / Fig. 4.16 

The height of the disc motor is exactly adjusted in the 
factory and should not be modified. Only after replacement 
of the disc motor the following adjustments have to be 
performed. 

To obtain a reference CD for the height adjustment, please 
contact your national REVOX agency, or : 

REVOX ELA AG 

Althardstrasse 146 

CH-8105 Regensdorf / Switzerland 

There, they are able to measure one of your own test CDs 
and to compute the offset to be adjusted. 

■ Remove top cover (Section 2.2.1) . 

1 Remove the cover of the play mechanism. 

■ Connect the digital voltmeter (range 500 mV DC) to TP3 

CTP3a] , ground to TP1 CTPIa] to be found on SERVO BOARD 

1.769.400. 

Remark: 

If no test points are avai lable on the SERVO BOARD, then 
use the measuring points mentioned in brackets . 

■ Measure the offset voltage in stop mode and note the 
meter reading (the maximum offset voltage is ±500 mV) . 

■ Play TRACK 1 of your reference CD for the height adjust- 
ment and adjust the motor height with the axial regulat- 

ing screw [C] in such a way that the offset voltage is 
identical to the one measured in STOP mode, considering 
the offset of the reference CD . Adjusting tolerance: 
±200 mV. 

Example: 

Offset in stop mode, without CD: -155 mV 
Offset of the reference CD: + 75 mV 

Offset voltage to be adjusted: - 80 mV 

4.3.5 Radial offset alignment 

-> Fig. 4.14 / Fig. 4.16 

■ Remove top cover (Section 2.2.1). 

■ Remove the cover of the play mechanism. 

■ Connect the osci lloscope to TP2, ground to TP1 which is 
on the SERVO BOARD 1 .769.400. 

Remark: 

Please note that no test points are avai lable on SERVO 
BOARD 1 .769.400.21 . Therefore, connect the oscilloscope 
on the emitter of transistor Q3 (HF*) , ground point is 
RIO or C5, to be found on the CD DRIVE BOARD 1.769.116. 

■ Trigger the oscilloscope with 650 Hz signal to be found 
on TP5 [TP5a3. 

■ Adjust the amplitude modulation (650 Hz) of the Hf* 
signal to the minimum with trimmer potentiometer R132. 






Fig. 4.16 
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4.3.6 Adjusting the power a mplifier of the radial control 

-> Fig. 4.16 

■ Remove top cover (Section 2.2.1) . 

■ Connect the digi tal voltmeter to TP4 CTP4a3, ground on 
TP1 CTPIa] to be found on SERVO BOARD 1.769.400. 

Remark: 

If no test points are avai lable on the SERVO BOARD, then 
use the measuring points mentioned in brackets. 

■ Switch the B 226 • Compact Disc Player to service mode : 

- With the unit switched off, press the keys PROGRAM 
STEP + and - and simultaneously switch on the unit by 
pressing the POWER key. 

- The display now shows the flashing STEP message and 
the digit 1 below it . 

■ Move the pickup arm of the play mechanism to center 
position. 

■ With R55 - align the offset to 0 V ±50 mV. A range of 
±100 mV can be utilized to compensate possible forces of 
the flex board. 

■ Press PROGRAM STEP + (STEP 2): the arm is deflected out- 
ward by a certain amount . 

■ In STEP 3 the arm is deflected inward by the same amount 
as in STEP 2. In this way one can determine whether the 
influence of the flex board forces is sufficiently com- 
pensated. If not, compensate the forces by adjusting 
R55. 

The influences of the flex board forces can also be al- 
tered by heating the flex board with a hair drier. 

■ As shown in the following table, STEP 2 through STEP 9 
swing the arm outward and inward by different amounts. 
The deflection of the radial arm depends on the mechani- 
cal resistance of the bearings. 



STEP 


Deflection 


Current 


Focussing 


CD motor 


1 


none 


0 pA 


off 


off 


2 


outward 


17.5 pA 


off 


off 


3 


inward 


17.5 mA 


off 


off 


4 


outward 


8.8 piA 


off 


off 


5 


inward 


8.8 pA 


off 


off 


6 


outward 


17.5 mA 


off 


off 


7 


inward 


17.5 pA 


off 


off 


8 


outward 


26.3 pA 


off 


off 


9 


inward 


26.3 pA 


off 


off 


10 


inner limit 


35.0 pA 


off 


off 


11 


outer limit 


35.0 pA 


off 


off 


12 


none 


0 pA 


on 


on 


13 


inward 


26.3 pA 


on 


on 


14 


PLAY 


control 


on 


on 



■ STEP 10 swings the arm fully outward and STEP 11 fully 
inward. 

■ STEP 12 permits checking of the focus control circuit. 

■ STEP 13 swings the arm inward; if a CD is mounted to the 
contents list. 

■ STEP 14 causes the arm to follow the traqk. However , the 
processor does not intervene in the control . Any mechan- 
ical vibration causes the arm to bounce out of the 
track. After approximately 3 minutes playing starts with 
TRACK 1, the music becomes audible. This mode is used 
for checking the radial control circuit as well as the 
PLL circuit (clock regeneration) on the DECODER BOARD 
1.769.420. (The EFAB signal on ICS, pin 36 must be ”L". 
If its logical state changes to "H", an uncorrectable 
error has occurred.) 
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4.4 MEASURING THE AUDIO DATA 



■ Distortion 

■ Output level 

■ Frequency response 

■ Channel separation 

■ Signal-to-noise ratio, linear 

■ Signal-to-nolse ratio, weighted 

■ Phase linearity 

■ Listening test 



4.4.1 Harmonic distortion 



-> Fig. 4.17 

■ Measuring circuit according to Fig. 4.17 with distortion 
measurement filter on the VARIABLE OUTPUT [23. 

■ yith the VOLUME + C203 key adjust for maximum output 
level . 

■ Play test CD No. 3. For measuring the left-hand channel 
play TRACK 4, for the right-hand channel TRACK 8. 

For all frequencies on TRACK 4 and TRACK 8, the distort- 
ion should be < 0.005X. 

■ The same measurements have to be performed on the FIXED 
OUTPUT Cl 3. 

4.4.2 Output level and channel balance 




Fig. 4.17 



■ With the VOLUME + C203 key adjust for maximum output 
level . 

B Play test CD No. 3, TRACK 2/3. 

a Measure the levels of the outputs FIXED C13 and VARIABLE 
C23 with an AF voltmeter . 
a The measured value should be 2.2 V RMS ±10 X. 

Channel balance: better than 0.2 dB. 

4.4.3 Frequency response 



a Check the output level (Section 4.4.2) . 
a Play test CD No. 3, TRACK 2 ( left-hand channel, 1 kHz) 
and set the level reference to 0 dB. 
a Play test CD No. 3, TRACK 4 for the left-hand channel 
and TRACK 8 for the right-hand channel . 
a At maximum output level the frequency response of the 
outputs FIXED Cl 3 and VARIABLE C23 must be within a tol- 
erance of ±0.1 dB at all the test frequencies (41 Hz, 
101 Hz, 997 Hz, 3'163 Hz, 6'373 Hz, 10'007 Hz, 
16'001 Hz, 19'001 Hz, 19997 Hz). 

4.4.4 Channel separation 



a With the VOLUME + C203 key adjust for maximum output 
level . 

a Play test CD No. 3, TRACK 2 (left-hand channel, 1 kHz) 
and set the level reference to 0 dB. 
a Measure both outputs via a 30 kHz low-pass f 1 1ter : 

TRACK 4 for measuring the cross-talk L -> R 
TRACK 8 for measuring the cross-talk R -> L 
a The channel separation should be at least 90 dB. 

4.4.5 Signal-to-nolse ratio, I 1 near 



a With the VOLUME + C203 key adjust for maximum output 
level . 

a Play test CD No. 3, TRACK 2 (left-hand channel, 1 kHz) 
and set the level reference to 0 dB. 
a Play test CD No. 3 TRACK 18 ("digital silence") . 
a Measure the outputs FIXED Cl 3 and VARIABLE C23 via a 
30 kHz low-pass f 1 Iter . 

The measured value should be > 96 dB. 
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4.4.6 SignaL-to-noise ratio, weighted 



■ Uith the VOLUME + C20] key adjust for maximum output 

Level. 

■ Measure the outputs FIXED Cl 3 and VARIABLE C2] via a 
30 kHz Low-pass filter and an A-weighting filter. 

a Play test CD No. 3, TRACK 2 (left-hand channel, 1 kHz) 
and set the level reference to 0 dB. 

■ Play test CD No. 3 TRACK 18 ("digital silence"). 

■ The measured value should be > 100 dB. 

4.4.7 Phase linearity 

* -> Fig. 4.18 

a Uith the VOLUME + C201 key adjust for maximum output 

level . 

■ Play test CD No. 3 TRACK 20. 

■ Connect oscilloscope to an output and visually assess 

the square-wave signals at 100 Hz, 400 Hz, 1002 Hz, and 
5512 Hz. The curves should be shaped symmetrically. 

(Fig. 4.18) 

4.4.8 Listening test 

■ Play CD No. 5A and listen for play errors (inter- 

ruptions) . 

■ The test CD contains the following simulated errors: 

information interruptions of 400 ... 900 pm on TRACKS 5 

to 9. 

Black dots of 300 ... 800 \im on TRACKS 11 to 17. 
Simulated fingerprint on TRACKS 18 and 19. 
a This listening test is possible only with a perfect and 
carefully handled test CD. Additional errors could be 
cumulative to the simulated errors and interrupt the 
play process. 




Fig. 4.18 
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1.1 eUMENTS OE COMHANOE 



elements de commande Fonction 

[13# Touches 0 “ 9 Touches d' introduction de chiffres. 

Pour La selection directe d'un morceau 
de musique (TRACK ou INDEX) avec La 
touche PLAY/NEXT C43 respect ivement 
INDEX C53. 

C23 Tiroir ^ disque 

Ce tiroir am^ne Le disque compact ^ 
L'unit6 Laser. IL est entr6 et sorti 
par pression sur La touche LOAD C63. 

C33# PAUSE Cette touche permet d' interrompre La 

reproduction ^ tout moment. La touche 
PLAY/NEXT [43 fait poursuivre La re- 
production A L'endroit de L' inter- 
ruption. 

[43# PLAY/NEXT Touche de reproduction. Une nouveLLe 
pression fait jouer Le prochain mor- 
ceau. En La pressant apr^s Les touches 
d' introduction de chiffres [13 , on 
fait jouer Le morceau choisi. 

[53 INDEX Touche d' index. Une nouveLLe pression 

fait jouer Le morceau d part ir du pro- 
chain index. En La pressant aprds 
avoir actionn6 Les touches d' introduc- 
tion des chiffres [13 , on fait jouer 
['index choisi . Si Le disque n'est pas 
pourvu d'un index, cette touche fait 
toujours sauter au prochaine morceau 
(TRACK). 

[63# LOAD En actionnant cette touche, on fait 

sort ir et respect ivement entrer Le 
tiroir S disque [23. 

[73# POWER Cette touche permet de mettre L'ap- 

parei L sous tension et hors tension. 
Certaines parties de L'apparei L 
restent cependant toujours sous ten- 
sion (STANDBY). 

[83 PROGRAM Cette touche permet d'encLencher et de 

d6cLencher Le mode d' introduction. 

[93 IR-SENSOR FenStre du ricepteur infrarouge 

[103 CURSOR Le CURSOR permet d'aLLer vers n' im- 

port e queLLe pos i t i on de L ' af f ichage 
et de L'6diter si n6cessaire. 



[113 PROGRAMSTEP +/- 

Ces touches permettent de "feui LLeter" 
en haut [+3 ou en bas [-3 pendant La 
programmat ion. 

[123 TRACK/TIME Cette touche permet de commuter, pen- 
dant La programmat ion, L'aff ichage de 
L ' introduction TRACK (morceau) A TIME 
(heure) . 

[133 MARK En mode de programmat ion, cette touche 

permet de pLacer un rep^re de depart 
et/ou d'arrSt pendant L'6coute (seuLe- 
ment DISC-TIME). 

[143 STORE Touche d' enregistrement m6moire, ^ 

presser apr^s chaque introduction de 
pas de programme. 

[153 LOOP Cette touche fait r6p6ter sans cesse 

un disque ou un programrne (service 
continu). 

[163# STOP Cette touche interrompt La reproduc- 

tion et ram^ne Le Lecteur A Laser en 
position de depart (interrompt 6gaLe- 
ment un programme en cours) . 

[173 DISPLAY Commutation de ['indication d' heure 

TIME dans La case [C3 . Quatre indica- 
tions sont possibLes: 

a) DISC-TIME (temps depuis Le d6but 
du disque) 

b) TRACK-TIME (temps depuis Le d6but 
du morceau (TRACK) ) 

c) TRACK-REMAINING-TIME (temps restant 
jusqu' A La fin du morceau (TRACK)) 

d) DISC-REMAINING-TIME (temps restant 
jusqu' ^ La fin du di sque) . 

[183 AUTOSTOP Cette touche interrompt La reproduc- 

tion A La fin du morceau en cours ou 
du pas de programme en cours (PAUSE) . 
En pressant La touche PLAY/NEXT [ 43 , 
La reproduction se poursui t . 

[193 < Cette touche permet d'aLLer vers n'im- 

porte queL point d'un morceau vers Le 
d6but (en La ma intenant enfonc6e, on a 
un retour continu) . 
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[203 


VOLUME +/- 


Ces touches modi f ient le niveau de la 
sortie casque ainsi que de la sortie 

VARIABLE OUTPUT. 


[213 


> 


Cette touche permet d'aller vers n'im- 
porte quel point d'un morceau vers la 
fin (en la maintenant enfonc6e, on a 
une avance contine) . 


C223 


PHONES 


Fiche pour casque 200 ... 600 Q. 


[233# 


LOCATE 


Fonction locator . En actionnant cette 
touche, on inter rompt la reproduction 
et I'on commute I'apparei 1 sur PAUSE S 
I'endroit de la derni^re instruction 
PLAY/NEXT. 



PANNEAU D'AFFICHAGE 

CA3 STEP Num6ro du pas de programme actuel; en 

mode programmat ion, Le mot STEP cLig- 
note; en mode normal, cet affichage 
n'est pas visible. 

CB3 TRACK TIME INDEX 

II est affich6 ici, au premier et au 
deuxidme chiffre, le morceau (TRACK) 
actuel, au troisidme et au quatri^me 
chiffre I' index correspondent (s'il y 
en a un). En mode programme, il peut 
6galement y avoir ici un temps de de- 
part (min. et sec.). 



CC] TRACK TIME INDEX 

On a ici I'af f ichage du temps en cours 
du morceau (TRACK) (depuis le d6but du 
morceau) ou du disque (depuis le d6but 
du disque) . 

En mode programme, on peut ici 6gale- 
ment avoir le temps de fin, un morceau 
de fin ou un index de fin. 



[D3 


AUTOSTOP 


Visible lorsque le mode AUTOSTOP est 
act iv6. 


[E3 


PAUSE 


Affichage de la fonction PAUSE . 


[F3 


LOOP 


Visible lorsque la fonction LOOP est 
act iv6e (service cont inu) . 


[G3 




Table des mat i6res; points manquants d 
gauche = morceaux d6 jS jou6s, nombre 



total de points = nombre de morceaux 
sur le di sque. 

# = Avec ces touches, on peut enclencher I'apparei I di~ 
rectement . La touche PLAY/NEXT C4] met I'apparei I en 
mode de reproduction et le disque plac6 est jou6 S par- 
tir du premier TRACK. 

La touche STOP C163 ne fait qu' enclencher I'apparei I ; 
les touches PAUSE et LOCATE commutent I'apparei I sur 
PAUSE au d6but du premier TRACK. En pressant la touche 
PLAY/NEXT [43 on fait d6marrer la reproduction musicale; 
si I 'on a enclench6 par une touche d chiffre C13 et 
PLAY/NEXT C43, le disque est jou6 d partir du TRACK pr6- 
s6lectionn6. 




1.2 PANNEAU DE RACCORDEMENT 



Raccord 



Fonction 



Cl 3 FIXED OUTPUT Sortie niveau standard: 

Umax . : 2,00 Vgf ^ 

Ri : <500 Q, protection 

courts-circuits 

[23 VARIABLE OUTPUT Sortie ^ niveau variable: 

U: 0,00 . . . 2,00 Vgff 

Ri : <500 Q, protection 

courts-circuits 

[33 DIGITAL OUTPUT 2 sorties digi tales 6quivalentes: 

Information s6r ielle complete du CD; 
canal gauche, canal droit, et sous- 
codes. 

Umax . : 0,50 Vcc 

Ri: 75 Q 



[43 AC POWER 

contre les C53 SERIAL LINK 
contre les 



Raccord et s6lecteur de tension r6seau 

Raccord de commande s6r ielle pour 
branchement ^ un REVOX B203 - Timer 
Controller . 

Cette prise permet 6galement de couper 
le r6cepteur IR interne (relier la 
broche 1 ^ la broche 2 et la broche 4 
S la broche 5) . 
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Prise casque 
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F 


2/5 


2.5.2 


SERVO PCB 1 .769.400 


F 


2/5 


2.5.3 


DECODER PCB 1.769.420 
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ILLUMINATION PCB 1.769.565 
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Fusibles secondaires 
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2.1 GiNiRALITIS 



ATTENTION : Avant de retirer des parties du boitier et 

des ensembles 6Lectroniques, I'appareiL 
doit 6tre coup6 du r^seau! 



Indications: 

■ Lors du montage et du d6montage de composants 6lectroni- 
ques, it convient de tenir compte des directives donn6es 
au d6but du present manuel sur La manipulation des com- 
posants MOS. 

a Pour 6viter d'endommager Les cables et connecteurs d6- 
tach6s lors des travaux de montage et de d6montage, on 
les placera dans Les ouvertures pr6vues k cet effet sur 
Les parties du boitier et de montage. 

2.1.1 Outi Llage n^cessalre 



1 tournevis cruci forme grandeur 0 

1 tournevis cruci forme grandeur 1 

1 tournevis cruci forme grandeur 2 

1 tournevis grandeur 2 

1 tournevis grandeur 3 

1 pince plate 
1 pincette 



1 cL6 pour vis ^ six pans creux "Inbus" .. grandeur 3 

1 cL6 pour vis ^ six pans creux "Inbus" .. grandeur 4 



1 cL6 pour vis d six pans creux "Torx" ... grandeur T 8 
1 cL6 pour vis d six pans creux "Torx" ... grandeur T10 
1 cL6 ^ fourche grandeur 11 



1 6quipement de poste de travai L "ESE" no. comm. : 46200 



Recommendation: recouvr ir Le poste de travai L de t issu en 
coton pour 6vi ter d'6gratigner L ' apparei L . 



2.1 .2 Assemblage 



L'assemblage se fait dans I'ordre inverse des instruc- 
tions de d6montage, en tentant compte des indications spe- 
cif i ques . 
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.2 BOITIER 



-> fig. 2.1 

■ Desserrer 5 vis C11 d La face arri^re de L'appareil tout 
en maintenant Le couvercLe L6g6rement abaiss6 d L'ar- 
ri^re. (Le couvercLe est L6g6rement pr6tendu d'usine). 



2.2.2 Panneaux Lat6raux 



Desserrer cheque fois 2 vis C23 . 



Indication de montage: 

GLisser d'abord Le couvercLe dans La rairiure du panneau 
avant puis presser ensuite L'arri^re vers Le bas et ser- 
rer Les vis. 



2.2.1 CouvercLe sup6rieur 






f f 






2.3 UNIT6 OE COMMANDE 



-> fig. 2.3 / fig. 2.4 

■ Ret irer Le couvercLe sup6rieur (section 2.2.1) . 

■ Ret irer Les panneaux Lat^raux (section 2.2.2) . 

■ Depuis le dessous de L'apparei 1: 

Desserrer 4 vis C33 . 

■ Depuis Le dessus de L'apparei L: 

Desserrer 2 vis C43 avec rondel Le 6Lastique et ressort 
de contact de masse. 

Desserrer 2 vis C53 

■ Sou Lever L'unit6 de commande du boi tier en tirant vers 
L ' avant . 

■ D6faire Les connexions de cSbLes; 

- cAbLe [63 KEYBOARD LEFT -> SERVO PCB 

- cAbLe [73 KEYBOARD RIGHT -> SERVO PCB 

- c^bLe [83 LC-DISPLAY -> SERVO PCB 

- cAbLe [93 prise casque -> DECODER BOARD 



-> fig. 2.4 

■ Retirer L'unitA de commande (section 2.3) . 

■ Sort ir de cheque c6t6 une cLavette [103 en forgant 
suf f isamment et sortir L'af f ichage LC de L'unitA de com- 
mande . 



2.3.2 Keyboard Print - contacts - touches 



-> fig. 2.4 / fig. 2.5 

■ Retirer L'unitA de commande (section 2.3) . 

■ Desserrer 2 vis [113 sur chacune des pLatines de 
clavier . 

■ Sortir Les cLavettes L'une aprAs L' autre en commengant 
sur un c6t6 de Leurs positions d' encLiquetage tout en 
souLevant soigneusement La pLatine de clavier (Keyboard- 
Print) [123. 



Attention: 

■ Evi ter de toucher Les contacts dorAs . 

■ Ne pas retourner L'unitA de commande 
pourraient tomber . 



Les touches 



Une fois que Le Keyboard-Print [123 est dAmontA, Les con- 
tacts [133 et touches [143 peuvent Atre retires vers Le 
haut . Les touches [153 de La rangAe supArieure avec Les 
calottes en alu peuvent Atre sorties en avant en pressant 
legArement . 



Indications de montage: 

■ Avant Le montage, nettoyer Les surfaces de contact du 
clavier et de La membrane de commutation, L'af f ichage et 
La fenAtre d'aff ichage au moyen d' un chiffon propre et 
non peLucheux . 

■ Avant d' installer Le Keyboard-Print , or ienter avec pre- 
cision Les contacts dans Les broches de cent rage et 
entre Les cLavettes. 

■ Vei Her A ce que toutes Les cLavettes s' accrochent sur 
La pLatine. 



■ Retirer L' unite de commande (section 2.3) . 

■ Retirer Le ressort de sOrete en bronze. 

■ Sortir Les cLavettes et t irer La prise de son support 
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2.4. MeCANISME 



2.4.1 R emplacement du m^canisme 

-> fig. 2.6 

■ Retourner L'apparei L et Le poser sur La face sup6rieure. 
a Si n6cessaire, ret irer Les deux vis de fixation du m6- 

canisme. 

■ Desserrer 2 vis [163 et ret irer Le couvercLe du m6ca- 
nisme. 

■ Ret irer Le cdble de raccordement [173. 

■ Desserrer 4 vis [183 et souLever soigneusement Le m6ca- 
ni sme avec Le panier . Le m6canisme peut 6tre pos6 dans 
sa pos i t i on de service sans 6tre endommag6 . 

■ Poser Le m6canisme vert icaLement (ne jamais Le poser sur 
L'axe du moteur de disque ou de L'optique de Laser) , 
maintenir Le m6canisme en fonte d'une main et desserrer 
de L ' autre Les 4 vis [193 . 

RempLacer Le m6canisme. 

Indication de montage: 

■ Si Le disque f rotte Le boi tier du t iroir apr6s Le 
montage, Le m6canisme doit 6tre ajust6 en consequence. 

2.4.2 Tiroir CD 



-> fig. 2.7 

■ Ne pas ret irer Le m6canisme et Le panier ! Laisser tou- 
jours au moins Le panier sur Le boi tier d6monte du ti- 
roir ( stability mecanique; Le m6canisme du tiroir a 6t6 
regie e I'usine avec des tolerances serrees). 

■ Ret irer Le SERVO PCB (section 2.5.2). 

■ Ret irer Le DECODER PCB (section 2.5.3) . 

■ Desserrer 6 vis [203 . On peut alors ret i rer de L'appa- 
reil vers L'arriere tout Le tiroir CD avec Le mecanisme. 



2.4.3 Moteur du tiroir 



-> fig. 2.8 

■ Ret irer Le couvercLe super ieur (section 2.2.1). 

■ Ret irer Le panneau LateraL gauche (section 2.2.2) . 

■ Defaire La connexion e c^bLe: 

- cSbLe [213 SERVO PCB -> moteur de tiroir 

■ Ret irer Le Limiteur d'osci LLation [223 . 

■ Desserrer 3 vis [233 . Ret i rer Le moteur de tiroir. 

Indication de montage: 

■ Assurer e nouveau au Locti te Le Limiteur d'osci LLation 
sur Le f i Let. 



:1 






2.5.1 Transformateur 







£363 



I 



-> fig. 2.9 / fig. 2.12 

■ Retirer Le couvercLe sup6rieur (section 2.2.1). 

■ D6faire Les connexions: 

" c^ble plat £383 DECODER PCB -> SERVO PCB 

- cdble £253 transformateur -> DECODER PCB 

- c^ble £393 DECODER PCB -> prise casque 

- cUble £403 DECODER PCB -> ILLUHINATION PCB 

■ Desserrer 8 vis £413 et retirer le DECODER PCB de I'ap- 
parei I vers le haut . 



2.5.3 DECODER PCB 1.769.420 



Indicationvde montage: 

■ Vei Her ^ ce que la doui He de nylon sur la broche d'en- 
trainement de l'6trier du CD s'engr^ne exactement dans 
la rainure de guidage du tiroir CD. 

Fig. 2.9 



2.5.2 SERVO PCB 1.769.400 



-> fig. 2.11 

■ Retirer le couvercle sup6r ieur (section 2.2.1). 

■ D6faire les connexions: 

- cSble plat £293 SERVO PCB -> DECODER PCB 

“ c5ble £303 SERVO PCB -> KEYBOARD LEFT 

- c^ble £313 SERVO PCB -> KEYBOARD RIGHT 

- cable £323 SERVO PCB -> LC-DISPLAY 

- cable £333 SERVO PCB -> moteur de tiroir 

- cable plat £343 SERVO PCB -> m6canisme (voir section 
2.4.1). 

■ Desserrer 1 vis £353 et retirer la languette d'entraine- 
ment . 

■ Desserrer 4 vis £363 et retirer en arri^re le SERVO PCB 
d' environ 10 mm. 

■ Poser le cable plat £343 SERVO PCB -> m6canisme a plat 
sur la plat ine apr^s I ' avoir fait passer par I 'ouverture 
du boltier du tiroir . 

■ Retirer avec soin le SERVO PCB vers Harr i^re de I'appa- 
rei I jusqu' a ce que I ' encoche £373 (pas toujour exi- 
stent) so it a la hauteur du panneau arriare du boltier. 

■ On peut alors poser la plat ine verticalement et la re- 
tirer de I'apparei 1. 



-> Fig. 2.9 / fig. 2.10 

Retirer le couvercle sup6r ieur (section 2.2.1). 

Retirer l'6tr ier de maintien du CD £243 en pressant 16- 
g6rement sur l'6tr ier de serrage. 

Attention: 

Ne pas perdre la doui He de nylon avec la rondel le cao- 
tchouc sur la broche d'entrainement . 

D6faire les connexions: 

- cable £253 transformateur -> DECODER PCB. 

- cable de masse noir £263 au fond du boltier 
Desserrer 2 vis £273 sur la f iche r6seau. 

Desserrer 4 vis £283 de la face inf6r ieure du boltier; 
le transformateur peut alors 6tre retir6 de I'apparei I 
vers l'arri6re. 
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2.5.4 LC-OISPLAY PCB 1.769.255 



-> fig. 2.13 

■ Retirer Le couvercLe sup6n*eur (section 2.2.1). 

■ Retirer Les panneaux Lat6raux (section 2.2.2) . 

■ Retirer L'unit6 de commande (section 2.3) . 

■ Desserrer 3 vis [423 et souLever La pLat ine en haut pour 
la retirer des guidages. 

Indication de montage: 

■ Nettoyer Le LC-DISPLAY sans appuyer avec un chiffon sec 
et non peLucheux . Remonter en 6vi tant Les poussi^res . 

2.5.5 ILLUMINATION PCB 1.769.565 



-> fig. 2.12 / fig. 2.13 

■ Retirer Le couvercLe sup6r ieur (section 2.2.1). 

■ Ret irer Les pa'nneaux Lat6raux (section 2.2.2) . 

B Ret irer L ' uni t6 de commande (section 2.3) . 

■ Detacher La connexion [403 ILLUMINATION PCB -> DECODER 
PCB. 

■ Desserrer 2 vis [433. 

2.5.6 Fusible primal re 



■ Retirer Le couvercLe sup6r ieur (section 2.1.1). 

■ Le fusible pr imaire est accessible ^ c6t6 du s6Lecteur 
de tension. 

Type de fusible: 

100 ... 140 VAC = T 500 mA/250 V (SLOW) 

200 ... 240 VAC = T 250 mA/250 V (SLOW) 

Indication de montage: 

B Apr^s un rempLacement du fusible, i L f aut absoLument 
monter d nouveau La protection en mat i^re synth6t ique du 
fusible. 

2.5.7 Fusibles secondaires 



Acc^s depuis Le bas: 

B Retirer Le m6canisme (section 2.4.1 ) . 

B Les quatre fusibles secondaires sont accessibles . 

Acc6s depui s Le haut : 

B Ret irer Le couvercLe sup6r ieur (section 2.2.1). 

B Ouvrir Le t iroir CD de 3 cm environ. 

fl On peut sort ir Les fusibles secondaires au moyen d'une 
pincette. 
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3.1 DECODER PCB 1.769.420 



Le DECODER PCB porte Les circuits suivants: 

■ Stabilisation des tensions d' alimentation. 

■ Traitement num^r i que des signaux . 

■ Fi Itrage num^rique. 

■ Conversion num^r i que / analog i que . 

■ R^glage de niveau et amplification pour casque. 

3.1.1 Stabilisation des tensions d' alimentation 



-> fig. 3.1 

Les tensions d' alimentation (+5 V, -5 y , +5 VSTBY, 
-10 VSTBY, +12 V, -15 V) sont stabi lis6es par des r6gula- 
teurs de tension (IC1 ... ICS) . Les tensions d' alimenta- 
tion +10 V et -10 V pour le moteur de disque sont pr6- 
lev^es avant les stabi lisateurs 5 V. 

Les tensions +5'"VSTBY et -10 VSTBY sont pr6sentes 6gale- 
ment d l'6tat hors tension. Elies alimentent le syst^me 
microprocesseur et le r6cepteur IR en service de vei lie 
(Standby) . Toutes leS autres tensions d' alimentation sont 
enclench^es et d4clench6es par le mi croprocesseur avec le 
signal PSON. Pour I'enclenchement, le microprocesseur met 
le signal PSON S +5 V, les transistors Q4, Q3 et Q2 sont 
conducteurs, les transistors s6r ie Q1 , Q5, Q6 et Q7 sont 
^galement conducteurs. 

Les diodes 06, D8, D14 et D16 empdchent ^ la coupure du 
courant le changement de polar it6 des tensions d'alimenta- 
t i on . 

Le signal SENSE form6 par D1 , D2, R22 et C1 surveille la 
tension secondaire du transformateur . Si ce signal tombe 
au-dessous de 4,3 V (panne de r6seau) , les transistors Q11 
et Q13 conduisent , les transistors Q14 et Q15 sont 
bloqu6s, le relais K1 retombe et court-circui te les sor- 
ties audio ^ la masse (MUTE) . 

3.1 .2 Traitement num6r i que des signaux 

-> fig. 3.2 

Le signal HF f i ltr6 par un passe-bande (R45, C34, C35) 
est partag6 par ICS en donn6es audio et sous-code. Un PLL 
int6gr6 (R36, R49, R53, R54, C24, C25, Q16) r6g6n^re 
I'hor loge pour les donn6es audio. 

ICS assure I' identi fi cat ion d'erreur et la correction 
d'erreurs, la RAM (IC9) sert de m6moire intermedia ire. 

Les donnees de sous-code (QDA, QRA, QCL) et le Word Select 
(SWAB/SSM) sont appliques au microprocesseur . Le signal 
DEEM reconnai t un disque avec pr6accentuat ion et commute 
en consequence I ' af f aibl i ssement des aigus des amplif ica- 
teurs analogiques. 

3.1 .3 Fi Itrage numer ique 

-> fig. 3.2 

IC10 contient, outre la base de temps pr incipale (Y1 , 
11 ,2S96 MHz) , des circuits d' interpolation lineaire de 
jusqu'e S valeurs de lecture incorr igibles, de I ' aff ai- 
bl i ssement de niveau et du f i Itrage numer ique. 

A partir des donnees de ICS (SDAB, SCAB, EFAB, DAAB, CLAB, 
WSAB et XSYS) i I est genere le signal de sortie seriel I*S 
(DABD, CLBD, WSBD) et le signal de sortie numer ique 
(DOBM). 

GrAce A une resolution de 16 bits avec surechant i llonage 
quadruple sui vi d' un f i Itrage numer ique, on obt ient un 
af faiblissement ef f icace des frequences perturbatr ices au- 
dessus de 20 kHz . 

Le microprocesseur af faibli t le signal de sortie de 12 dB 
avec le signal ATSB ("L" act i f ) pendant la recherche. Avec 
le signal MUSB ("L" acti f ) la sortie est coupee lentement 
(soft muting) . 
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3.1 .4 Conversion num^r i que / ana L og 1 que 

-> fig. 3.2 

IC11 decode Le courant binaire s6riel I*S (DATA) , ar- 
range les mots de 16 bits par canal et convert it les don- 
n6es des canaux gauche et droit simuLtan6ment en valeurs 
analogiques (pas de multiplex dans le temps) . 

Les sorties analogiques (R-OUT, L-OUT) passent par un 
f litre passe-bas (Bessel) lin6aire en phase avec caract6- 
ristique commutable (signal DEEM, pour CD avec /sans pr6- 
emphasis) vers l'6tage d'attaque de I i gne . 

3.1.5 Riglage du niveau et amplification casque 

-> fig. 3.3 

Les consignes de commande de volume qui sont sorties par 
le microprocesseur sur la I i gne de donn6es sont enre- 
gistr6es en m6moire intermedia! re dans IC6 (registre e d6- 
calage / Latch) et commandent paralieiement un double con- 
vert isseur num6rique/analogique (IC7) . Les sorties ana- 
logiques servent d'att6nuateurs avant les amplif icateurs 
op6rat ionnels (IC102, IC202) , dont le gain est fixe. 

Pour les applications sp6ciales, la tension de sortie 
maxi male fixe (2 Veff) peut etre augment6e. Pour cela, i I 
faut augmenter la resistance R108 (resp. R208) . Le rapport 
Rancien ^ ^nouveau la mesure de I ' augmentation du 
gain (par ex. R108 = 24 KQ -> +6 dB) ; la modulation maxi- 
male de I'amplif icateur operat ionnel doit etre prise en 
consideration (Clipping! ) . 

Af in d'eviter des claquements e I'enclenchement et au de- 
clenchement, toutes les sorties sont court-circuitees par 
le relais K1 e la masse e I'etat coupe. Le microprocesseur 
commande le relais avec le signal PSON. A I'enclenchement, 
PSON devient "H" et Q12 et Q13 sont coupes. Le condensa- 
teur C19 se charge lentement e travers R27 et, apres 2 
secondes environ, Q14 et Q15 conduisent, le relais K1 
attire. A la coupure, PSON devient "L", Q12 et Q13 con- 
duisent, le condensateur C19 se decharge, Q14 et Q15 sont 
coupes et le relais K1 retombe immediatement . 




ig. 3.3 
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3.2 SERVO PCB 1.769.400 

Le SERVO PCB porte Les circuits suivants: 

■ Microprocesseur 

■ Processeur de signaux 

■ RigLage du moteur de disque 

■ R^gLage radial 

■ R^glage focal 

■ ContrOle automat ique de gain (CAG) 

■ Commande de moteur de tiroir 

■ R6cepteur IR 

■ Serial Link 

3.2.1 Microprocesseur 

-> fig. 3.4 

Le microprocesseur utilise est un MC6303Y (IC15) . Les 

m6moires externers sont ICS (ROM 16K x 8) et IC6 (RAM 2K x 
8) . Les deux contrdleurs d'adresses (IC18, IC19) d6codent 
ensemble les cinq bits de valeur sup6r ieure (A11 ... A15) 

du bus d'adresses et g6n6rent les signaux Select (SELO ... 

SEL3, EP0RT1 ... EP0RT4). 

IC9 realise un circuit Reset et initialise le microproces- 
seur avec un RESET lorsque la tension de r6seau est ap- 
pliqu6e. 

Tout le syst^me microprocesseur et les I/O-Ports sont tou- 
jours aliment6s par la tension +5 VSTBY, m6me lorsque 
I'appareil est mis hors tension avec la touche POWER . II 
est ainsi possible au microprocesseur d'enclencher et de 
d^clencher les tensions d' alimentation des autres en- 
sembles avec le signal PSON. 

I/O Ports internes 

En pressant la touche "LOAD", on a ^ la broche 8 une im- 
pulsion NMI initialisant le microprocesseur, de sorte que 
le syst^me processeur peut 6tre reinitialise par la touche 
LOAD en cas d'etat indefini. 

Par les Ports BIBUSIN et BIBUSOUT, le microprocesseur peut 
communiquer avec un apparei I REVOX B203 • Timer Controller 
ou un B206 • Transceiver raccorde e la prise SERIAL LINK. 

Les signaux DRAW-B (entre) et DRAW-F (sorti ) indiquent la Fig. 3.4 
pos i t i on du tiroir CD. Avec les signaux DRAWIN et DRAWOUT, 
le microprocesseur entre le tiroir ou le sort respect ive- 
ment . Le signal DRAWSENSE survei lie du courant du moteur 
de tiroir, si le courant est trop 6lev6 (obstacle) le 
microprocesseur change le sens de rotation du moteur . 

Avec le signal RE-FIL, le microprocesseur compte les 
pistes pendant la recherche et , le signal TL-LAT est "L" 
lorsque le lecteur d laser n' est plus dans la piste. 

Par les entries QDATA, QCL, QRA et SWAB/SSM, le micropro- 
cesseur lit le sous-code du disque et , par la sortie MUTE, 
i I commute pour les di sques CD-ROM les sorties analogiques 
en position coup6e. La sortie num6r ique reste act iv6e, des 
donn^es de di sques CD-ROM peuvent 6tre sorties par elle. 

I/O Ports externes 

Par les sorties POO ... POS et les entries P10 ... P14 

(IC12, IC17) le microprocesseur interroge le clavier . Les 

signaux RE, RP et TL renseignent sur la pos i t i on du lec- 
teur d laser . Avec SI , le microprocesseur provoque une 
procedure de d6marrage, la diode ^ laser et le circuit de 
r6glage focal sont actives. 

Les sorties BO ... B3 (IC14) commandent le circuit de r6g- 
lage radial, le signal MUSB commute en recherche toutes 
les sorties ^ z6ro et ATSB af f aibl i t Le niveau de sortie 

de 12 dB. 

IR-REC est commute sur "H" pour 1 seconde environ lorsque 
le microprocesseur a regu une instruction IR . 

IC13 attaque par ses sorties (DLEN-1 , DLEN-2, DATA et CLK) 
les composants d' attaque de I'af f ichage LC . 
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3.2.2 Processeur de signaux 

-> fig. 3.5 

Le processeur de signaux (IC3) forme d partir des quatre 
courants des photodiodes (A1 ... A4) les signaux d'erreur 

radiate RE1 et RE2 pour Le r^glage d'erreur radiate dans 
IC2, de m$me que tes signaux de r^gtage FE et FE pour 
te r^gtage focat . 

3.2.3 R^gtage du moteur du disque 

-> fig. 3.5 

Af in de maintenir aussi constant que possibte te courant 
de donn6es du disque compact, ta vitesse de rotation de 
cetui-ci est r6gt6e. En fonct ion de ta position du tecteur 
^ Laser , ta vitesse p6r iph6r ique de ta piste tue est 

r6gt6e d 1,2 ... 1,4 m/s. Le si gnat de correction de 

vitesse MSC est form6 dans te d6codeur (ICS sur DECODER 
BOARD 1 .769.420) . Ce si gnat A moduLat ion de Largeur d'im- 
putsions a en mode de reproduction une dur6e d'enctenche- 

ment d'environ 50%, pendant ta phase de d6marrage (acc6L6- 

r at ion du disque) 98% pendant 0,2 s environ. Dans IC11 , te 
si gnat est form6 en si gnat de r^gtage du moteur du disque 
VC dans un ampti f icateur A caract6r istique PID . 

3.2.4 R^gtage radial 

-> fig. 3.5 

Afin de pouvoir suivre ta piste sur te disque, te tec- 
teur A Laser est mont6 dans un bras pivotant dont t'en- 
tralnement est congu de mani^re analogue A cetui d'un 
instrument A bobine mobile. 

Les deux signaux d'erreur radiate RE1 et RE2 sont ampli- 
fies et evatues dans IC2. L'amptif icateur de puissance 
LEAD/LAG (IC5) commande te moteur radial. Un r^gtage 

offset est possibte au moyen du potentiom^tre R55. La 
vateur du signal d'erreur radiate RE, qui est constitute 

dans IC2 t partir des signaux de somme RE1 et RE2, cor- 

respond A ta formula suivante: 

RE = k-d(I1 + 12 +13 + 14) -k(I1 + 12) 

avec : 

RE = signal d'erreur radiate 

k = facteur de comparaison de phase dans IC2 

d = facteur de circuit de contrdte offset dans IC2 

II e 14 = courants des diodes rtceptr ices A1 A A4 

RE1 =11+12 

RE2 =13+14 

3.2.5 Rtgtage focat 

-> fig. 3.5 

Les signaux de rtgtage focat formts dans IC3 A partir 
des courants des diodes rtceptr ices A1 t A4, FE et FE|_^q, 
sont amplifies par ICS qui sert d' ampti f icateur LEAD/LAG 
et commandant t 'entrainement de ta tenti tie de conver- 
gence. 

3.2.6 Contrble automat i que de gain <CAG) 

-> fig. 3.5 

Un circuit dans IC3 maint ient constante ta bande pas- 
sante et ainsi te gain du circuit de regtage radial . 

Un signal sinusoidal 650 Hz (C9, C13, R20) est injecte 

dans te circuit de regtage radial. Si l'amptif icat ion 
change, ta phase du signal de retour change egatement par 
rapport au signal injecte. Un detecteur integre de phase 
compare tes deux signaux et determine te facteur k 
(tension CAG A ta broche 5 de IC3) . 




3 ^ 




Fig. 3.5 
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3.2.7 Moteur du tiroir 

-> fig. 3.6 

L'ampLif icateur du moteur du tiroir (IC10, Q15, Q16) est 
command^ par Le microprocesseur avec Les signaux DRAWIN et 
DRAUOUT . Si le tiroir se b toque pendant I 'entree ou la 
sortie, le courant de moteur augmente de m6me que la 
tension de moteur . Le signal DRAW SENSE devient alors "L" 
et le microprocesseur change le sens du mouvement du 
t iroi r . 



3.2.8 R6cepteur IR 

-> fig. 3.7 

Les instructions IR regues par la diode r6ceptr ice IR 
(DL1 ) sont d6cod6es dans le d6codeur IC1 et envoy6es au 
microprocesseur par la ligne BIBUSIN. Le microprocesseur 
quittance la reception par IR-REC, la LED rouge (DL2) dans 
la fenfitre de r6cepteur IR s'allume pendant 1 seconde 
environ. 

3.2.9 Serial Link 

-> fig. 3.7 

Par la prise SERIAL LINK, les instructions de commande 
peuvent 6tre regues et les signaux en retour 6mis. Ici , on 
peut raccorder les appareils REVOX B203 • Timer Controller 
et B206 • Transceiver . 

Le r accord 3 de la pr i se porte le signal s6r iel de don- 
n6es, le raccord 1 la masse et le raccord 5 la tension 
d' alimentation +5 VSTBY. 

Le r6cepteur IR interne peut §tre coup6 par une tension de 
5 V entre les r accords 4 et 2. Ceci peut 6galement se 
faire avec la tension pr6sente sur la prise: relier 1^2 

et 4 ^ 5. 




Fig. 3.6 




Fig. 3.7 
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3.3 CO-DRIVE BOARD 1.769.116 



Le CD-DRIVE BOARD porte Les circuits suivants: 

■ Commande de courant Laser 

■ Amp Li f i cat ion du s i gna L HF 

3.3.1 Commande du courant Laser 



-> fig. 3.8 

Le signaL LO commande par Le transistor Q5 Le courant 
circuLant A travers La diode Laser . La diode de moniteur 
donne une tension (LM) proport ionneLLe A L' intensity du 
Laser pour Le circuit de rAgLage du courant Laser dans IC3 
(sur SERVO PCB 1 .769.400) . Le potent iomAtre R13 permet de 
rAgLer L' intensitA du Laser . 

3.3.2 AmpLif ication du signaL HF 

-> fig. 3.8 

L'ampLif icateur du signaL HF (Q1, Q2, Q3) ampLif ie La 

partie A haute frAquence du courant des quatre diodes rA- 
ceptr ices (A1 ... A4) et forme Le signaL HF*. La tension 

de service pour L'ampLif icateur est en outre stabi LisAe 
par Q4. 

VC est Le signaL de commande pour Le moteur du disque. 

Les raccords pour L'asservissement focaL et radiaL ainsi 
que ceux des diodes rAceptr ices (A1 ... A4) sont boucLAs 
par Le CD-DRIVE BOARD. 




Fig. 3.8 
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4. INSTRUCTIONS DE REGLAGE 
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4.1 GGNERALITES 



ATTENTION: Danger d' 6Lectrocut ion Lorsque L’ apparel L 
est ouvert! 

Des parties de L'appareiL sont port6es ^ la 
tension du r6seau. 

Les modules livr6s par STUDER REVOX peuvent 6tre months 
dans I'apparei I sans r6glage. 

4.1.1 Outillage de mesure n^cessaires 

■ Oscilloscope 

■ Voltm^tre num6r ique 

■ CD test no. 3 no. comm. 46240 

■ CD test no. 5A no. comm. 46241 

■ CD de verre pour r6glages optiques no. comm. 46242 

■ voltm6tre BF 

■ distorsiom6tre automat ique 

■ filtre de mesure (pour mesure du f acteur de distorsion) 

■ filtre passe-bas 30 kHz 

■ filtre avec courbe de pond6rat ion "A" 

■ tournevis de r6glage 

■ 6quipement de poste de travail "ESE” no. comm. 46200 
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POINTS DE ME SURE 



4.2.1 Pr6paratifs 



■ Retirer La fiche du r6seau 

■ Retirer Le couvercLe sup6rieur (section 2.2.1). 

■ Raccorder L' apparel L d nouveau au r6seau. 

Designations: 

Les tableaux suivants indiquent Les noms des signaux ou 
Les raccords pour Les composants. L6gende : 

C.Q1 = coLLecteur du transistor Q1 
B.Q1 = base du transistor Q1 
E.Q1 = emetteur du transistor Q1 

R111/112 = potent ieL commun des resistances R111 et R112 

4.2.2 DECODER BOARD PCB 1,769.420 
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Name 


POWER ON 
Urn i n . 


RippLe 


POWER OFF 
Umin. 


RippLe 


1 


SENSE 


+ 9.6 V 


1 .4 V 


+10.2 V 


2.0 V 


2 


PSON 


+ 4.4 V 




0.0 V 




3 


DZ1 (+) 


+10.4 V 


0.4 V 


+12.0 V 


0.0 V 


4 


DZ1 (-) 


-11.6 V 


0.4 V 


-12.7 V 


0.0 V 


5 


C.Q1 


+10.0 V 


0.6 V 


0.0 V 




6 


B.Q1 


+ 9.8 V 




+11 .3 V 




7 


C.Q2 


0.0 V 




+22.4 V 




8 


B.Q2 


+ 0.7 V 




0.0 V 




9 


C.Q3 


- 0.1 V 




-22.7 V 




10 


B.Q3 


- 0.7 V 




+ 1.6 V 




11 


C.Q4 


0.0 V 




+ 3.4 V 




12 


B.Q4 


+ 0.7 V 




0.0 V 




13 


C.Q5 


-11.5 V 




+ 0.2 V 




14 


B.Q5 


-11.0 V 




-22.5 V 




15 


E.Q6 


+19.1 V 


0.5 V 


+23.0 V 




16 


C.Q6 


+19.1 V 




+ 0.5 V 




17 


E.Q7 


-20.0 V 


0.3 V 


-23.5 V 




18 


C.Q7 


-20.4 V 




- 0.4 V 




19 


+5 VSTBY 


+ 5.2 V 




+ 5.2 V 




20 


+5 V 


+ 5.2 V 




0.0 V 




21 


-5 V 


- 5.2 V 




0.0 V 




22 


+12 V 


+12.0 V 




0.0 V 




23 


-15 V 


-15.0 V 




0.0 V 





-> fig. 4.2 
-> fig. 4.3 
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Fig. 4.2 



Fig. 4.3 
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Name 


Umin. 


REFER TO: 


43 


MSC 




Fig. 4.5 


44 


IC 8: 








pin 22 


+ 2.6 V 




45 


pin 24 


+ 1.6 V 




46 


pin 25 


DC: 1.6 V 








AC: 1.5 Vpp 




47 


pin 29 




Fig. 4.4 


48 


pin 30 




Fig. 4.4 


49 


pin 31 




Fig. 4.4 


.50 


IC 10: 








pin 1 




Fig. 4.6 


51 


pin 2 




Fig. 4.6 


52 


pin 3 




Fig. 4.6 


53 


pin 4 




Fig. 4.6 


54 


pin 6 




Fig. 4.6 


55 


pin 7 




Fig. 4.6 


56 


pin 14 




Fig. 4.7 


57 


IC 11 : 








pin 1 




Fig. 4.8 


58 


pin 2 




Fig. 4.8 


59 


pin 3 




Fig. 4.8 


60 


pin 4 




Fig. 4.8 



DATA REQUEST (microprocessor internal signal) 



ACKNOWLEDGE (SAA 7210 internal signal) 

^ L 



QRA 



QCL 



^CK;LOW I |1cK;HIGHj 



iJTii-n-rLn_rLr 



QDATA HIGH IMPEDANCE 






HIGH IMPEDANCE 



Fig. 4.4.1 Q-CHANNEL TIMING WAVEFORMS (normal mode) 



DATA REQUEST (microprocessor internal signal) 

^ 



ACKNOWLEDGE (SAA 7210 internal signal) 

^ 



ACCESS FRAME 

F*-^ACC;N 



QCL 



REFRESH FRAME 



J L 



r — ^ ^ 



1 r^^HD.ACC 



TTLTLrLTLn 






I THIS WILL REPEAT UNTIL QCL GOES LOW 



Fig. 4.4.2 Q-CHANNEL TIMING WAVEFORMS (refresh mode) 



Fig. 4.4 



^MSC i 


















START SEQUENCE 
98% DUTY CYCLE 


^MSC J 


















SPEED TOO LOW 


^MSC i 
n 




rn 






STOP SEQUENCE 
2% DUTY CYCLE 


u 

^^MSC i 
n 


i 














NORMAL SEQUENCE 
50% DUTY CYCLE 


u 


1 



Fig. 4.5 



IC 10-pin 7 SDAB 






IC 10-pin 1 WSAB 



IC 10-pin 6 SCAB 



uuuumnjmn 



■50% DUTY FACTOR 7.35 kHz 



2.8224 MHz BURST CLOCK 



LSB IDLE MSB RIGHT SAMPLE 



IC 10— pin 3 DAAB msb left sample ...__ 

tioDCXDcriDaaaooa^citZDc!^^ 

IC 10-pin 4 EFAB 






IC 10-pin 1 WSAB 



left error flag 



RIGHT ERROR FLAG 



IC 10-pin 2 CLAB 

jiiULnnimnnnnnjinjuirmmTu 

I 11.34ps 



Fig. 4.6 



3 4 7 8 



27 28 31 



S AUX I S 



AUDIO SAMPLE WORD 



S V U C P 






VALIDITY FLAG^ 

USER DATA 

CHANNEL STATUS- 
PARITY BIT — 



I I I I I I CLOCK (2 times bit rate) 



J 



SOURCE CODING 



0 



C HANNE L CODING 

(biphase mark) 



Fig. 4.7 




Fig. 4.8 
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4.2.3 SERVO PCB 1.769.400 



■ Condition de mesure: mode de reproduction avec CD test 

no. 3, sauf Indication contralre. 





Name 


Dm i n . 


REMARKS: 


1 

2 


IC 3: 
pin 1 
pin 2 


+ 3.6 V 
- 5.1 V 




3 


pin 4 


- 2.0 V 




4 


pin 11 


- 4.2 V 


IN STOPMODE : 0.0 V 


5 


pin 12 


- 4.2 V 


IN STOPMODE: 0.0 V 


6 


pin 13 


> 0.0 V 




7 


pin 14 


- 2.6 V 




8 


pin 19 


+ 3.8 V 


BLACK DOTS give 


9 


pin 22 


- 5.0 V 


0 V puLses for a 
duration up to 
0.7 ms. 


10 


pin 23 


- 3.8 V 




11 


pin 25 


+ 4.9 V 




12 


pin 26 


- 5.0 V DC 


(HF SIGNAL) 


13 

14 


pin 27 
pin 28 


1.3 Vpp AC 
1.5 Vpp AC 
+ 5.0 V 


<HF SIGNAL) 


15 

16 


IC 2: 
pin 1 
pin 2 


- 3.8 V 

- 2.8 V 


STOPMODE: - 2.0 V 


17 


pin 3 


TTL-SIGNAL 


650 Hz In PLAY MODE 


18 


pin 4 


+ 0.1 V 


15 kHz in SEARCH- 
MODE 


19 


pin 5 


- 0.5 V (-1V. . .OV) 


PICK-UP POSITION 


20 


pin 6 


+ 5.0 V 




21 


pin 9 


0.8 Vpp 


650 Hz 


22 


pin 11 


- 5.0 V 




23 


pin 16 


- 3.9 V 




24 


pin 18 


3.0 Vpp 


650 Hz 


25 


pin 19 


3.0 Vpp 


650 Hz 


26 


pin 20 


- 3.8 V 







Name 


SIGNAL 


PLAY 


STOP 


POWER OFF 


27 


IC 2: 












pin 12 


BO 


+ 5.0 V 


0.0 V 


0.0 V 


28 


pin 13 


B1 


+ 5.0 V 


+ 5.0 V 


0.0 V 


29 


pin 14 


B2 


+ 5.0 V 


+ 5.0 V 


0.0 V 


30 


pin 1 5 


B3 


0.0 V 


0.0 V 


0.0 V 


31 


IC 3: 












pin 18 


TL 


+ 5.0 V 


+ 5.0 V 


0.0 V 


32 


pin 20 


SI 


0.0 V 


+ 5.0 V 


+ 5.0 V 


33 


pin 21 


RD 


+ 5.0 V 


0.0 V 


0.0 V 


34 


pin 24 


DODS 


+ 5.0 V 


+ 5.0 V 


+ 5.0 V 


35 


IC 2: 












pin 3 


RE 


TTL 650Hz 


+ 5.0 V 


0.0 V 


36 


IC 16: 












pin 6 


RE-FIL 


TTL 650Hz 


0.0 V 


+ 5.0 V 


37 


IC 20: 












pin 9 


TL-LAT 


+ 5.0 V 


0.0 V 


+ 5.0 V 


38 


pin 10 


TL-RES 


+ 5.0 V 


+ 5.0 V 


+ 5.0 V 


39 


IC 11: 












pin 1 




- 2.8 V 


0.0 V 


0.0 V 


40 


pin 5 




+ 2.6 V 


+ 2.5 V 


0.0 V 


41 


R9 


HF DC: 


+ 1 .0 V 


+ 1.6 V 


0.0 V 






AC: 


4.0 Vpp 


2.0 Vpp 





42 



43 



IC 5: 
pin 1 
pin 3 



RAD. ERROR 
FOC. ERROR 



5.0 Vpp 650 Hz 



F4/5 




Fig. 4.9 
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DRAWER BLOCKED 



DRAWER MOVES IN 



+ 5.0 V 
0.0 V 

+ 4.3 V 
- 0.9 V 
+ 4.2 V 
+ 4.2 V 



DRAWER UNBLOCKED 





SERIAL LINK CONNECTOR 



NO CONNECTION 



DL 5: 

pin 7 + 0.3 V 




NO CONNECTION 



SHORTED PINS: 
1<->2; 4<->5 



SHORTED PINS: 
1<->2; 3<->5 



72 DL 6: 

pin 5 + 5 .0 V 

73 C.Q18 0.0 V 



50 DRAWSENSE 0.0 V 



DRAWER POSITION: 

BETWEEN I OUT 



51 DRAW F 

52 DRAW B 



0.0 V 
+ 5.0 V 



+ 5.0 V 
0.0 V 




+ 5.0 V 
0.0 V 
ULSES 



0.0 V a AUDIO CD 
+ 5.0 V a CD ROM 




WITHOUT 
IR SIGNAL 



WITH 

IR SIGNAL 



S i gna L 



69 IC 15: 

pin 6 RES 

70 pin 8 NMI 
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4.3 RE6LAGES 



INDICATIONS: 

Le m6can1sme CD est un instrument optomicam'que de pre- 
cision et ne doit done 6tre saisi qu'au chassis en alumi- 
nium et ne pas etre expose e La poussiere. 

L ' opt i que e laser peut itre nettoyee au moyen d'un pinceau 
e souf f let . Ne pas ut i L i ser de nettoyants qui r isqueraient 
de detruire le mecanisme de mise au point . 

Le mecanisme CD est pourvu de paliers autograissants et ne 
necessite aucun entret ien. 

4.3.1 Contrdle de I ' opt i que i laser 

-> fig. 4.11 / fig. 4.12 

■ Mettre I ' apparei I hors tension et ret irer la f iche du 

secteur . “ 

■ Sortir le mecanisme (section 2.4.1). 

■ Placer le mecanisme sort i (sans panier ) sous une source 
de lumiere. Tendre un fil devant la source de lumiere de 
man i ere qu'il jette sur le mecanisme une ombre mince 
recti L i gne . 

■ Poser le petit miroir sur la lent i lie laser et le disque 
de verre (tous deux dans le jeu no. 46242) sur le meca- 
nisme 

■ Mettre le bras lecteur e laser en pos i t i on mediane et 
tourner le mecanisme de man i ere que I 'ombre de la source 
so it au centre du bras et paralieie e celui-ci . 

■ En observant les deux ombres sur le disque de verre et 
le miroir (fig. 4.11 ) on ne doit pas constater de de- 
calage lateral de plus de 2,5 mm. 

8 Poser le mecanisme de maniere que la I i gne d' ombre tombe 
perpendiculairement au bras mais en passant par le 
centre du miroir sur I'optique e laser (fig. 4.12). 
a Le decalage lateral des lignes d' ombre ne doit pas de- 
passer 2,5 mm ici non plus. 

4.3.2 Correction de I ' opt i que e laser 

-> fig. 4.13 

■ Contrdle de I ' opt i que e laser (section 4.3.1). 

a Desserrer 2 vis CA] jusqu'e ce que la plaque CB3 puisse 
etre deplacee (fig. 4.13) . 

a Corr iger la pos i t i on de la plaque selon fig. 4.13. 
a Lorsque la pos i t i on est correcte, serrer avec soin les 
vis CA] . 

■ Contrdler e nouveau le reglage de I ' opt i que e laser 
(section 4.3.1). 

a Remonter le mecanisme. 






Fig. 4.13 
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4.3.3 R^glage du courant Laser 

-> fig. 4.14 / fig. 4.16 

■ Retirer Le couvercLe de m6canisme. 

■ Sur Le circuit SERVO BOARD 1 . 769 . 400 connecter L'osciL- 
Loscope sur TP2, La masse sur TP1 . 

Remarque: 

IL n'y a pas de point de mesure sur Le circuit SERVO 
BOARD 1 .769.400.21. IL faut done brancher L 'osci LLoscope 
sur L'6metteur de Q3 (HF*) , La masse peut 6tre raccord6e 
sur Le point RIO ou C5 sur Le circuit CD DRIVE BOARD 

1.769.116. 

a Remettre L'apparei L en pos i t i on normaLe et Le poser de 
mani^re que Le CD DRIVE BOARD reste accessibLe. 

■ Jouer Le CD de test no. 3 (TRACK 1). 

■ R6gLer au potent iom6tre trimmer R13 une tension de 
550 mVee ±50 mV. 

4.3.4 RigLage de La hauteur du moteur du disque 

-> fig. 4.15 / fig. 4.16 

La hauteur du moteur du disque est r6gL6e exactement en 
usine et ne devrait pas 6tre r6ajustee. Le r6gLage suivant 
est done seuLement n6cessaire apr^s avoir rempLac6 Le 
moteur du disque. 

Pour obtenir un CD r6f 6rence pour Le r6gLage de La hauteur 
du moteur du disque, veui LLez vous adresser ^ votre agence 
REVOX nat ionaLe, ou 
REVOX ELA AG 
ALthardstrasse 146 
CH-8105 Regensdorf / Suisse 

La, on a La possibiLit6 de mesurer un de vos CDs test et 
de caLcuLer L’6cart ^ r6gLer. 

■ Retirer Le couvercLe sup6r ieur (section 2.2.1). 

■ Retirer Le couvercLe de m6canisme. 

■ Sur Le circuit SERVO BOARD 1 .769.400 raccorder Le 

voLtm^tre num6rique (6cheLLe: 500 mV DC) au point TP3 

CTP3a] et La masse sur TP1 CTPIa] . 

Remarque: 

Si aucun des points de mesure n' est disponibLe sur Le 
circuit SERVO BOARD, uti Liser Les points de mesure men- 
t ionn6s entre parentheses . 

■ Mesurer La tension d'6cart en mode stop et La noter . 
(L'6cart maximum se monte e ±500 mV) . 

■ Jouer TRACK 1 du CD reference pour Le r6gLage de La 
hauteur, r6gLer La vis de r6gLage axiaL CC3 du moteur du 
disque de manidre d mesurer un 6cart 6gaL que ceLui me- 
sure en mode stop, en consideration de L'ecart du CD de 
reference. Exactitude d' a justage: ±200 mV. 

ExempLe: 

Ecart en mode stop, sans CD: -155 mV 
Ecart du CD reference: + 75 mV 

Ecart e ajuster : - 80 mV 

4.3.5 RegLage d'offset radiaL 

-> fig. 4.14 / fig. 4.16 

■ Retirer Le couvercLe super ieur (section 2.2.1). 

■ Retirer Le couvercLe de mecanisme. 

■ Raccorder L' osci LLoscope sur TP2 et La masse TP1 sur Le 
circuit SERVO BOARD 1.769.400. 

Remarque: 

I L n'y a pas de point de mesure sur Le circuit SERVO 
BOARD 1 .769.400.21 . IL faut done raccorder L' osci LLo- 
scope sur L ' emetteur du transistor Q3 (HF*) et La masse 
sur Le point RIO ou C5 se trouvant sur Le circuit CD 
DRIVE BOARD 1 .769.116. 

■ Trigger L 'osc i LLoscope avec -Le signaL de 650 Hz se 
trouvant sur TP5 CTP5a] . 

■ R6gLer au potent iom^tre trimmer R132 La moduLat ion 
d' ampLitude (650 Hz) du signaL HF* au minimum. 






Fig. 4.16 
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4.3.6 R6gLage de L'ampLif icateur final de la regulation 
radlale 

-> fig. 4.16 

■ Retirer le couvercle super ieur (section 2.2.1). 

m Sur le circuit SERVO BOARD 1 .769.400 raccorder le 
voltmetre numerique au point TP4 CTP4a] et la masse sur 
TP1 CTPIa]. 

Remarque: 

Si auccun des points de mesure n'est disponible sur le 
circuit SERVO -BOARD, uti liser les points de mesure men- 
tiones entre parentheses. 

a Mettre le B226 - Compact Disc Player en mode de service: 

- Presser sur I ' apparei I d6clench6 les* deux touches 
PROGRAM STEP + et - et enclencher en meme temps r ap- 
parei I en pressant la touche POWER . 

- A L'af f ichage, on ne voit plus que I' indication cli- 
gnotante STEP et en dessous le chi f f re 1. 

■ Mettre le bras lecteur du m6canisme en position mediane. 

■ R6gler I 'offset A 0 V ±50 mV avec R55. On peut uti liser 
une plage de ±100 mV pour compenser d' Aventuelles forces 
du Flex-Print . 

■ Presser la touche PROGRAM STEP + (STEP 2), le bras est 
sorti d'un certain montant . 

a Pour STEP 3, le bras est rentrA du mAme montant que STEP 
2. On peut ainsi constater si I'ef fet des forces du 
Flex-Print est suf f isamment compensA. Autrement , com- 
penser les forces en dAplagant R55. 

L'ef fet des forces du Flex-Print peut Atre modi f i 6 en 
Achauf f ant le Flex-Print au moyen d'un sAche-cheveux . 
a Comme on le voi t sur le tableau ci -dessous, les pas STEP 
2 A STEP 9 permettent de sortir ou de rentrer le bras 
plus ou moins. 

La deviation du bras radial dApend nAanmoins de la rAsi- 
stance mAcanique des paliers. 



STEP 


DAviat ion 


Courant 


FocalisA 


Moteur CD 


1 


aucune 


0 mA 


non 


hors 


2 


dehors 


17,5 pA 


non 


hors 


3 


dedans 


17,5 pA 


non 


hors 


4 


dehors 


8,8 HA 


non 


hors 


5 


dedans 


8,8 pA 


non 


hors 


6 


dehors 


17,5 pA 


non 


hors 


7 


dedans 


17,5 pA 


non 


hors 


8 


dehors 


26,3 pA 


non 


hors 


9 


dedans 


26,3 pA 


non 


hors 


10 


compl. dehors 


35,0 pA 


non 


hors 


11 


compl. dedans 


35,0 pA 


non 


hors 


12 


aucune 


0 pA 


oui 


en 


13 


dedans 


26,3 pA 


oui 


en 


14 

1 


PLAY 


rAglage 


oui 


en 



■ STEP 10 sort le bras complAtement et STEP 11 le rentre 
complAtement . 

m STEP 12 permet de contrOler le circuit de rAglage focal. 

a STEP 13 rentre le bras, pour table des mat i Ares lorsque 
le CD est posA. 

a STEP 14 permet au bras de suivre la piste. Le processeur 
n' intervient cependant pas. Toute secousse mAcanique 
fait sortir le bras de la piste. AprAs 3 minutes en- 
viron, la reproduction se fait A partir de TRACK 1, on 
entend la musique. Ce mode sert A contrAler le circuit 
de rAglage radial ainsi que le circuit PLL (rAgAnArat ion 
d'horloge) sur le DECODER BOARD 1.769.420. (Le signal 
EFAB A la broche 36 de ICS doit Atre ”L" . Si son Atat 
log i que devient ”H", une erreur incorrigible est 
apparue) . 
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4.4 MESURE DES DONNEES AUDIO 



■ Facteur de distorsion 
1 Niveau de sortie 

■ R^ponse en frequence 

■ Diaphonie 

■ Ecart signal/parasites 

■ Ecart signal/bruit 

■ Linear it6 de phase 

■ Evaluation acoust ique 

4.4.1 Facteur de distorsion 



-> fig. 4.17 

m Montage selon fig. 4.17 avec filtre de mesure de distor- 
sions ^ la sortie VARIABLE OUTPUT C23. 

■ R6gler le niveau maximal de sortie avec la touche 
VOLUME + C20]. 

■ Jouer le disque test no. 3. p^-g 4.17 

Pour la mesure du canal gauche TRACK 4, et pour la me- 
sure du canal droit TRACK 8. 

Pour tous les frequences du TRACK 4 et du TRACK 8, le 
facteur de di storsion doit 6tre infer ieur e 0,005%. 

1 Ef fectuer les memes mesures aussi aux sorties FIXED 
OUTPUT Cl]. 

4.4.2 N i veau de sortie 



■ Regler le niveau maximal de sortie avec la touche 
VOLUME + [20] . 

1 Jouer le CD test no. 3 TRACK 2/3. 

■ Mesurer au voltmetre BF les niveaux des sorties FIXED 
Cl] et VARIABLE C2]. 

■ La valeur mesuree doit 6tre de 2,2 V RMS ±10 %. 

Egalite des canaux : mei lleure que 0,2 dB. 

4.4.3 Reponse en frequence 




■ Contrdler le niveau de sortie (section 4.4.2) . 

■ Jouer le CD test no. 3, TRACK 2 (canal gauche / 1 kHz) 
et regler la reference de niveau e 0 dB. 

■ Jouer le CD test no. 3, TRACK 4 pour le canal gauche et 
TRACK 8 pour le canal droit . 

■ Au niveau de sortie maximal, la reponse en frequence des 
sorties FIXED Cl] et VARIABLE C2] doi t etre dans la to- 
lerance de ± 0,1 dB pour tous les frequences (41 Hz, 
101 Hz, 997 Hz, 3163 Hz, 6373 Hz, 10007 Hz, 16001 Hz, 
19001 Hz, 19997 Hz). 

4.4.4 Diaphonie 



■ Regler le niveau maximal de sortie avec la touche 
VOLUME + C20]. 

■ Jouer le CD test no. 3, TRACK 2 (canal gauche / 1 kHz) 
et regler la reference de niveau e 0 dB. 

■ Mesurer les deux sorties par un filtre passe-bas 30 kHz : 
TRACK 4 pour la mesure de diaphonie L e R. 

TRACK 8 pour la mesure de diaphonie R e L. 

■ L ' af f aibl i ssement de diaphonie doi t etre d' au mo ins 
90 dB. 

4.4.5 Ecart signal/parasites 



■ Regler le niveau maximal de sortie avec la touche 
VOLUME + C20]. 

■ Jouer le CD test no. 3, TRACK 2 (canal gauche / 1 kHz) 
et regler la reference de niveau e 0 dB. 

■ Jouer le CD test no. 3, TRACK 18 ("si lence digitale" ) . 

■ Mesurer les sorties FIXED Cl] et VARIABLE C2] par un 
filtre passe-bas 30 kHz. 

■ La valeur obtenue doit etre super ieure e 96 dB. 
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4.4.6 Ecart signal/bruit 



■ R6gler Le niveau maximal de sortie avec la touche 

VOLUME -I- [203. 

B Mesurer les sorties FIXED Cl] et VARIABLE C23 par un 
f litre passe-bas et un f litre avec courbe de pond6ration 

■ Jouer le CD test no. 3, TRACK 2 (canal gauche / 1 kHz) 
et r6gler la r6f6rence de niveau k 0 dB. 

a Jouer le CD test no. 3, TRACK 18 ("si lence digi tale" ) . 

■ La valeur obtenue doit 6tre sup6r ieure A 100 dB. 

4.4.7 Lin6arit6 de phase 

-> fig. 4.18 

■ R6gler le niveau maximal de sortie avec la touche 
VOLUME 4- C203. 

■ Jouer le CD test no. 3, TRACK 20. 

■ Raccorder I 'osci lloscope A une sortie et ^valuer opti- 
quement les signaux rectangulaires ^ 100 Hz, 400 Hz, 
1002 Hz et 5512 Hz . La courbe doit 6tre sym6tr ique 

(fig. 4.18). 

4.4.8 Evaluation acoustique 



■ Jouer le CD test no. 5A et survei Her les d6f auts de 
reproduction (interruptions) . 

■ Le CD test contient les d6f auts simul6s suivants : 

Interruptions d' information de 400 ... 900 pm sur TRACK 

5 - TRACK 9. 

Points noirs (Black Dots) de 300 ... 800 pm sur TRACK 11 
- TRACK 17. 

Empreinte digitale simul6e sur TRACK 18 et 19. 
m Cette Evaluation n'est Evidemment possible qu'avec un CD 
test impeccable et manipulE avec soin. Des dEf auts 
supplEmentaires peuvent s' a jouter aux dEfauts simulEs et 
provoquer I ' interruption de la reproduction. 










f = 400Hz 



|V\M M/V\ 




Fig. 4.18 




>Try[E)ii[^ R^ox 



B226 



5/1 



5. 


SCHEMATA 


DIAGRAMS 


SCHEMAS 


INHALT 


CONTENTS 


SOMMAIRE 


Page 



BLOCK DIAGRAM B226 






5/3 


MAINS TRANSFORMER 




1 .769.265.00 


5/5 


- DISTRIBUTOR PRIMARY 




1.769.269.00 


5/7 


- DISTRIBUTOR SEKUNDARY 




1.769.268.00 


5/8 


DECODER BOARD 


A 


1 .769.420.00 


5/9 


SERVO BOARD 


A 


1 .769.400.21 


5/13 


SERVO BOARD 


A 


1 .769.400.22 


5/17 


LCD-BOARD 


A 


1.769.255.00 


5/21 


KEYBOARD LEFT 




1.769.215.00 


5/23 


KEYBOARD. RIGHT 




1.769.202.00 


5/23 


CD-DRIVE BOARD 


A 


1 .769.116.00 


5/25 


DISC MOTOR PCB 


A 


1 .769.115.00 


5/27 


ILLUMINATION BOARD 




1.769.565.00 


5/28 




ALL PCBs MARKED WITH THIS SIGN A 
CONTAIN COMPONENTS SENSITIVE TO 
STATIC CHARGES. 

PLEASE, REFER TO PREFACE BEFORE YOU 
REMOVE THESE BOARDS. 
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C^OiEMTS 


L 


coil, inductance 


RESISTORS 










LC 


LC Display 








B 


bulb 


LS 


loudspeaker 


COLOR DIG X 


± 


TC 


BA 


battery, accumulator 


M 


motor 






1 


BR 


optocoupler B->LDR 


ME 


meter 


gold - 0,01 


5% 


- 


C 


capacitor 


MIC 


microphone 


silver - 0,1 


10% 


- 


D 


diode, DIAC 


MP 


mechanical part 


black 0 1 


- 


- 


DL 


LED light-emit .diode 


P 


plug (male) 


brown 1 10 


1% 


100»10“6/K 


DLQ 


optocoupler LED->QP 


PU 


pick up 


red 2 100 


2% 


50*10-6/K # 


DLR 


optocoupler LED->DLR 


Q 


transistor 


orange 3 Ik 


- 


15*10-6/k 


DLZ 


LED array, 7s. display 


QP 


phototransistor 


yellow 4 10k 


- 


25»10-6/k 


DP 


photodiode 


QPZ 


phototransistor array 


green 5 100k 


0,5% 


- 


DZ 


rectifier 


R 


resistor 


blue 6 IM 


0,25% 


- 


E 


electronic part 


RP 


light depend . resist. 


violet 7 10M 


0,1% 


- 


EF 


headphones 


RT 


temp, sens i t . resist. 


grey 8 - 


- 


- 


F 


fuse 


RZ 


resistor array 


white 9 - 


- 


- 


FL 


filter 


S 


switch 









SERIES E6/E12/E24 
Digit 

n MuLt ipLier 
- Tolerance 

1 2 X ± 



■ SERIE E48 



Digit 

Multiplier 

pTolerance 
± TC 



H head (sound-/ erase-) 

HC hybrid circuit 

HE hall element 

IC integrated circuit 

J jack (female) 

JS jumper 

K relay, contactor 

L coil, inductance 

LC LC Display 

LS loudspeaker 



SPECIFICATIONS OF ELEMENTS 

CC Carbonf i Im 
Cer Ceramic 



T transformator 

TL delay line 

TP test point 

U wire, stranded wire 

X socket, holder 

XB lamp socket 

XF fuse holder 

XIC IC socket 

Y quartz, piezoelement 

Z network, array 



MP Metal paper 

PCF Carbonf i Im 

Petp Polyester 

Pme Metallised Polyester 



Cerm 


Cermet 


PP 


Polypropylen 


El 


Electrolytic 


Si 


S i 1 i z i urn 


Mf 


Metalf i Im 


Tri 


T r i mmer 


MANUFACTURER OF COMPONENTS 


Ra 


Raytheon 






RCA 


Radio Corporation 


ADI 


Analog Devices Inc . 


— 


RIVA 


AMP 


Ampex 


SDS 




Com 


Componex 


Sie 


Siemens 


Dam 


Dam Electronic 


SIG 


Signet ics 


Del 


Delevan 


— 


Stetner 


Ex 


Exar 


— 


Stocko 


GI 


General Instrument 


St 


Studer 


Ha 


Harris 


Sx 


Si liconix 


Hi 


Hirschmann 


Ti 


Texas Instruments 


ITT 


Intermetal, Valvo 


TDK 


TDK 


Mot 


Motorola 


— 


Toko 


NEC 


Nippon Electr . Corp. 


To 


Toshiba 


NS 


Nat . Semiconductors 


Vi 


Videlec 


Ph 


Ph i 1 i ps 






PWERS OF TEN 






fMi lli-fMikro-l Nano- 1 Pico-I 


Femto- 1 Ter a- 1 G i ga- 1 Mega- 1 K i lo- 1 


m 


M n p 


f 


T 6 M K 


lo-: 


3 10"6 10 -9 10-12 


10-15 1 1012 |109 |106 |103 



# either no mark for TC, or red. 

1 black ring only: 0 Q (= bridge) 



CAPACITORS 

The tolerance category is some- 
times specified by a letter af- 
ter the rated capacitance. 



Temp.-coef f icient 



D = 0,5% 

F = 1% 

G = 2% 



J = 5% 
K = 10% 
M = 20% 



MOLDED RF COILS 

A wide silver-colored ring and 4 thin, differently colored 
r i ngs identify molded RF coi Is. The wide silver ring 
indicates the start of the counting direction. The second, 
third, and fourth ring indicate the inductance in micro 
Henry (pH) , where two of the three r i ngs represent the 
numer i c value, the third one either a multiplier or the 
decimal point. In the latter case it has a golden color . 
The fifth ring identifies the tolerance in percent (±) . 



COLOR DIG 



black 


0 


1 




brown 


1 


10 


1% 


red 


2 


100 


2% 


orange 


3 


103 


- 


yellow 


4 


10^ 


- 


green 


5 


1q5 


0.5% 


blue 


6 


10* 


- 


violet 


7 


10^ 


- 


grey 


8 


1q8 


- 


white 


9 


10’ 


- 


gold 




- 


5% 


si Iver 


- 


- 


10% 


any 




- 


20% 



Examples: 



2.7pH/20% 



820pH/5% 



* Decimal point 
Multiplier 



gold* I 
violet 



red I 
brown** 
gold 



Some of the order numbers contained in the following lists 
are used for production purposes only. The reference 
numbers may deviate for service purposes. 

Electrical components such as resistors, capacitors, tran- 
sistors, IC' s etc. having no special unit-specific number 
and not being identified respectively should be purchased 
locally. 
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DECODER BOARD 1.769.420.00 






C^02 



/W\ 

C104 



C206 



VALUE 



SPECIFICATIONS / EQUIVALENT 



VALUE 



VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT 



PART NO. 



MANUF. 



SPECIFICATIONS / EQUIVALENT 



VALUE 



B80 C 3700/2200 



70.01.0235 



59.05. I6B2 
59.05.1222 
59.05.1222 
59.12.7821 
59.22.9101 
59.06.0102 
59.39.2220 
59.22.5220 
59.22.5220 
59.22.9101 
59.22.9101 

59.06.0102 

59.06.0103 
59.39.2220 
59.06.0223 
59.22.5220 
59.05.1682 
59.06.0103 



59.22.8109 
59.22.3970 
59.06.0223 
59.06.0223 
59.39.2330 
59.39.2330 
59.39. 5971 
59.06.0223 
59.06.0109 
59.06.0109 
59.06.0109 
59.06.0109 
59.06.0109 
59.06.0109 
59.06.0109 
59. 06.0223 
59.06.0229 
59.12.7512 
59.05.1682 
59.05.1222 
59.05.1222 
59.12.7821 
59.22.9101 
59.06.0102 
59.39.2220 
59.22.5220 
59.22.5220 
59.22.9101 
59.22.9101 

59.06.0102 

59.06.0103 
59.39.2220 
59.06.0223 
59.22.5220 
59.05.1682 
59.06.0103 
59.12.7512 



59.22.8109 
59.22.3970 
59.06.0223 
59.22.9103 
59.22.9222 
59.22.3970 
59.06.0223 
59.22.3970 
59.22.3970 
59.06.0223 
59.22.5222 
59.99. 1702 
59.22.5222 
59.22.5220 
59.06.0223 
59.22.5220 
59.06.0223 
59.06.0223 
59.06.0223 
59.22.3101 
59.06.0223 
59.06.0223 
59.06.0223 
59.06.0973 
59.22.8979 
59.26.1979 
59.06.0109 
59.06.0109 
59.06.0109 
59.06.0109 
59.06.0109 
59.06.0109 
59.06.0109 
59.06.0109 
59.06.0102 
59.39.2970 
59.06.0972 



POS. VOLTAGE-REGULATOR 
POS. VOLTAGE-REGULATOR 
NEG. VOLTAGE-REGULATOR 
POS. VOLTAGE-REGULATOR 
NEG. VOLT AGE-R EGUL AT OR 
HC 19099 BCPt CO 9099 
DUAL 0-BIT MULT. O/A-CONV 
DECODER 
16K99 0-RAM 
DIGITAL FILTER 
16-BIT DUAL DAC 
XR 5532 N. DUAL OP-AMP 
XR 5532 Nt DUAL OP-AMP 
XR 5532 N« DUAL OP-AMP 
XR 5532 N« DUAL OP-AMP 



LM317 
LM317 
LM337 
LM317 
LH337 
HEF 9099 
AO 7528 
SAA 7210 
TMS 9916 
SAA 7220 
TOA 1591 
NE 5532 N 
NE 5532 N 
NE 5532 N 
NE 5532 N 



50.10.0109 

50.10.0109 

50.10.0105 

50.10.0109 

50.10.0105 
50.07.0018 
50.07.0037 

50.13.0118 
50.19.0139 

50.13.0119 

50.19.0105 

50.09.0105 
50.09.0105 
50.09.0105 
50.09.0105 



59.01.0216 

59.21.2000 

59.01.0287 

59.01.0291 



50.09.0125 

50.09.0125 

50.09.0122 

50.09.0122 

50.09.0125 

50.09.0122 

50.09.0122 

50.09.0122 

50.09.0122 

50.09.0122 

50.09.0122 

50.09.0122 

50.09.0122 

50.09.0122 

50.09.0122 

50.09.0122 

50.09.0125 

50.09.0125 



1N9998 

1N9998 

1N9001 

1N9001 

1N9998 

1N9001 

1N9001 

1N9001 

1N9001 

1N9001 

1N9001 

1N9001 

1N9001 

1N9001 

1N9001 

1N9001 

1N9998 

1N999B 



DOBH-TRANS FORMER 



DECODER-PCB 
HEAT-SINK 
THERMOPLASTIC 
CYNCH-SINK 
CLIP TO 220 
CLIP TO 220 
CLIP TO 220 
CLIP TO 220 
CLIP TO 220 



0 E R <03) 87/03/12 STU OECODER-BOARO 



S T U D E R (03) 87/03/12 STU DECODER-BOARD 



(03) 87/03/12 STU DECODER-BOARD 



(03) 87/03/12 STU OECODER-BOARO 



PUBLISHED 05/87 
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DECODER BOARD 1.769.420.00 



IND. 


POS 


.NO. 


PART NO. 


VALUE 


SPECIFICATIONS / EQUIVALENT 


HANUF. 


INO. 


POS. NO. 


PART NO. 


VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT 


HANUF. 




HP. 


..10 


50.20.2001 




2 - TO 92 CLIP 






R...112 


57.11.4229 


2.2 








HP. 


..11 


50.20.2001 




2 # TO 92 CLIP 






R...113 


57.11.3221 


220 IX 








HP. 


..12 


50.20.2001 




2 # TO 92 CLIP 






R...114 


57.11.4220 


22 








HP. 


..13 


50.20.2001 




2 P TO 92 CLIP 






R...115 


57.11.3331 


330 IX 








HP. 


..14 


21.26.0354 




SCREW* CYLIN.-HEAO* H 3*0 « 6 






R...116 


57.11.4333 


33 k ZX 








HP. 


..15 


21.26.0354 




SCREW* CYLIN.-HEAO* H 3*0 » 6 






R...117 


57.11.4105 


1 H lOX 








HP. 


..16 


24.16.1030 




WASHER* 0 5*5/3*2 






R...200 


57.11.5106 


10 H lOX 








HP. 


..17 


24.16.1030 




WASHER. 0 5*5/3*2 






R...20I 


57.11.3112 


1.1 k IX 








HP. 


..18 


21.26.0354 




SCREW* CYLIN.-HEAO. H 3*0 * 6 






R...202 


57.11.3202 


2 k IX 








HP. 


..19 


21.26.0354 




SCREW* CYLIH.-HEAO* H 3*0 « 6 






R...203 


57.11.3242 


2.4 k IX 








HP. 


..20 


24.16.1030 




WASHER* 0 S.5/3.2 






R...204 


57.11.3242 


2.4 k IX 








HP. 


..21 


24.16.1030 




WASHER* 0 5*5/3*2 






R...205 


57.11.4221 


220 








HP. 


..22 


20.23.7355 




SCREW 






R...206 


57.11.4103 


10 k 








HP. 


..23 


20.23.7355 




SCREW 






R...207 


57.11.3472 


4.7 k IX 






















R...208 


57.11.3L23 


12 k IX 








P.. 


...1 


54.14.2003 


26 PIN 


FLAT CABLE CONNECTOR 






R...209 


57.11.4103 


10 k 






















R...210 


57.11.4103 


10 k 








Q.. 


...1 


50.03.0510 


BO 136-16 


PNP. 45V* 1*5A 






R...211 


57.11.4229 


2.2 








Q.. 


...2 


50.03.0436 


8C 547B 


BC 237B* BC 550B 






R...212 


57.11.4229 


2.2 








Q.. 


...3 


50.03.0515 


BC 557B 


BC 307B* BC 560B 






R...213 


57.11.3221 


220 IX 








Q.. 


...4 


50.03.0436 


BC 547B 


BC 237B. BC 550B 






R...214 


57.11.4220 


22 








Q.. 


...5 


50.03.0340 


BC 337-25 


NPN 






R...215 


57.11.3331 


330 IX 








Q.. 


...6 


50.03.0351 


BC 327-25 


PNP 






R...216 


57.11.4333 


33 k ZX 








0.. 


...7 


50.03.0340 


BC 337-25 


NPN 






R...217 


57.11.4105 


1 H lOX 








Q.. 


...8 


50.03.0436 


BC 547B 


BC 237B. BC 5506 


















Q.. 


...9 


50.03.0515 


BC S57B 


BC 307B* BC 560B 






XIC..11 


53.03.0173 


28 POL 








Q.. 


..10 


50.03.0436 


BC 547B 


BC 237B. BC 550B 


















Q.. 


..11 


50.03.0515 


BC 557B 


BC 307B* BC 560B 






Y 1 


89.01.0559 


11*2896 MHz* QUARTZ 




Ph 




Q.. 


..12 


50.03.0515 


BC 557B 


BC 307B* BC 560B 


















0.. 


..13 


50.03.0436 


BC 547B 


BC 237B* BC 550B 


















g.. 


..14 


50.03.0436 


BC 547B 


BC 237B* BC 55 OB 


















Q.. 


..15 


50.03.0515 


BC 557B 


BC 307B* BC 560B 
















(01) 


Q.. 


..16 


50.03.0515 


BC 557B 


BC 307B, BC 560B 


















0.. 


.100 


50.03.0216 


J 111 


NO-FET* Rdson < 30 ohm 


SIX 
















Q.. 


.101 


50.03.0516 


BC 337-25 


NPNtl) see note below 


















Q.. 


.102 


50.03.0516 


BC 337-25 


NPNfl) see note below 


















0.. 


.103 


50.03.0625 


BC 3Z7-Z5 


PNP.2) see note below 
















S T U 


0 E 


R ^(03) 


87/03/12 STU 


DECODER- 


BOARD 1.769.420.00 


PACE 5 


S T 


J 0 E R 


(03) 37/03/12 STU 


OECOOER-BOARO 


1.769.420.00 
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INO. 


POS 


.NO. 


PART NO. 


VALUE 


SPECIFICATIONS / EQUIVALENT 


HANUF. 


INO. 


POS. NO. 


PART NO, 


VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT 


HANUF. 




Q.. 


.104 


50.03.0625 


BC 327-25 


PNP.2) see note below 




(01) 


3.11.86 


Funkschutzzeichen 










0.. 


.200 


50.03.0216 


J 111 


NO-FET* Rdson < 30 ohm 


SIX 


(02) 


2.02.87 


PLL modification 










Q.. 


.201 


50.03.0516 


BC 337-25 


NPN.l) see note below 




(03) 


12.03.87 


Dscillation on -15V 








Q.. 


.202 


50.03.0516 


BC 337-25 


NPN.l) see note below 




2 K 


1C 337 (5C 


.03.0516) same wafer and thermal coupled with clip 








0.. 


.203 


50.03.0625 


BC 327-25 


PNP.2) see note below 




2 X 


JC 327 (5C 


.03.0625) same wafer and thermal coupled with clip 








Q.. 


.204 


50.03.0625 


BC 327-25 


PNP.2) see note below 




el -electro! yti 


c* cer-ceramic* mf 


-metal film* Sal=solid aluminium 




















HANUFACTURER: 


»h=Phi1ips* St=Studer« SIX=Sil iconix* 








R.. 


...1 


57.11.4221 


220 


2X ««« all resistors 5X .25w 








TI=Texas Instruments* ADI=Analog Devices 








R.. 


...2 


57.11.4681 


680 


2% general purpose 


















R.. 


...3 


57.11.4221 


220 


ZX *** unless otherwise noted 


















R.. 


...4 


57.11.4681 


680 


2X 


















R*« 


...5 


57.11.4681 


680 




















R.. 


...6 


57.11.4681 


680 




















R.. 


...7 


57.11.4221 


220 


ZX 


















ft • • 


...8 


57.11.4681 


680 


ZX 


















R.. 


...9 


57.11.4222 


2.2 k 




















R.. 


..10 


57.11.4393 


39 k 




















R.. 


..11 


57.11.4472 


4.7 k 




















R.. 


..12 


57.11.4472 


4.7 k 




















R.. 


..13 


57.11.4472 


4.7 k 




















R.. 


..14 


57.11.4472 


4.7 k 




















R.. 


..15 


57.11.4472 


4.7 k 




















R.. 


..16 


57.11.4472 


4.7 k 




















R.. 


..17 


57.11.4222 


2.2 k 




















R.. 


..18 


57.11.4151 


150 


ZX 


















R.. 


..19 


57.11.3132 


1.3 k 


ZX 


















R.. 


..20 


57.11.4101 


100 


ZX 


















R.. 


...21 


57.11.3112 


1.1 k 


ZX 


















R.. 


..22 


57.11.4473 


47 k 




















R.. 


-.23 


57.11.4103 


10 k 




















R.. 


...24 


57.11.4394 


390 k 




















R.. 


...25 


57.11.4103 


10 k 




















R.. 


..26 


57.11.4333 


33 k 




















R.. 


...27 


57.11.4334 


330 k 




















R.. 


...28 


57.11.4473 


47 k 




















R.. 


...29 


57.11.4103 


10 k 




















R.. 


...30 


57.11.4103 


10 k 






ORIG 


86/04/14 


(01) 86/11/03 


(02) 87/02/02 (03) 87/03/12 






S T U 


0 E 


R (03) 


87/03/12 STU 


DECODER- 


-BOARD 1.769.420.00 
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INO. 


POS 


;.No. 


PART NO. 


VALUE 


SPECIFICATIONS / EQUIVALENT 


HANUF. 
















R 


...31 


57.11.4103 


10 k 




















R 


...32 


57.11.4273 


27 k 




















R 


...33 


57.11.4104 


100 k 




















R 


...34 


57.11.4229 


2.2 


















(01) 


R 


...35 






not used 
















(01) 


R 


...36 


57.11.4680 


68 


2» 


















R 


...37 


57.11.4105 


1 H 




















R 


...38 


57.11.4472 


4.7 k 




















R 


...39 


57.11.4103 


10 k 




















R 


...40 


57.11.4103 


10 k 




















R 


..41 


57.11.4561 


560 




















R 


...42 


57.11.4103 


10 k 




















R 


...43 


57.11.4471 


470 




















R 


...44 


57.11.4102 


1 k 




















R 


...45 


57.11.4102 


1 k 


















(01) 


R 


...46 


57. 11.4223 


22 k 




















R 


..47 


57,11.4472 


4.7 k 




















R 


...48 


57.11,4104 


100 k 


















(01) 


R 


..49 


57.11.3751 


7 50 


IX 


















R 


..50 


57.11.4104 


100 k 




















R 


..51 


57.11.4103 


10 k 


















(01) 


R 


..52 






not used 
















(01) 


R 


..53 


57.11.3152 


1.5 k 


IX 
















(01) 


R 


..54 


57.11.3123 


12 k 


IX 
















(01) 


R 


..55 


57.11.4189 


1.8 




















R 


.100 


57.11.5106 


10 H 


lOX 


















R 


.101 


57.11.3112 


1.1 k 


IX 


















R 


. 102 


57.11.3202 


2 k 


IX 


















R 


.103 


57.11.3242 


2.4 k 


IX 


















R 


.104 


57.11.3242 


2.4 k 


IX 


















R 


.. 105 


57.11.4221 


220 




















R 


.106 


57.11.4103 


10 k 




















R 


.107 


57,11.3472 


4.7 k 


IX 


















R 


.108 


57.11.3123 


12 k 


IX 


















R 


.109 


57.11.4103 


10 k 




















R 


.110 


57.11.4103 


10 k 




















R 


.111 


57.11.4229 


2.2 


















S T U 


D E 


R (03) 


87/03/12 STU 


DECODER- 


-BOARD 1.769.420.00 
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SPECIFICATIONS / EQUIVALENT 



MP1 



general purpose 
general purpose 
general purpose 
general purpose 
general purpose 
general purpose 



MP2 



MP3 



S T U 0 E R (01) 87/02/25 IVA 



S T U 0 E R (01) 87/02/25 IVA SERVO-BOARD 



MODIFIED 


COMPONENTS: 




C 26 


— > 


15nF 5% 


(59.06.5153) 


R 37 


— > 


33kQ 5% 0.25W 


(57.11.4333) 


R. . .108 


— > 


lOkQ 5% 0.25W 


(57.11.4103) 


ADDED COMPONENTS (on component side); 


R. . .131 




680kQ 5% 0.25W 


(57.11.4684) 


R. . .132 




47kQ Lin. 


(58.02.5473) 



PUBLISHED 05/87 
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SERVO BOARD 1.769.400.22 



IND. POS.NO. PART NO. V 

I 59.22.6100 10 u lOV . el 

C 2 59.06.0102 1 n 

C 3 59.06.0103 10 n 

C 4 59.22.3470 47 u lOV , el 

5 59.34.4680 68 p cer 

6 59.06.0154 150 n 

C 7 59.06.0472 4.7 n 

C 8 59.06.0103 10 n 

C 9 59.05.1332 3.3 n 1% 

C....10 59.06.0102 1 n 

C....11 59.06.0102 1 n 

C....12 59.06.0334 330 n 

C....13 59.05.1332 3.3 n 1* 

C....14 59.06.0224 220 n 

C....15 59.06.5474 470 n 5% 

C....17 59.06.0473 47 n 

C....19 59.06.0474 470 n 

C....20 59.06.0154 150 n 

C....21 59.06.0224 220 n 

C....22 59.22.8109 1 u lOV , el 

C....23 59.06.0472 4.7 n 

C....24 59.06.0105 1 U 

C....25 59.06.5223 22 n 5* 

C....26 59.06.5153 15 n 5* 

C....27 59.06.5103 10 n 51 

C....28 59.06.0222 2.2 n 

C....29 59.22.5220 22 u 16V . el 

C....30 59.22.5220 22 u 16V « el 

C....31 59.06.0223 22 n 

C....32 59.06.5474 470 n 5X 

C....33 59.06.0223 22 n 

C....34 59.22.3470 47 u lOV t el 

C....36 59.06.0223 22 n 

C....37 59.06.0223 22 n 

C....39 59.22.3470 47 u lOV t el 

C....40 59.06.0223 22 n 

C....41 59.22.3470 47 u lOV « el 

S T U D E R (00) 87/03/31 STU SERVO-BOARD 



SPECIFICATIONS / EQUIVALENT 



general purpose 
general purpose 
general purpose 
general purpose 
general purpose 
general purpose 



S T U 0 E R (00) 87/03/31 STU SERVO-BOARD 



P 1 54.14.2003 

S T U 0 E R (00) 87/03/31 STU 



SPECIFICATIONS / EQUIVALENT 



MP1 



MP2 



IP 






DL2 



MP3 





iiiiiiii !.5Mii44| 1 
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LCD-BOARD 1.769.255.00 
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CD-DRIVE BOARD 



1 .769.116.00 




C 1 59.06.0223 22 

C 2 59.06.0223 22 

C 3 59.06.0223 22 

C 4 59.06.0223 22 

C 5 59.22.5220 22 

C 6 59.06.0223 22 



16V 



R....14 57.11.4270 27 
R....15 57.11.4270 27 
R....16 57.11.4120 12 



1 1.769.116.93 



WIRING-LIST CD-DRIVE 



D.....1 50.04.1103 7.5V 



1 54.10.3006 6 POLE 

J 2 54.10.3008 8 POLE 

J 3 54.99.0167 4 POLE 



CONNECTOR FOR FLEXIBLE PC8 
CONNECTOR FOR FLEXIBLE PCB 
STOCKO-CONNECTOR 



MP....1 1.769.116.11 



CD-ORIVE-PCB 



St 



54.14.2002 16 PIN 



FLAT CABLE CONNECTOR 



50.03.0436 

50.03.0436 

50.03.0436 

50.03.0436 

50.03.0340 



aC 547B 
BC 547B 
BC 547S 
BC 547B 
BC 337-25 



BC 237B, BC 550B 
BC 237B, BC 550B 
BC 237B, BC 550B 
BC 237B. BC 550B 
NPN 



R 1 

R 2 

R 3 

R 4 

R 5 

R 6 

R 7 

R 8 

R 9 

R....10 

R....11 

R....12 

(00) R....13 

(01) R....13 



57.11.4472 4.7 k 

57.11.4104 100 k 

57.11.4270 27 

57.11.4103 10 k 

57.11.4103 10 k 

57.11.4223 22 k 

57.11.4153 15 k 

57.11.4103 10 k 

57.11.4182 1.8 k 

57.11.4391 390 

57.11.4103 10 k 

57.11.4101 100 

58.02.5102 1 k 

58.99.0140 1 k 



ZX all resistors 5% .25w 

otherwise noted 



(01) 05.02.86 modification after 0-serie 
el =el ectrol ytic. cer=ceramict mf=raetal film 
MANUFACTURER: Ph=Phi1ips. St=Studer 

□RIG 85/07/21 (01) 86/02/05 



S T U 0 E R (01) 86/02/05 DR 



CD-ORIVE-PCB 



1.769.116.00 PAGE 



S T U 0 E R (01) 86/02/05 DR CD-ORIVE-PCB 



1.769.116.00 PAGE 2 



PUBLISHED 05/87 




DISC MOTOR PCB 1.769.115.00 










1 

1 

1 




Q2Z6 /Al 7 25Mkir COMPficT V/ 5 C PLPypP 


PAGE -/ OF 




DISC MOTOR PCB 


□ 
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6. ERSATZTEILE SPARE PARTS PIECE DE RECHANGE 

INHALT CONTENTS SOMMAIRE Page 6. ERSATZTEILE SPARE PARTS PIECE DE RECHANGE 



6. ERSATZTEILE 6/1 

6.1 EXPLOSIONSANSICHT 6/3 



6. SPARE PARTS 6/1 

6.1 EXPLODED VIEW 6/3 



6. PIECE DE RECHANGE 6/1 

6.1 VUE iCLATEE 6/3 



HINWEIS: 

Die nachfoLgenden Posit ions Listen enthaLten tei Iweise 
BesteUnummern, die nur fert igungstechnisch Anwendung 
finden. Fur Servicezwecke konnen die Ref erenznummern ab- 
weichen. 

Bei eLektrischen Komponenten wie Widerstanden, Kondensa- 
toren, Transistoren, IC's usw. , die keine spezielLe, 
gerategebundene Nummer haben, empfehlen wir eine LokaLe 
Beschaf fung. 

NOTE: 

Some of the order numbers contained in the following 
lists are used for production purposes only. The ref- 
erence numbers may deviate for service purposes . 
Electrical components such as resi stors, capacitors, 
transistors, IC's etc . having no special unit-specific 
number and not being ident i f ied respectively should be 
purchased locally. 

REMARQUE: 

Les listes ci-apr^s cont iennent en part ie des num6ros 
de r6f 6rence utilises uniquement lors de la fabrication. 
Pour le service ces num6ros peuvent di f f6rer . 

Pour tous les composants 6lectr iques, tels que resistan- 
ces, transistors, IC, etc . qui n'ont pas un num6ro de 
reference se rapportant e un type defini d' apparei I, nous 
vous recommandons de vous les procurer localement . 





QTY 


ORDER NUMBER 


PART NAME 


SPECIFICATION 


01 


1 


1 .769.141.00 


Front cover compl . ( inc L . pos 


. 6) 




8 


21.26.0353 


Cross-recessed cheese 


head 










screw 




M3x5 




2 


1 .726.510.07 


Flat spr ing 








2 


24.16.2030 


Serrated lock washer 






02 


10 


1 .769.100.10 


Push button 




small 


03 


3 


1 .769.100.01 


Push button 




red 


04 


4 


1.769.100.22 


Push button 


grey , arrow 


05 


9 


1 .769.100.21 


Push button 




grey 


06 


1 


1 .769.140.32 


Wi ndow 


07 


3 


1 .769.100.09 


Push button 




21x17.5 


08 


2 


1 .726.600.54 


Push button 




21x36 


09 


1 


1.769.100.02 


Operating chassis 




right 


10 


1 


1 .769.100.04 


Conductive rubber mat 




right 


11 


1 


1.769.202.00 


Keybord PCB 




right 




2 


20.99.0103 


Cross-recessed pan head tapping 








screw 




02.2x5 


12 


1 


54.24.0101 


Jack socket 








1 


1.769.100.52 


Camping spring 






13 


1 


1.769.255.00 


LCD PCB 








3 


20.99.0103 


Cross-recessed pan head tapping 








screw 




02.2x5 


14 


1 


1.769.215.00 


Keybord PCB 




left 




2 


20.99.0103 


Cross-recessed pan head tapping 








screw 




02.2x5 


15 


1 


1.769.100.05 


Conductive rubber mat 




left 


16 


1 


1.769.100.03 


Operating chassis 




left 


17 


1 


1 .769.140.36 


DC Drive bottom cover 








2 


21.26.0354 


Cross-recessed cheese 


head 










screw 




M3x6 


18 


1 


1 .769.116.00 


CD Drive PCB 








4 




Torx screw black 






19 


1 


1.769.115.00 


CD Dr i ve ( inc 1 . pos . 


18) 






4 


21.26.0353 


Cross-recessed cheese 


head 










screw 




M3x5 




4 


1 .769.110.01 


Spec . screw 








4 


1 .769.110.02 


Damping element 






20 


1 


34102 


Retrofit-kit for rack 


mount i ng compl 


21 


4 


31 .02.0209 


Foot 


22 


1 


1 .769.420.00 


Decoder PCB 








7 


1 21.26.0353 


Cross-recessed cheese 


head 










screw 




M3x5 




1 


21.26.0356 


Cross-recessed cheese 


head 










screw 




M3x10 




1 




1.769. 140.93 


Spacer bolt 
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PART NAME 


SPECIFICATION 


Side cover 


left/right 


Spec . screw black 


M4x12 


Mains connector 


Cross-recessed countersunk head 


screw 


M3x5 



1.769.265.00 Mains transformer 

21 .26.0455 Cross-recessed cheese head 

screw M4x8 

23.01.3043 Washer 
24.16.1040 Fin washer 
21 .26.0352 Cross-recessed cheese head 

screw M3x4 

24.16.1 030 Fin washer 
1 . 728 . 700.. 02 Insulation 

20.25.0105 Cross-recessed pan head scrape point 

screw 02 . 2x9 



1 .769.140.40 Magnet Li f ter 
1.769.112.03 Magnet 
1 .769.140.38 Reinforcement 

21.26.0371 Cross-recessed cheese head 

screw M3x14 

1 . 769 .140.63 Guide roller 
31.99.0138 0-ring 



screw black 



1 


.769 


.010 


01 


1 


.010 


.026 


21 


1 


.769 


.565 


00 


1 


.769 


.565 


02 


1 


.769 


.140 


67 




21. 


26.0353 


1 


.769 


.140 


21 


1 


.769 


.140 


23 


1 


.769 


.140 


64 




31.99.01 


36 




24. 


16.3019 





Disc lifter 


Level 


front 


Shaft 

Circlip 


front 


Belt stretcher 

Cross-recessed cheese head 

screw 

Washer 

Fin washer 


M3x5 


Gear belt 



1 .769.140.28 Cam part 

21 .26.0354 Cross-recessed cheese head 
screw 

23.01 .1032 Washer 
24.16.1030 Fin washer 





PART NAME SPECIFICATION 


Guide roller 
Circlip 


top 


Motor/geared 
Vi brat ion element 
Cross-recessed cheese head 
screw 


M4x4 


Vibration Limiter 
(Attention: apply with a drop 


of 


Loctait) 




Servo PCB 

Cross-recessed cheese head 
screw 


M3x5 


Roller 


left 


0-r ing 

Bearing shaft 

Circlip 

Nut 


M4x0.5 


Roller 


right 


0-r i ng 

Bearing shaft 

Circlip 

Nut 


M5x0.5 


Spec, screw 


Front profile 
Nut 

Washer 


M3 



1 .769.140.64 Guide roller 
31 .99.0136 0-r i ng 
24.16.3019 Circlip 




















































6.1 



EXPLOSIONSANSICHT 



EXPLODED VIEW 



VUE eCLATEE 
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7. TECHNISCHE OATEN 



Audio Daten 


Anzahl Kanale: 


2 




Frequenzgang: 


20 Hz ... 20 kHz 


, ±0,1 dB 


Klirrfaktor : 


<0,005% (20 Hz . 


.. 20 kHz) 


Gerauschspannungsabstand: 

>100 dB (20 Hz . 


.. 20 kHz) 


ubersprechdampfung : 


>90 dB (20 Hz .. 


. 20 kHz) 


Ausgangspegel : 
OUTPUT FIXED 

OUTPUT VARIABLE 

DIGITAL OUTPUT 


2 V, Ri <500 Q, kurzschlussfest 
0 ... 2 V, 

Ri <500 Q, kurzschlussfest 

500 mVpp, Ri 75 Q, kurzschlussfest 


Kopfhorerausgang: 


4,5 V, Ri <50 Q, 


kurzschlussfest 


Kanalgleichheit : 


<0,2 dB 





Phasenlinean'tat durch digitate Fi Iterung (Oversampling) 



Abtast— System 



Abtastfrequenz : 


44,1 kHz 


Quant isierung: 


16 Bit linear / Kanal 


Auf zeichnungsrate: 


4,3218 MBit/s 


0 i g i t a l-Ana log-Wand lung : 

16 Bit, Vier f ach-Oversampl ing 


Opt ischer Abtaster : 


AlGaAs-Halblei ter laser 


Wellenlange: 


0,78 pm 


Fehlerkorrektur- 

System: 


CIRC (Cross Interleave Reed Solomon 
Code) 


Preemphasis: 


50 Oder 15 ps (automat isch umge- 
schaltet ) 


Laufwerk / Steuerung 



CD-Drehgeschwindigkeit ; 

500 ... 200 U/min. 



Abtastgeschwindigkeit : 

1,2 ... 1,4 m/s 



Gleichlauf : 


quarzgenau 


max. Spieldauer : 


74 Min. 


Startzeit aus Pause: 


<0,6 s 



Suchzei t fur beliebige Stelle: 

<3 s (uber 15 000 Spuren/s) 



Anzeige Multifunktionales LC-Display 



inform! ert uber 
TRACK: 


folgende Zustande: 

der aktuelle Stand kann entweder in 
der TRACK-Anzeige Oder im 30-Seg- 
ment-Balken gelesen werden. 


INDEX: 


Indices werden automat isch ange- 
zeigt . 


TIME: 


jede mogliche Zeit kann angezeigt 
werden; 

DISC TIME 
TRACK TIME 

TRACK REMAINING TIME 
DISC REMAINING TIME 


PAUSE, AUTOSTOP, 


LOOP: 

spezielle Betr iebsarten werden ange- 
zeigt . 


PROGRAM MODE: 


jeder Programm-Schr i tt wird sekun- 
dengenau angezeigt . 


Programmiermoglichkeiten 


Anzahl Programm- 


'Schritte: 19 


Inhalt der Progr amm-Schr i tte : 

TRACK, TIME Oder vermischt . 


Programmi ermogl i chkei ten : 

Eingabe uber Keyboard Oder durch 
Setzen von Marken. 


Genauigkeit der 


Schritte: 

jeder Schr i tt kann sekundengenau 

def iniert werden . 


Sender funktionen: Sonderfunkt ionen wie LOOP, PAUSE, 

POWER OFF etc . konnen programmiert 
werden. 


Allgemeines 


SERIAL LINK: 


6-pol ige Buchse zum Anschluss an das 
RE VOX-Fer ns teuer system. 


Stromversorgung 


: 100 / 120 / 140 / 200 / 220 / 240 V 

±10 %, einsteUbar, 50/60 Hz . 


Netzsicherung: 


100 ... 140 V: T 500 mA (SLOW) 
200 ... 240 V: T 250 mA (SLOW) 


Lei stungsauf nahme : max . 25 Watt 


Abmessungen: 


(BxHxT) 450 X 109 x 332 mm 


Gewicht : 


8,5 kg 



Anderungen vorbehalten 



57.15 
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7.1 ABNESSUNGEN (mm) 






o 


III 


1 


1 


1 


1 


1 


1 


1 


o 




— 


332 


“cy” 
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7. TECHNICAL SPECIFICATIONS 



Audio data 


Number of channels: 


2 




Frequency response: 


20 Hz ... 20 kHz, 


±0.1 dB 


Harmonic distortion: 


<0.005% (20 Hz . . 


. 20 kHz) 


Signal-to-noise ratio: 

>100 dB (20 Hz .. 


. 20 kHz) 


Channel separation: 


>90 dB (20 Hz . . . 


20 kHz) 


Output level: 
OUTPUT FIXED 

OUTPUT VARIABLE 

DIGITAL OUTPUT 


2 V, Ri <500 Q, short-circuit-proof 
0 ... 2 V, 

Ri <500 Q, short-c i rcui t-proof 
500 mVpp, 

Ri 75 Q, short-c i r cui t-proof 


Headphones output: 


4.5 V. Ri <50 Q, 


short-circuit-proof 


Channel balance: 


<0.2 dB 




Phase linearity 


through digital 
sampling) 


filtering (over- 


Scanning systems 


Scanning frequency: 


44.1 kHz 




Quantisation: 


16 bit linear/channel 


Recording rate: 


4.3218 Mb it /sec 




Digital/analog conversion: 

16 bit, quad oversampling 


Optical pickup: 


AlGaAs semiconductor laser 


Wave length: 


0.78 pm 





Error correction system: 

CIRC (Cross Interleave Reed Solomon 
Code) 



Preemphasis: 


50 or 15 ps (automatic changeover) 


Player mechanism / control 


CD rotational speed: 


500 ... 200 RPMs 


Scanning speed: 


1.2 ... 1 .4 m/s 


Constant speed: 


quartz-accurate 


Max . Playing time: 


74 min 


Start time from pause: <0.6 s 


Search time for any 


pos i t i on : 

<3 s (across 15,000 tracks/sec) 



Multifunctional LC display 



Supplies information 
TRACK: 


on the following states; 

The momentary pos i t i on can be read 
in the TRACK display or the 30 seg- 
ment LED strip 


INDEX: 


Indices are displayed automatically 


TIME; 


Any possible time can be displayed; 
DISC TIME 
TRACK TIME 

TRACK REMAINING TIME 

DISC REMAINING TIME 


PAUSE, AUTOSTOP, LOOP: 

Special operating modes are dis- 
played 


PROGRAM MODE: 


Each program step is displayed with 
an accuracy of one second. 


Programming facilities 


Number of program steps: 19 


Content of program steps: 

TRACK, TIME or intermixed 


Programming methods: 


input via keyboard or setting of 
marks 


Step accuracy: 


Each step can be defined with an 
accuracy of one second 


Special functions: 


Special functions such as LOOP, 
PAUSE, POWER OFF, etc. can be 
programmed. 


General 


SERIAL LINK: 


6-pin socket for connection to the 
REVOX remote control system 


Power requirements: 


100 / 120 / 140 / 200 / 220 / 240 V 
±10%, selectable, 50/60 Hz 


Power fuse: 


100 ... 140 V: T 500 mA/250 V (SLOW) 
200 ... 240 V: T 250 mA/250 V (SLOW) 


Power consumption: 


max . 25 W 


Dimensions: 


(WxHxD) 450 X 109 x 332 mm 


Weight: 


8.5 kg 



Subject to change 



57.15 
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7.1 DIMENSIONS (mm) 



A 













Li., .IJJ , 






□ □□□□ 
□ □□ □ 




O O O IZI o 

□ □□ o 




g— 

450 



II 


o 


1 


1 


1 


1 


1 


II 


1 


1 


o 


1 


— — ^ __ 


— 

332 
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7. CARACTgRISTIQUES TECHNIQUES 



Donnees audio 


Nombre de canaux: 


2 


Bande passante: 


20 Hz. . .20 kHz, +/-0,1dB 


Distorsions: 


<0,005% (20 Hz. . .20 kHz) 


Ecart signal bruit: 


>100 dB (20 Hz... 20 kHz) 


Af faiblissement de 


diaphonie: 

> 90 dB (20 Hz. . .20 kHz) 


N i veau de sortie: 

OUTPUT FIXED 

OUTPUT VARIABLE 

DIGITAL OUTPUT 


2 V, Ri <500 Q, prot6g6e contre le 
court-circuit 

0. . .2 V, Ri <500 Q, prot6g6e contre 
le court-circuit 

500 mVcc, Ri 75 Q, prot6g6e contre 
le court circuit 


Sortie casque: 


4,5 V, Ri < 50 Q, prot6g6e contre le 
court-circuit 


Egalit6 des canaux; 


: <0,2 dB 


Linear it6 de phase 


par f i Itrage digital (sur6chant i l- 
lonage) 


Systeme de lecture 


Frequence d'6chanti llonage: 44,1 kHz 


Quantification: 


16 bits lin6aire/canal 


Vitesse de transmission: 4,3218 Mbit/s 


Conversion N/A: 


16 bits, sur6chant i llonage quadruple 


Palpage opt i que : 


laser ^ semi-conducteurs AlGaAs 


Longueur d'onde: 


0,78 pm 


Systeme de correction d'erreurs: 

CIRC (Cross Interleave Reed Solomon 
Code) 


Pr6accentuation: 


50 ou 15 ps (commutation automa- 
t i que ) 



Affichage LC multifonctionnel 



Renseigne sur 
TRACK: 


les etats suivants: 

L'etat actual peut etre lu soi t dans 
1 ' affichage TRACK, soi t sur la 
rangee e 30 segments. 


INDICE: 


Les index sont affiches automat ique- 
ment . 


TIME: 


On peut indiquer : 
DISC TIME 
TRACK TIME 

TRACK REMAINING TIME 
DISC REMAINING TIME 


PAUSE, AUTOSTOP, LOOP: 

Les modes sp6ciaux sont af f ich6s 


PROGRAM MODE: 


Chaque pas de programme est affiche 
e la seconde pres. 


Possibilites de programmation 


Nombre de pas 


de programme: 19 


Contenu des pas de programme: 

TRACK TIME ou mixte 


Possibilites 


de programmation: 

introduction par clavier ou en 
plagant des marques 


Precision des 


pas : chaque pas peut etre d6f ini e une 

seconde pr6s 


Fonct ions speciales : LOOP, PAUSE , POWER OFF , etc . peuvent 
etre programmes 


General ites 


SERIAL LINK: 


prise e 6 p6les pour raccordement au 
systeme de teiecommande REVOX 


Alimentation: 


100 / 120 / 140 / 200 / 220 / 240 V 
+/-10%, r6glable, 50/60 Hz 


Fusible r6seau: 100... 140 V: T 500 mA/250 V (SLOW) 

200. ..240 V: T 250 mA/250 V (SLOW) 



Mouvement/commande 






Consommation: 


max . 25 


W 


Vitesse de rotation 


CD: 

500 ... 


. 200 t/min. 


Dimensions: 


(LxHxP) 


450x109x332 mm 






8,5 kg 




Vitesse de lecture: 


1,2 ... 


. 1 ,4 m/s 


Poids: 










Synchronisation: 


quartz 




Modifications 


r6serv6es 




Dur6e max. de reproduction: 


74 min. 









Depart de pause: <0,6 s 



Temps de recherche pour point queUonque: 

<3 s (plus de 15 000 pistes/s) 
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